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Rozdziat 0 Wstep

0.1 Wstep

Prosimy o doktadne zapoznanie sie z Instrukcjg Obstugi. Umozliwi to bezpieczng
obstuge przetwornicy czestotliwosci oraz jej petne wykorzystanie. W przypadku
jakichkolwiek watpliwosci prosimy o zwrécenie sie do dystrybutora.

Przetwornica czestotliwosci jest urzadzeniem przetwarzajgcym energie
elektryczng. Dlatego prosimy o uwazne zapoznanie sie z paragrafami oznaczonymi
,OSTRZEZENIE" i ,UWAGA". Zawierajg one zasady jakich nalezy przestrzegaé
podczas transportowania, instalowania, obstugi lub sprawdzania przetwornicy.

H OSTRZEZENIE | Niebezpieczenstwo obrazen lub Smierci

Niebezpieczenstwo uszkodzenia przetwornicy lub

A
UWAGA napedzanych urzgdzen

H OSTRZEZENIE

» Po wylagczeniu zasilania nie dotykaj zaciskow przetwornicy ani jej
komponentow zanim nie  zgasnie  wskaznik  natadowania
kondensatorow.

» Nie dokonuj potaczen okablowania pod napieciem. Nie dokonuj

zadnych sprawdzen przetwornicy w czasie jej pracy.

Nie dokonuj samodzielnych napraw lub przerébek przetwornicy.

Do zacisku ochronnego przetwornicy nalezy podtgczy¢ odpowiedni

system ochrony przeciwporazeniowej

Y VYV

A Uwaga

» Nie dokonuj sprawdzenia izolacji komponentow przetwornicy. Moze to
uszkodzi¢ wewnetrzne elementy pétprzewodnikowe.

> Nie podtgczaj zaciskdw wyjsciowych: T1(U), T2(V), T3(W) do napiecia

zasilania.

» Przetwornica zawiera elementy wrazliwe na  wyladowania
elektrostatyczne - ESD. Nalezy zachowa¢ odpowiednie s$rodki
ostroznosci.
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Rozdziat 1 Srodki ostroznosci
1.1 Przed wigczeniem zasilania

M osTRZEZENIE

» Upewnij sie, ze gtdwne zaciski zasilajgce sg potgczone zgodnie z wymaganiami
technicznymi przetwornicy czestotliwosci. L1 (L) i L3 (N) sa wejsciowymi
zaciskami zasilania i nie mogg by¢ mylone z U, V i W. W przeciwnym razie moze
dojs¢ do uszkodzenia falownika.

A UWAGA

> Napiecie zasilania musi by¢ zgodne z okreslonym napieciem wejsciowym
falownika. (Patrz tabliczka znamionowa)

» Nie przenos przetwornicy trzymajgc jg za przednig obudowe. Trzymaj
przetwornice za radiator chronigc przed upadkiem.

> Instaluj przetwornice na podstawie metalowej lub z materiatu niepalnego. Nie
instaluj przetwornicy w poblizu materiatéw tatwopalnych.

» Jezeli w tej samej szafie bedzie zainstalowanych wiele przetwornic, nalezy
zapewnic takie chtodzenie, aby temperatura nie przekraczata +50°C.

HoSTRZEZENIE

> Produkt sprzedawany jest zgodnie z normami EN 61800-3 i PN-EN 61800-5-1.
W Srodowisku domowym produkt ten moze powodowac zaktécenia radiowe, w
takim przypadku uzytkownik moze by¢ zobowigzany do zastosowania srodkéw
dodatkowych.

A UWAGA

» Prace przy urzadzeniu / systemie podejmowane przez niewykwalifikowany
personel lub nieprzestrzeganie ostrzezen mogg prowadzi¢ do ciezkich obrazen
ciata lub znacznych szkdéd materialnych. Tylko odpowiednio wykwalifikowany
personel przeszkolony w instalacji, montazu, uruchomienia i eksploatacji produktu
moze wykonywac prace przy urzgdzeniu / systemie.

» Tylko stato-przewodowe potgczenie zasilania wejsciowego jest dozwolone.

» Zaciski kontrolne spetniajg wymagania normy EN 61800-5-1




1.2 Przy wigczonym zasilaniu

M osTRZEZENIE

» Przy zaniku napiecia przy czasie dtuzszym niz 2 sekundy, przetwornica utraci
energie zgromadzong w obwodzie posrednim i przestanie pracowac. W chwili,
gdy zasilanie zostanie ponownie wigczone, przetwornica rozpocznie prace

zgodnie z parametrami startu:

e Parametry Startu 00-02 lub 00-03 w Parametrach Ogoélnych (F_10 w
Parametrach Uproszczonych).

e Parametr Bezposredniego Startu Po Zaniku Zasilania 07-04 w Parametrach
Ogodlnych (F_28 w Parametrach Uproszczonych). Nota: Operacja startu
bedzie wykonywana bez wzgledu na wartos¢ parametréw 07-00 / 07-01 /

07-02 w Parametrach
Uproszczonych)

Ogoélnych (F 23 i F_24 w Parametrach

nOSTRZEZENIE: Bezposredni Start Po Zaniku Zasilania.

Jezeli funkcja Bezposredniego Startu Po Zaniku Zasilania jest wigczona a
przemiennik czestotliwosci otrzyma informacje o jednoczesnym starcie silnika z
obrotami zgodnymi z ruchem wskazowek zegara i przeciwnie do ruchu
wskazdowek zegara, przemiennik czestotliwosci zresetuje sie.

M o0STRZEZENE:

Przed rozpoczeciem uzytkowania przemiennika czestotliwosci upewnij sie, ze
wszystkie zasady bezpieczenstwa sg zachowane i przemyslane.

1.3 Przed Rozpoczeciem Pracy

A UWAGA

» Upewnij sie, ze tabliczka znamionowa zgodna jest z kodem w parametrze 13-

00.

Nota: Po wigczeniu zasilania,

na wyswietlaczu przez 2 sekundy bedzie

wyswietlany parametr 01-01 informujgcy o maksymalnym napieciu U/f.




1.4 Podczas Pracy

M o0sTRZEZENIE

» Nie poditaczaj lub nie roztgczaj silnika podczas pracy przetwornicy. Poniewaz
moze spowodowac to zniszczenie przemiennika czestotliwosci.

M osTRZEZENIE

» Nie nalezy zdejmowac ostony przemiennika przy podtgczonym zasilaniu,
poniewaz grozi to porazeniem prgdem elektrycznym

» Po zatrzymaniu silnik wystartuje automatycznie, jezeli jest ustawiona funkcja auto-
restartu, dlatego trzeba zwrdéci¢ szczegb6lng uwage na naped i urzadzenia z
napedem powigzane.

» Funkcja Stop petni inng funkcje niz Stop Awaryjny. Stop w chwili aktywowania jest
efektywny a Stop Awaryjny w chwili dezaktywaciji staje sie efektywny.

A UWAGA

» Nie dotykaj elementow, ktore oddajg ciepto takich jak radiator czy rezystor
hamowania.

» Przetwornica czestotliwosci moze obraca¢ watem silnika od matej do duzej
predkosci obrotowej. Dlatego nalezy sprawdzi¢ mozliwe zakresy predkosci
obrotowej silnika i maszyn z silnikiem powigzanych.

» Nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na ustawienia jednostki hamujgcej

» Po odtgczeniu zasilania nalezy poczekac¢ 5 minut przed zdjeciem ostony. W
innym przypadku istnieje ryzyko porazenia prgdem elektrycznym, przez energig
zgromadzong w kondensatorach obwodu DC.

A UWAGA

» Temperatura pracy powinna zawieraC sie w zakresie: -10 OC ~ +40 OC,
wilgotnosci: 95% RH bez kondensacji.

M osTRZEZENIE

» Przed demontazem lub kontrolg elementéw napedu, upewnij sie, ze napiecie
zasilajgce przemiennik czestotliwosci zostato odtgczone.

1.5 Utylizacja

A UWAGA

Urzgdzenie utylizowaC zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczgcymi utylizaciji
urzgdzen energoelektronicznych.
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Rozdziat 2 Dane Techniczne
2.1 Oznaczenia

S2U 230 SO3F

Series :
sS2U

230: 200-240V == . .
—P Noise Filter :

F : Built-in

oy Power:

02 0.20 KW
03 0.37 KW
07 0.75 KW
11 15 KW
Power supply : 13 22 KW
S : Single phase — ¢
2.2 Specyfikacja
i Typ wejsé .
Model zasilania (Hz) HP) | (Kw)
(VAC) NPN | PNP | wbudowany | Brak
S2U230S-02 F 0.25 0.2 © ©
S2U230S-03 F 1ph, 0.5 0.4 © ©
S202305-07 F | 200-240V 50/60Hz 1 0.75 © ©
+10%/-
S2U230S-11 F 15% 2 1.5 © ©
S2U230S-13 F 3 2.2 © ©

——
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Rozdziat 3 Instalacja i Srodowisko pracy

3.1 Srodowisko pracy

Srodowisko pracy przemiennika czestotliwosci, ma bezposredni wplyw na prawidtows prace
urzadzenia i dlugos¢ uzytkowania przetwornicy. Dlatego przemiennik czestotliwosci nalezy
zainstalowac¢ w srodowisku spetniajgcy ponizsze warunki.

Ochrona

Klasa

ochronnosci IP20, NEMA/UL Open Type

Srodowisko pracy

-10 ~ 40°C (-10 ~ 50°C z wentylatorem)

Temperatura | W przypadku instalacji wielu przemiennikow czestotliwosci w
pracy jednej rozdzielnicy nalezy zapewni¢ urzgdzeniom odpowiednig

temperature i wentylacje.

Temperatura

.| -20 ~60°C
magazynowania

Maksymalnie 95% (bez kondensacji)

Wilgotnosé¢ . . o .
Nalezy zapobiec zamarznieciu urzgdzenia.

Miejsce instalacji
Urzadzenie zainstalowa¢c w miejscu, w ktorym srodowisko nie bedzie miato
negatywnego wptywu na dziatanie przetwornicy. Nalezy rowniez unikac:

Bezposredniego nastonecznienia, deszczu oraz mgty

Oleju, pary, soli

Kurzu, drobnych opitkdw metali, zrgcych cieczy i gazow

Zaktocenh elektromagnetycznych ze zrédet takich jak sprzet spawalniczy
tatwopalnych i radioaktywnych materiatow

Nadmiernych wibracji z maszyn

YVVVVYVYYVY

——

10

'




3.2 Instalacja
3.2.1 Metody instalacji

Rozmiar 1: Montaz na ptaskiej powierzchni

Sruby: M4

Instalacja na szynie DIN:

Zestaw do montazu na szynie DIN zawiera plastikowy adapter i metalowa plytke.

Etapy montazu:

1) Przykrec metalowg plytke do podstawy urzadzenia.

2) Do przykreconej metalowej plytki dolacz plastikowy adapter.

3) Docisnij plastikowy adapter do metalowej plytki tak aby zatrzaski weszly w
odpowiednie otwory.

Etapy demontazu:

1) Odblokuj zatrzaski plastikowego adaptera.
2) Wysun i usun plastikowy adapter.
3) Odkrec i usun metalowg plytke.

Montaz:-

AN

3. Sruby \}y
"

2. Plastikowy 54, s, : 2. Plastdikowy - _
adapter_ < < o adapter\ > <=
k~: ‘”,4 \ §< X .%)
S Haczyki " Haczyki
zatrzaskowe zatrzaskowe

11
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Rozmiar 2: Montaz na ptaskiej powierzchni

4
<4

y, X

Przyktadowa instalacja na szynie DIN:

Zestaw do montazu na szynie DIN zawiera plastikowy adapter.

Demontaz:

Montaz:

Srodkowy haczyk

. zatrzaskowy
Haczyki

zatrzaskowe

.

T

g L) s L1 o
|




3.2.2 Instalacja w obudowie

Wymagania odnoscie montazu w obudowie zamknietej.

Framel & 2

WentylatorT T T

o

5cm

o]

1]

|
- | PANEL
120m$ KONTROLNY\I

5cm

Instalacja obok siebie

PANEL
KONTROLNY

Wentylator
m

——
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Nalezy zapewni¢
przemiennikom
czestotliwosci niezbedng
przestrzen oraz odpowiednie
chtodzenie.
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3.2.3 Warunki pracy a prad znamionowy

Ponizszy wykres przedstawia wptyw czestotliwosci kluczowania tranzystoréw oraz
temperatury otoczenia na warto$¢ prgdu znamionowego.

Prad znamionowy (In)
100% —

90% ML

80% —

70% ' T~

60%

50%
2 4 6 8 10 12 14 16

Czestotliwo$¢ kluczowania tranzystorow (kHz)

Legenda:
- e e Warto$¢ pradu znamionowego przy temperaturze otoczenia 40°C
eesesese Warto$¢ pradu znamionowego przy temperaturze otoczenia 50°C

14
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3.3 Okablowanie

3.3.1 Przewody zasilajace

Przewody zasilajgce muszg by¢ podtgczone do listwy zaciskowej TM1:
- Napiecie zasilania: 1x230V L1(L), L2 (pusty), L3 (N)

- Napiecie zasilania: 3x230V L1, L2, L3

- Napiecie zasilania: 3x400V L1, L2, L3

Przewody zasilajgce silnik muszg by¢ podtgczone do listwy zaciskowej TM1 do
zaciskéw U, V, W.

Uwaga: Podtgczenie przewodow zasilajgcych do zaciskéw silnikowych U, V, W
spowoduje uszkodzenie przemiennika czestotliwosci

Przyktadowy uktad potaczen przemiennika czestotliwosci do sieci
zasilajacej.

Power

@:?:o_m_ verter 3@

N

—0

» W przypadku podtgczenia przemiennika czestotliwosci do zrodta zasilania, z ktérego
zasilane sg inne urzadzenia o wiekszej mocy nalezy zastosowac filtr RFI lub
transformator izolacyjny.

Tak jak pokazano to na rysunku ponizej.

Power/_‘ ::: AA 1
Y oM RF | e
~Y, ° Filter nverter

— Machine
o oM

Warunki przytaczeniowe
— Przyia Prad zwarcia Maksymalne napiecie
Napiecie Moc [kW]
230V 0.2~22 5000 A 240V

» Wytrzymatosc¢ elektryczna zaciskow:

Napiecie Napiecie Prad
P& Moc [kW] P maksymalny
Znamionowe maksymalne (V) (A)
230 V 0.2~0.75 20
230 V 15~22 300 30

——
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3.3.2 Przewody obwodu sterowania

Przewody obwodu sterowania powinny by¢ podtgczone do listwy zaciskowej TM2
Dobor przewodow powinien by¢ zgodny z aktualnymi normami.

Uzywaj kabli z przewodami skreconymi i ekranowanymi. Uziemiaj tylko od strony
przemiennika. Dtugos¢ kabla nie powinna przekracza¢ 50m.

Ekran ochronny Izolacja

Nie uziemiaj drugiego

Podtacz ekran kabla do kofca ekranu

uziemienia przemiennika
czestotliwosci

——
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3.3.3 Okablowanie i kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

W celu wyeliminowania zaktécen nalezy odseparowac kable obwodu mocy od kabli
obwodu sterowania. Kable silnikowe i sterownicze powinny by¢ oddalone od siebie
przynajmniej o 30cm.

W celu wyeliminowania zaktécen radioelektrycznych, kable silnikowe powinny by¢
ekranowane lub by¢ potozone w metalowych korytkach.

Dla skuteczniejszej redukcji zaktocen radioelektrycznych nalezy uziemi¢ oba konce
kabla silnikowego. Potgczenia takie powinny byc jak najkrétsze.

S2U ma wbudowany filtr EMC klasy ,A”.

Typowe okablowanie:

L1(L) @ 1. Rodzaj i przekroj przewodu ochronnego
powinien by¢ dobierany wedtug aktualnych
norm obowigzujgcych w danym kraju.

L3(N)
PE

2. Plyta montazowa, do ktorej bedzie
zamontowany przemiennik czestotliwosci,
powinna byé ocynkowana.

3. Pierscien ferrytowy moze zosta¢ zastosowany
na kablach silnikowych w celu zniwelowania
zaktdcen spowodowanych znaczng diugoscig
kabli. Przy uzywaniu rdzeni ferrytowych nalezy
montowac je jak najblizej zaciskéw silnikowych
i nalezy 3 razy owing¢ pierscien przewodami
silnikowymi.

Pierscienie ferrytowe chronig silnik przed
nadmiernym du/dt.

4. Metalowy zacisk uziemiajgcy nie moze by¢
dalej niz 150mm od zaciskéw silnikowych
przemiennika.

5. Czterozytowy kabel ekranowany.

6. Przy napedach o duzej mocy, nalezy
uwzgledni¢ separowany przewdd uziemiajacy,
ktory bedzie w odlegtosci przynajmniej 100mm
od przewodow silnikowych.

7. Wyréwnaj potencjat ekranu kabla silnikowego,
silnika i przewodu ochronnego. Potgczenie
wyréwnawcze niech bedzie jak najkrotsze

8. Zastosuj potgczenie uziemiajgce silnika.

17
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3.3.4 Odpowiedzialnosé producenta za poniesione szkody

BONFIGLIOLI VECTRON nie ponosi odpowiedzialnosci:

» Za poniesione szkody lub zniszczenia wywotane przez przemiennik czestotliwosci jezeli
uzytkownik nie zastosowat sie do zalecen producenta zawartych w tej instrukcji.

» W przypadku ztego doboru zabezpieczenia przemiennika czestotliwosci.

» W przypadku zainstalowania pomiedzy przemiennikiem czestotliwosci a silnikiem
stycznika, obwodoéw LC, RC, kondensatorow.

» W przypadku ztego doboru silnika klatkowego.

Wazne:
W przypadku zasilania przez przetwornice czestotliwosci kilku silnikow

jednoczesnie, nalezy zwrdéci¢ uwage na to aby suma prgdow wszystkich silnikow
byta mniejsza niz prgd znamionowy przemiennika czestotliwosci.

18
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3.3.5 Urzadzenia peryferyjne

|

Moc

>

Upewnij sie, ze parametry sieci
zasilajgcej, do ktorej zostanie
przytgczony przemiennik czestotliwosci
sg zgodne z parametrami podanymi
przez producenta.

Zabezpieczenia

Uzywaj zabezpieczen zgodnych z
parametrami znamionowymi
przemiennika czestotliwosci.

Nie uzywaj zabezpieczen jako przetgcznika
start/stop.

>

Przy zastosowaniu urzgdzen réznicowo-
prgdowych nalezy ustawi¢ prad
zadziatania na co najmniej 200mA przy
czasie 0.1s lub dluzszym aby unikngc¢
zaktécen.

Stycznik

W normalnych warunkach pracy
zastosowanie stycznika nie jest
konieczne. Stycznik moze byc¢
zastosowany jako dodatkowy ukfad do
zewnetrznej kontroli (np. jako urzadzenie
zatgczajgce po zaniku zasilania)

Nie uzywaj stycznika jako przetgcznika start/stop.

Diawiki
sieciowe AC

>

Podtgczenie dlawikéw sieciowych
spowoduje zmniejszenie liczby
harmonicznych oraz poprawi
wspotczynnik mocy.

Filtr EMC

S2U ma wbudowany filtr EMC

Przemiennik
czestotliwosci

>

>

>

Podtgcz zrédto zasilania do zaciskow:
L1(L) & L3(N).

UWAGA! Podtgczenie zrédta zasilania
do zaciskéw U, V, W to AC spowoduje
uszkodzenie urzgdzenia.

Zaciski U, V, W nalezy podtgczy¢ do
zaciskéw U, V, W silnika.

Aby zmienic¢ kierunek obrotow silnika
nalezy zamieni¢ jedng z faz U, V lub W.
Uziem urzadzenie i silnik prawidtowo

Rezystancja uziemienia dla serii 200 V <100 Ohms.

Motor

Trojfazowy silnik indukcyjny klatkowy. Nalezy
uwzgledni¢ spadki napie¢ spowodowane dtugoscig
kabli silnikowych.

>

——
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3.3.6 Potaczenia uziemiajgce

Uziemienie przemiennika czestotliwosci musi by¢ potgczone z uziemieniem instalacja

przytgczeniowej zgodnie z obowigzujgcymi normami.

» Przekroje przewodow uziemiajgcych powinny by¢ zgodne z aktualnymi normami.
Potgczenia uziemiajgce powinny byc jak najkrotsze.

» Uziemiaj kazde urzgdzenie oddzielnie.

» Upewnij sie, ze dokonane potgczenia uziemiajgce sg bezpieczne

(a) Nie prawidiowo (b) Prawidtowo (c) Prawidiowo

3.3.7 Panel zewnetrzny

%’" C—=————= | 1ol
: BHEEE WS~ o

f
I | s _ =~ Panel operatora
: [0 [ucos O I
| LD N2 :
= Ll
Port RS485
T™M2
™1

Zaciski do potgczen uziemiajgcych
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3.4 Specyfikacja
3.4.1 Specyfikacja produktu

F: Filtr EMC wbudowany w standardzie

200 V Klasa: Jednofazowy.
Model : S2U230S-[J[ | F 02 03 07 11 13
Konie Mechaniczne (HP) 0.25 0.5 1 2 3
Moc silnika (kW) 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2
Prad wyjsciowy (A) 1.8 2.6 4.3 7.5 10.5
Moc pozorna (kVA) 0.68 1.00 1.65 2.90 4.00
Zasilanie 1-fazowe: 200 ~ 240 V,50/60 HZ

Napiecie wejsciowe (V)

+10% - 15%

Dopuszczalne wahania napiecia
Napigcie wyjsciowe (V) 3x 0 ~ 240V
Prad wejsciowy (A) 4.9 7.2 11 15.5 21
Mozliwy zanik mocy (sec.) 1.0 1.0 1.0 2.0 2.0
Stopien ochrony IP20
(2]




3.4.2 Specyfikacja ogdlna

Urzadzenie

S2uU

Tryb Sterowania

Skalar V/F + Auto-kompensacja momentu

Czestotliwos¢

Zakres

0.01 ~ 650.00 Hz

Rozdzielczo$¢

Wejscia cyfrowe: 0.01 Hz

Wejscia analogowe: 0.06 Hz / 60 Hz

Panel Operatora: za pomoca przyciskow A ¥ lub VR
(Potencjometru wbudowanego)

Zewnetrzne zaciski analogowe:

Ustawienia AVI (0/2 ~ 10 V), ACI (0/4 ~ 20mA)
Wejscie wielofunkcyjne: géra/dot (Group3)
Ustawienie czestotliwosci poprzez sie¢ komunikacyjng
Blokada maksymalnej i minimalnej czestotliwosci
Blokady AN : o
Mozliwos¢ zablokowania 3 czestotliwosci.
Panel Operatora: przyciski RUN i STOP
Zewnetrzne zaciski:
Run Dziatania Tryb wielozadaniowy 2 / 3 przewodowy
Tryb JOG
Sygnat startu poprzez sie¢ komunikacyjna.
IL:JstaW|en|a krzywej V / 6 statych nastaw i jedna edytowalna
S OtTERSRel 1~ 16 kHz (domysinie 5 kHz)
nosnej
Kontro_la . 2 parametry Przyspieszania / Zwalniania
przyspieszania i
AV 4 krzywe typu S
zwalniania
Kontrola We!éc.le w!elofunkcy!ne 19 funkc!! (grupa 3)
Wyjscie wielofunkcyjne | 14 funkcji (grupa 3)
Wyjscie wielofunkcyjne 5 funkaji (grupa 3)
analogowe
Detekcja przecigzenia, 8 statych predkosci, Auto-start,
Przetgcznik Przyspieszanie/Hamowanie (2 Etapy),
Gtéwne funkcje Gtéwny/Alternatywny wybor startu, Gtéwny/Alternatywny
wybor czestotliwosci, PID, wzmocnienie momentu, V/F
czestotliwos¢ startowa, Reset btedow
Wyswietlacz: parametr, wartos¢ parametru, czestotliwos$é,
predkosé, napiecie na szynie DC, napiecie wyjsciowe, prad
LED o . SO
Display wyjsciowy, sprzezenie PID, statu_s zaciskow, Temperatura
radiatora, Wersja oprogramowania, Wykaz btedow.
LED — wskaznik stanu | Dla startu, stopu, obroty w przod i w tyt
Ochrqng pr_zed Zintegrowana ochrona silnika i przemiennika czestotliwosci
przecigzeniem
Ochrona przed zbyt
Funkcje v(;yioklm naplzc;u:)mt Powyzej 410 VDC
ochrony chrona przed zby

niskim napieciem

Ponizej 190 VDC

Chwilowa utrata mocy

Restart automatyczny po chwilowej utracie mocy

Ochrona przed utykiem

Podczas: Przyspieszania/lHamowania, Pracy ciagtej

22
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Zwarcie zaciskow
wyjsciowych

Elektryczna ochrona przeciwzwarciowa

Zwarcie doziemne

Elektryczna ochrona przeciwzwarciowa

Dodatkowe funkcje

Ochrona temperatury radiatora, automatyczna zmiana
czestotliwosci nosnej wraz ze wzrostem temperatury

Funkcje ochrony urzgdzenia, btad wyjscia, blokada przeciwnych obrotéw,
ochrony liczba prob automatycznych restartéw, blokada parametrow
Miedzynarodowy
certyfikat CE/UL

Komunikacja

RS485 (ModBus) w standardzie, z kontrolg jeden do
jednego lub jeden do wielu

Srodowisko
pracy

Temperatura pracy -10 ~50°C
Temperatura 20 ~ 60°C
skltadowania
Wilgotnos¢ under 95 % RH (bez kondensacji)
Ponizej 20 Hz: 1 G (9.8 m/s?), 20 ~ 50 Hz: 0.6 G (5.88
Wstrzgsy
m/s?)
EMC EN61800-3, first environment
LVD EN50178
Bezpieczenstwo UL508C
elektryczne
Stopien ochrony P20

23
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3.5 Standardowe okablowanie

3.5.1 Zasilanie jednofazowe (wejscie typu PNP)

Zasilanie
— T oLiL)
’ OL3(N
/ 3(N)
' g PE
Wejscia
wielofunkcyjne
—o o0—= 1D
—2 O 12D
—0 © 13D
—>o © 14D
5 © 15D
+24V DC
Wyjscia
wielofunkcyjne
o 10v

L}

AVI (0~10V)

Model 200V:

4% ACI (0~20mA)
1 GND

Silnik

@_‘)@—J:_ PE

CON2

L

8 PIN-ow

RA

RB

AO

GND

1:RXD

2. TXD

3:.CS
RS485 4:RS485_B

5:RS485 A

6:SCLK

7:5V

8:GND

Przekaznik

250VAC/MA
(30VDCHA)

Wyjscie analogowe
+

0~10V

S2U230S-02 F, S2U230S-03 F, S2U230S-07 F, S2U230S-11 F, S2U230S-13 F

——
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3.6 Opis zaciskow

3.6.1 Opis zaciskéw obwodu gtéwnego

Symbole zaciskow | opis funkciji listwy TM1

L1(L)
L2 Zaciski zasilajgce, L1(L)/L2/L3(N)

L3(N)
U
V Zaciski wyjsciowe z falownika, podtgczy¢ do U, V, W zaciskow silnika
W
D Zaciski uziemienia

@ ElEEINE

L1(L) L2 L3(N) U \% W
Wazne: Zacisk L2 jest usuniety w przemiennikach jednofazowych

3.6.2 Opis zaciskow obwodu sterowania

Symbole zaciskow | Funkcje listwy TM1
:I:: Przekaznik typu NO, Specyfikacja: 250 VAC /1 A, (30 VDC /1 A)
+24V 24 V Napiecie do zaciskow 11D ~ 15D
11D
12D
13D Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe (grupa 3)
14D
15D
10v 10 V zrédto napiecia dla potencjometru
AVI Analogowe wejscie napieciowe, Specyfikacja: 0— 10 VDC /2 - 10 VDC
ACI Analogowe wejscie pradowe, Specyfikacja: 0/4 — 20 mA
AO Wielofunkcyjne wyjscie analogowe. Maksymalne wyjscie 10 VDC / 1 mA
GND Zacisk uziemienia

(6e66666666666)

RA RB +24Vv 11D 12D 13D 14D 15D 10V AVI ACI AO GND
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3.7 Wymiary zewnetrzne

(Jednostka: mm)

Rozmiar 1

IH
-

A DANGER

A e e ﬂrn
& CALTION o
e g 0

XTI E XL LTI

|

[

= ==
—m =
(=== —
= ==
= ==

|

1 ==y

Jednostka: mm (inch)

Model W

W1

W2

H1

H2

D

D1

Waga

S2U230S-02 F 72
S2U230S-03 F (2.83)
S2U230S-07 F

63
(2.48)

61
(2.40)

141
(5.55)

131
(5.16)

122
(4.80)

139.2
(5.48)

136
(5.35)

0.9kg

F: Wbudowany filtr EMC

——
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Rozmiar 2

jur
1
. | EI[_ i [
@< \2®) b - 4'
Jednostka : mm(inch)
Model W W1 W2 H H1 H2 D D1 Waga
S2U230S-11 F 118 108 108 144 131 121 147.3 144.2 1.6k
S2U230S-13 F (4.65) | (4.25) | (4.25) | (5.67) | (5.16) | (4.76) (5.80) (5.68) Y
F: Wbudowany filtr EMC
( ]
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3.8 Odtaczanie filtru EMC

Filtr EMC moze zosta¢ odtgczony jezeli:

-Przetwornice czestotliwo$ci nie nadajg sie do podtgczenia do pewnych systemow
zasilania (sie¢ typu IT, sprzet medyczny)

-Normy umozliwiajg instalacje przetwornicy bez filtru

Uwaga: W przypadku podtgczenia przetwornicy do sieci IT i jednoczesnym
uziemieniu uktadu, moze doj$¢ do uszkodzenia urzadzenia

Etapy roztaczenia filtru:

1. Usun $rubokretem ostone chronigca filtr EMC.
2. Usuh szczypcami potgczenie EMC.
Uwaga: Roztgczenie potgczenia filtru EMC spowoduje utrate jego funkcjonalnosci.

——
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Rozdziat 4 Oprogramowanie
4.1 Opis Klawiatury

4.1.1 Funkcje Panelu Operatora

Hz/RPM FWD REV FUN

< '

@ Bonfiglioli

Vectron

Typ Pozycja Funkcja
Gtéwny Wyswietlanie: czestotliwosci, parametrow,
wyswietlacz napiecia, pragdu, temperatury, btedow
cyfrowy

Hz/RPM: ON, kiedy czestotliwosc¢ lub predkos¢
liniowa jest wysSwietlana
OFF, kiedy parametry sg wyswietlane
FWD: ON, kiedy przemiennik pracuje z obrotami
Do Przodu, miga jezeli jest zatrzymany
REV: ON, kiedy przemiennik pracuje z obrotami Do
Tytu, miga jezeli jest zatrzymany
FUN: ON, kiedy parametry sg wyswietlane
OFF, kiedy czestotliwosc jest wyswietlana

Wyswietlacz
cyfrowy i

diody LED | Status
LED

Potencjometr | FREQ SET Uzywany do zadawania czestotliwosci

RUN RUN: Start do zadanej czestotliwoSci

o STOP/RESET STOP: Zwalnianie lub wolny wybieg
Przyciski na | (dwie funkcje) RESET: Resetowanie btedow

klawiaturze A Przyrost parametrow lub aktualnych wartosci
v Zmniejszenie parametrow lub aktualnych wartosci
MODE Przetgcznik trybu wyswietlania

——
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</[ENTER
(Dwie funkcje,
krotkie
przytrzymanie
przesuwa

oo ENTER:
wskaznik w . o _ o o
lewo, diugie Uzywany do wy$wietlania wartosci parametrow i
prZyt’rzymanie dla zapisania zmian parametréw
zatwierdza —
ENTER)

“<” Left Shift:

Uzywany do zmiany parametrow lub ich wartosci

4.1.2 Wyswietlacz cyfrowy - Opis

Format wyswietlania znakéw alfanumerycznych

Cyfra LED Litera LED Litera LED Symbol LED
1 X - : -
0 Ll A ) n )
/ R "1 . I
1 ( b L’ o} L’
! - il
2 L c L P ) = A
| ! ol
3 & d LI g ( )
| L -
4 ( E L r )
C C -
5 = F ) S _'
- " L
6 L{ G L{ t L
1 LI
7 { H ) u '.'
X / )
s | LI J Ll v L
x| ) Lf
9 =l L L Y &
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Wyswietlacz cyfrowy - wskazanie formatow
Aktualna czestotliwos¢ Ustawianie czestotliwosci
wyjsciowa
Cyfry nie migaja Wszystkie cyfry migaja Jedna cyfra miga
_ RAAAN A/
;; _ T 0 SR e A
{ AN RRIUR Y XY X {'-,:::,’}
Przykiady wyswietlania
Display Opis
(o o e e ) W trybie Stop wyswietla ustawiona czestotliwos¢
U U '_' : " : " W trybie Pracy pokazuje aktualng czestotliwosc¢ wyjsciowag
:::’ - :" " Wybrany parametr
; ; ;; :: Wartos¢ parametru
’-’ ,-’ : " , ' Napiecie wyjsciowe
; ; " : :—: Prad wyjsciowy w Amperach
-,’ ’,: :: " Napiecie na szynie DC
'-' '-" '-’ : Temperatura
":: ,’:" - e Wartos¢ sprzezenia zwrotnego PID
:- ,- ,- " Aktualny btad
: ’,: ": ',: ',: ,’ Warto$ci wejs¢ analogowych (ACI / AVI) . Zakres (0~1000)

'
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Opis statusu diod LED

Wskazniki LED

Wskaznik @

czestotliwosci lub Hz/RPM | On

predkosci liniowej

Wskaznik trybu F. On, kiedy nie wyswietla czestotliwosci lub

Menu un predkosci liniowej
On, kiedy pracuje \/

FWD @ z obrotami Do ‘.’ Miga gdy

FWD | Przodu FWD zatrzymany

On, kiedy pracuje '\ .

REV ;V z obrotami Do L g/l;?ri gn?gn
Tyt REV ymany

4.1.3 Konfiguracja cyfrowego wyswietlacza
Po zatgczeniu zasilania wyswietlacz wyswietli ponizsze informacije:

2 sekundy MODE | ‘
4 YV VYV, pozng 4aYVYVYY,
JO0 ) (g T _ 0T
L 0L A Y Lo et
Zalaczenie zasilania Czestotliwose Parametr
Mozliwe do wybory formaty wyswietlania
12- 00 Tryby wyswietlania
0O 00O O
high Low
Kazda z ponizszych 5 cyfr moze by¢ ustawiona jako jedna z ponizszych
wartosci
Zakres
[0] : Wylaczony wyswietlacz  [1] : Prad wyjsciowy
[2] : Napiecie wyjsciowe [3] : Napiecie szyny DC
[4] : Temperatura [5] : PID — warto$¢ sprzezenia zwrotnego
[6] : AVI [7] : ACI
(2]




Przyktad 1: Ustaw parametr 12-00 = [10000] .

IVIODE
2 sekundy / -\
AYY VY Loomic

JI7 | NI ]x I _ 0T
oo .-'_'-'L'_LUU DELN RN N |
Prad wyjscmwy Parametr
Zalaczenie zasilania N @ ‘ YYYY, @ /
iy I
RN
Czestotliwose

33
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Przykiad 2: Ustaw parametr 12-00= [12345] w celu uzyskania formatu ponizej:

‘ :u_n_'u'l { 7 u'm‘
LS80 00| - DU R N
4, Temperatura} " 3. Napiecie DC
P‘u‘u‘a n ‘ ]
L L
. 4 2. Napigci
YYYY, 5. Sprz¢zenie PID | wnggg
JJan | . ‘ RN T _ 01 o
Lol Ry N RO R N |
Zakaczenie zasilania 1. Prad wyjsciowy PaLametr
2 sekundy EDNAAAY
pozniej " { L- 71071
S
Czestotliwosé
Przyrost / Zmniejszanie — funkcje przyciskow
1AV
Krotkie naci$niecie T 15
klawisza o 1 7 L

Dtugie nacisnigcie
klawisza

- 12—

Szybkie nacisniecie tych klawiszy bedzie zwiekszac lub zmniejszac cyfre o jeden

2.“</[ENT” — przycisk funkcyjny :

Kroétkie nacis$niecie T1

klawisza </ENT |

Dtugie naci$nigcie
klawisza </[ENT

. T2———————————————p

Szybkie nacisniecie tego klawisza spowoduje wyswietlenie ustawionej wartosci

wybranego parametru.

Dtuzsze nacisniecie tego przycisku spowoduje zapisanie zmodyfikowanej wartosci

wybranego parametru.
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4.1.4 Przykiady operacji na klawiaturze

Przyktad 1: Modyfikacja Parametrow

Na’ciénij raz Nacisnij raz Nacisnij dwa
krotko MODE krotko 4YVp razykrotko '\

0 tHuu_u ] T
PR N il RN | DR ol N N | LTt

Nacisnij raz
Nacisnij raz Nacisnij raz krotko
4¥Vp  krotko dtugo aVpy A

:, A ' </ENT ,-' '-,-',-
)" ( LT

lNaciénij raz dtugo

_____ - g
fu i, :_____,P'v (o0
DRl DR il XA
( o )
L 3%



Przyktad 2: Modyfikacja czestotliwosci z klawiatury podczas Pracy i Stopu.

Modyfikacja czestotliwosci podczas stopu Modyfikacja czestotliwosci podczas pracy

4ATYYY,
N 'H'l
Napieme zasilania zaiqczone
2 sekundy pozniej
47 YY»
i 1
X (

Ustaw czestotliwosc¢

Nacisnij raz krétko
</ENT

AV,
ﬁﬁrﬁﬂ
Ot ot

Modyflkul wartosc¢ leanSCI

Nacisnij raz krétko
</ENT

«h

L l' l’ L
Modyﬂkul wartosé d2|e3|etna

Nacisnij raz krétko

</ENT LS

DaTaledxlxl
e et

Modyfikuj wartos¢ tysieczng
Nacisnij raz
krotko
A 4\ .b

lllflflllf

MOdyfIkUJ wartos¢ d2|e5|¢0|oty5|e,czna

Nacisnij i < Y y YV
przytrzymaj

</ENT lub :-' n
poczekaj 5

sekund

Uwaga: Zadawana czestotliwosé bedzie z zakresu limitu dolnego i goérnego.

AT Y Y.
"
2 i

Napleme zasilania zaiaczone

2 sekundy poznie; }
47 YV

'sdalxl
IR

Ustaw czestotliwosc¢
Naci$nij RUN +

i nlx]
1:?::

- - -
Aktualna czestotllwosc
Naciénij raz krc')tko¢
</ENT

AY»
o
ARy
Modyfikuj warto$¢ jednosci

Naciénij raz krétko
</ENT

¥,

L Lt
Modyfikuj wartos¢ dziesietng
Naciénij raz krétko

/ENT
) AT

Selalndnlx]
IR

Modyfikuj warto$é tysugczna
Nacisnij raz
krotko
A AV,
i 7
e RN

MOdyfIkUj wartosé d2|e5|e0|otysi¢czna

'

Nacisnij i
- i l'
e g

Aktualna czestotllwosc

Powrét jezeli nie
zostanie w ciggu
5 sekund
wcisniety przycisk
</ENT

36

——
| —



4.1.5 Kontrola operacji

A
' |
: PRACA -
:'. S0 Aktualna :'._ e
I czestotliwose
I | wyjsciowa :
1 I
| I I
1 | I
| I I
I | I
] I | | I 1
| | | I i I
| | | i | I
I | | | i I
| | | I | I
I I | | i I
I I [ 1 | :
[ I
S S N i : ]
a 3 Do Do
@g;\i Do tytu e START Do Tytu Przodu Stop
o | 4V t\/o N3
Przodu 8] O (8] ] 9/ [ ] o
LED Do Do | Do Do Do Do Do
Przodu |Przod |Przod Przodu Przodu Przodu Przodu
Do Tytu o o O o L o] o]
LED Do Tytu Do Do Do Tyhu Do Tytu Do Tytu Do Tytu
Tytu | Tylu

37

——

'




4.2 Programowaine grupy parametrow

Numer grupy

parametrow Opis
Parametry Uproszczone
Grupa F_ FO~F 31
Parametry Ogdlne Set
Grupa 00 Parametry Podstawowe
Grupa 01 Grupa polecen V/F
Grupa 02 Grupa parametréw silnika
Grupa 03 Grupa wejs¢ cyfrowych i przekaznika
Grupa 04 Grupa funkcji sygnatéw analogowych
Grupa 05 Grupa selekcji czestotliwosci
Grupa 06 Grupa parametrow Aut:}zzlliv(\)/sggi(;era (sekwencje statych
Grupa 07 Grupa ustawien komend Start/Stop
Grupa 08 Grupa funkcji ochronnych
Grupa 09 Grupa Funkcji komunikacyjnych
Grupa 10 Grupa funkcji PID
Grupa 11 Grupa Funkcji wydajnosci
Grupa 12 Grupa Funkcji wyswietlacza
Grupa 13 Grupa Funkcji inspekcji i konserwacji
Uwagi do parametréw

*1 Parametr moze by¢ modyfikowany podczas pracy

*2 Nie moze by¢ modyfikowany w Trybie Komunikacji

*3 Nie zmieni sie po przywrdceniu nastaw fabrycznych

*4 Tylko do odczytu

——
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Parametry uproszczone

Group F_
Nr Opis Zakres Ustawienia Jednostka | Uwagi
fabryczne
F_1 | Czas przyspieszania 1 | 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1
F_2 | Czas zwalniania 1 0.1 ~3600.0 10.0 *1
0: Do Przodu/Stop-Do tytu/Stop
F 3 Tryby ?racy ﬁaCiSkéW 1: Start/Stop-Do przodu/Do tytu 0 .
zewnetrznyc 2: 3-przewodowy tryb
sterowania Start/Stop
Kierunek obrotow | 0: Do przodu .
F_4 | sinika 1: Do tylu 0 i L
Charakterystyki
F_5 | Volts/Hz (VIF) 1~7 14 i
Goérny limit
F_6 czestotliwosci 0.01 ~ 650.00 50.00/60.00 Hz
Dolny limit
F_7 | czestotliwosci 0.00 ~ 649.99 0.00 Hz
Czestotliwosé trybu *
Fo |JoG 1.00 ~ 25.00 2.00 Hz !
r6dh g ~|0: Klawiatura
rédio zadawania
F_10 | Sianu 1 : Klawiatura 0 i
2: Port Komunikacyjny
0: UP/DOWN (GORA/DOL) z
Klawiatury
1: Potencjometr na klawiaturze
2: Zewnetrzne analogowe
wejscie napieciowe AVI
F L\ czestotiiwosci wejscie pragdowe ACI 0 -
4: Zewnetrzna kontrola
czestotliwosci Up/Down
(GORA/DOL)
5: Port komunikacyjny
6 : PID Czestotliwos¢ wyjsciowa
F 12 ngstqtllwosc fali 5 KHz
nosnej 1~16
F_13 | C2estotiiwosc fali 0~ 10.0 0.0 % *1
nosne;j
0: Zwalnianie do zatrzymania
F_14 | Tryb Stopu 1: Zatrzymanie wolnym 0
wybiegiem
Hamowanie prgdem
F_15 | stalym — czas 0.0~255 0.5 S
hamowania
Prég rozpoczecia
F_16 | hamowania prgdem 0.10 ~ 10.00 15 Hz
statym (Hz)
Poziom hamowania _ 0
F_17 pradem statym (%) 0~20 S %
F 18 Prad znamionowy A

silnika
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11D — wejscie

0 :Do Przodu/Stop lub

F 19| ~ . 0 )
wielofunkcyjne Start/Stop
F 20 | 12D — wejscie 1 :Do Tytu/Stop lub 1 ]
wielofunkcyjne Do Tytu/Do Przodu
Group F_
Nr Opis Zakres Ustawienia Jednostka | Uwagi
fabryczne
0: Praca
1: Btad
2: Ustawiona czestotliwosé
osiggnieta
3 : Czestotliwos¢ osiggnieta (3-
13+3-14)
4: Wykryta czestotliwosc
wyjsciowa 1 (> 03-13)
5: Wykryta czestotliwos¢
wyjsciowa 2 (< 03-13)
Przekaznik 6: Auto-Restart
F_21 | wielofunkcyjny RY1 7: Chwilowa utrata mocy 0 -
(zaciski RB, RA) 8: Szybki Stop
9: Blok Podstawowy
(Zatrzymanie wolnym
wybiegiem)
10: Ochrona przecigzenia
silnika (OL1)
11: Ochrona przecigzenia
napedu(OL2)
12: Zarezerwowany
13: Prad wyjsciowy osiggniety
14: Kontrola hamowania
Blokada obrotéw Do 0: Blokada aktywna
F_22 . 0 -
tytu 1: Blokada nie aktywna
Auto-Restart po
E 23 chwilowej utracie 0 S
— mocy (np. chwilowe 0: Auto-Restart nie aktywny
spadki napiec) 1: Auto-Restart aktywny
F 24 Liczba prob Auto- 0~10 0 i
Restartu
1150: Przywrocenie ustawien
Przywracanie fabrycznych dla 50Hz i
F_25 ustawien fabrycznych | 1160: Przywrécenie ustawienh 00000
fabrycznych dla 60Hz
Tryb Auto-Sekwencji
F_26 | do czestotliwosci 0.00 Hz *1
zadanej 1
Tryb Auto-Sekwencji 0.00 ~650.00
F_27 | do czestotliwosci 0.00 Hz *1
zadanej 2
F_28 | Auto-sekwencer 0- Wytaczony 1 -

1: Wiaczony
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Wersja

F_29 . ———- *3%4
oprogramowania
Wykaz btedow *%
F_30 (ostatnie 3) 34
Wybor wyswietlanych | 0: Parametry Uproszczone
F 31 ; : .
— parametrow 1: Parametry Ogolne
13- | Wybor Wyswietlanych | 0: Parametry Ogdlne
09 | parametrow 1: Parametry Uproszczone

——
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Parametry Ogodlne

Grupa 00 — Podstawowe parametry

Ustawieni

Nr Opis Zakres a JEdZOStk Uwagi
fabryczne
00-00 Zarezerwowane
Kierunek obrotow | 0: Do Przodu .
00-01 | Gilnika 1: Do Tyl 0 i L
GK 6t 0: Klawiatura
00-02 owne 2I0d10 ™1 Zaciski zewnetrzne Start/Stop 0 -
zadawania Startu - -
2: Port komunikacyjny
Alternatywne  zZrédto 0: Klawiatura
00-03 zadawania startu 1: Zaciski zewpe,trzpe Start/Stop 0 -
2: Port komunikacyjny
Tryby pracy dla 0: Do Przodu/Stop — Do tytu/Stop
00-04 | zaciskow 1: Start/Stop — Do Przodu/Do tytu 0 -
zewnetrznych 2: 3-przewodowy tryb - Start/Stop
0: UP/DOWN (GORA/DOL) z
Klawiatury
1: Potencjometr na klawiaturze
2: Zewnetrzne analogowe
Glowne sr6dio W?jSCIe napieciowe AVI
. 3 : Zewnetrzne analogowe
00-05 | zadawania L d ACI 0 -
czestotliwosci wejscie pradowe
4: Zewnetrzna kontrola
czestotliwosci Up/Down
(GORA/DOL)
5: Port komunikacyjny
6: PID Czestotliwo$¢ wyjsciowa
0: UP/DOWN (GORA/DOL) z
Klawiatury
1 : Potencjometr na klawiaturze
2 : Zewnetrzne analogowe
Alternatywne  Zrédto w.ejsme napigciowe AV
) 3: Zewnetrzne analogowe
00-06 | zadawania o d ACI 4 -
czestotliwosci WEISCIC pradowe
4: Zewnetrzna kontrola
czgstotliwosci Up/Down
(GORA/DOL)
5: Port komunikacyjny
6: PID Czestotliwos¢ wyjsciowa
Wybor tr.ybu Zrodia 0: Zrédto gtéwne lub alternatywne
00-07 | zadawania 1: Zrodto gtdwne + zrédto 0 -
czestotliwosci alternatywne
00-0g | CZestotliwose 0.0 ~ 650.00 Hz *4
komunikacji
Zapamietywanie 0: Czestotliwos¢ zadana z
pamiglywanie klawiatura jest zapisana
zadanej czestotliwosci ) Y
00-09 : 1: Czestotliwo$¢ zadana poprzez 0 -
przy odfgczeniu : e
A port komunikacyjny jest
zasilania .
Zapisana
Czestotliwos$¢ zadana | O : Aktualna czestotliwo$¢
00-10 | PoPrzez port 1: 0Hz 0 )

komunikacyjny jest
Zapisana

2: Czestotliwos¢ z parametru 00-
11
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Warto$¢ poczatkowej
00-11 | cZestotliwosci 0.00 ~ 650.00 50.00/60.0 Hy
zadawanej z 0
klawiatury
Gorny limit 50.00/60.0 Hy
00-12 | czestotliwosci 0.01 ~ 650.00 0
Dolny limit
00-13 | czestotliwosci 0.00 ~ 649.99 0.00 Hz
00-14 | Czas przyspieszanial | 0.1 ~ 3600.0 10.0 S *1
00-15 | Czas zwalniania 1 0.1 ~3600.0 10.0 S *1
00-16 | Czas zwalniania 1 0.1 ~3600.0 10.0 S *1
00-17 | Czas zwalniania 1 0.1 ~3600.0 10.0 S *1
Czestotliwosé Trybu N
00-18 | JOG 1.00 ~ 25.00 2.00 Hz 1
Czas przyspieszania 05 S %1
00-19 | Trybu JOG 0.1~255 '
Czas zwalniania Trybu 05 S 1
00-20 | JOG 0.1 ~25.5 '
Grupa 01 — Sterowanie V/F
Nr Opis Zakres Ustawienia Jednostka | Uwagi
fabryczne
01-
00 | Charakterystyki V/F 1~7 1/4 -
01- . 48
01 V/f Napiecie maksymailne 198.0 ~ 256.0 220.00 V AC
01-
02 | Czestotliwos¢ maksymalna 0.20 ~ 650.00 50.00/60.00 Hz
01- | Wspdtczynnik dla
03 | maksymalnego napiecia 0.0 ~100.0 100.0 %
01-
04 | Srodkowa czestotliwo$é 2 0.10 ~ 650.00 25.00/30.00 Hz
01- | Wspdtczynnik napiecia dla
05 | Srodkowej czestotliwosci 2 0.0 ~100.0 50.0 %
01-
06 | Srodkowa czestotliwo$é 1 0.10 ~ 650.00 10.00/12.00 Hz
01- | Wspdtczynnik napiecia dla
07 | srodkowej czestotliwosci 1 0.0 ~100.0 20.0 %
01-
08 | Czestotliwos¢ minimalna 0.10 ~ 650.00 0.50/0.60 Hz
01- | Wspdtczynnik napiecia dla
09 | minimalnej czestotliwo$ci 0.0 ~100.0 1.0 %
01- N
10 | Podbicie momentu 0~10.0 0.0 % !
01-
11 | Czestotliwo$¢ startu V/f 0.00 ~ 10.00 0.00 Hz
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Grupa 02- Parametry silnika

Ustawienia

Nr Opis Zakres fabryczne Jednostka | Uwagi
02- .
00 | Prad jatowy silnika | - A 3
02- | Prad znamionowy A
01 | silnika
02- | Kompensacja 0.0 ~ 100.0 0.0 % *]
02 | poslizgu
02- | Predkosc Rom
03 | znamionowa silnika P
02- | Napiecie
04 | znamionowe silnika VAC *4
Grupa 03 — Wejscia cyfrowe i przekaznik
Nr Opis Zakres l#;éa:\;v(;gglea Jednostka | Uwagi
03-00 | 11D - wejscie wielofunkcyjne | 0: Do przodu/Stop 0 -
03-01 | 12D — wejscie wielofunkcyjne | 1: Do tytu/Stop 1 -
03-02 | 13D — wejscie wielofunkcyjne SZZ)P redkosc zadana 1 (5- o )
03-03 | 14D — wejécie wielofunkcyjne gg)P fedkesc 2adang.2 (S- 5 .
4: Predkos$¢ zadana 3 (5-
05)
6: Tryb JOG Do przodu
7: Tryb JOG Do tylu
8: Gora —
motopotencjometr
9: Dot —
motopotencjometr
10: Czas przyspieszania
2 | Czas zwalniania 2
11: Wylgczenie
Przyspieszania i
Zwalniania
03-04 | 15D — wejscie wielofunkcyjne | 12: Tryb zadawania 17 -
Startu
13: Tryb zadawania
czestotliwosci
14: Szybki Stop
15: Blok podstawowy
(zatrzymanie wolnym
wybiegiem)
16: Wytgczenie funkcji
PID
17: Reset
18: Tryb Auto-
sekwenceera
03-05 Zarezerwowane
03-06 GORA/DOL krok zmiany
czestotliwosci 0.00 ~ 5.00 0.00 Hz
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03-07

GORA/DOL. - zapamietaj
czestotliwos¢ po komendzie
STOP

0: Po otrzymaniu
komendy STOP w trybie
GORA/DOL,, aktualna
czestotliwos¢ zostanie
zapisana a funkcja
GORA/DOL bedzie
nieaktywna.

1: Po otrzymaniu
komendy STOP w trybie
GORA/DOL, aktualna
czestotliwosé zostanie
zresetowana do
czestotliwosci OHz po
catkowitym zatrzymani
sie urzadzenia.

2: Po otrzymaniu
komendy STOP w trybie
GORA/DOL,, aktualna
czestotliwos¢ zostanie
zapisana a funkcja
GORA/DOL bedzie
aktywna.

03-08

Czas skanowania wej$é
wielofunkcyjnych S1-S5

[1~200] ms

20

ims

03-09

11D ~ 15D
wybér trybu wejscia

XxXxX0: 11D NO xxxx1:
11D NC

XxXX0x: 12D NO xxx1x:
12D NC

XX0xX: 13D NO Xx1xx:
13D NC

XOxxx: 14D NO XxIxxx:
14D NC

Oxxxx: 15D NO 1xxxx:
I5D NC

00000

03-10

Zarezerwowane

03-11

Wielofunkcyjny przekaznik
RY1 - (zaciski RB, RA)

0: Praca

1: Btad

2: Ustawiona
czestotliwos¢ osiggnieta

3: Czestotliwosé
osiggnieta (3-13+3-14)

4: Wykryta czestotliwos¢
wyjsciowa 1 (> 03-13)

5: Wykryta czestotliwosé
wyjsciowa 2 (< 03-13)

6: Auto-Restart

7: Chwilowa utrata mocy

8: Szybki Stop

9: Blok Podstawowy
(Zatrzymanie wolnym

wybiegiem)

10: Ochrona przecigzenia
silnika (OL1)

11: Ochrona przecigzenia
napedu(OL2)

12: Zarezerwowany

13: Prad wyjsciowy
osiggniety
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| 14: Kontrola hamowania

03-12 Zarezerwowane
03-13 | "ozZiom detekcji 0.00 ~ 650.00 0.00 Hz *1
czestotliwosci
03-14 | 28kres detekeji 0.00 ~ 30.00 2.00 Hz *1
czestotliwosci
03-15 | " 0Ziom detekeji pradu 0.1~15.0 0.1 A
wyjsciowego
Okres prébkowania
03-16 | poziomu pradu 0.1~10.0 0.1 S
wyjsciowego
Czestotliwosé wylgczania
03-17 | Namulca zewnetrznego 0.00 ~ 20.00 0.00 Hz
przy przyspieszaniu
poprzez przekaznik RY1
Czestotliwos¢ zatgczania
03-18 | Namulca zewngtrznego 0.00 ~ 20.00 0.00 Hz
przy zwalnianiu poprzez
przekaznik RY1
0 : A (Normalnie otwarty)
03-19 | Stany Przekaznika RY1 1: B (Normalnie 0 -
zamkniety)
Grupa 04 — Sygnaty analogowe
Nr Opis Zakres &.2vienia Jednostka | Uwagi
fabryczne
AVI ACI
Wybér rodzaju 0:0~ 10V 0 ~20mA
04-00 | sygnatéw 1:0~10V 4 ~20mA 0 -
analogowych 2:2~10V 0 ~ 20mA
3:2~10V 4 ~ 20mA
04-01 | AVI —okres 1~ 400 100 1ms
skanowania
AVI - Wzmocnienie
04-02 | 5y gnatu 0 ~ 1000 100 % *1
AVI — Nastawa
04-03 | gjas) 0~ 100 0 % *
04-04 | AVI—Wyboér
nastawy 0: Pozytywny 1: Negatywny 0 - *1
04-05 | AVI — Nachylenie 0: Pozytywne 1: Negatywne 0 - *1
04-06 | AC! ~ Okres 1~ 400 100 1ms
skanowania
ACI — Wzmocnienie
04-07 | sygnatu 0 ~ 1000 100 % *1
ACI — Nastawa
04-08 | gjas) 0~ 100 0 % *
04-09 ACI — Wybor
nastawy 0: Pozytywna 1: Negatywna 0 - *1
04-10 | ACI — Nachylenie 0: Pozytywne 1: Negatywne 0 - *1
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0: Czestotliwos¢ wyjsciowa

. _ 1: Ustawiona czestotliwos¢
Funkcje wyjscia

04-11 2: Napiecie wyjsciowe 0 - *1
analogowego (AO) 3: Napiecie na szynie DC
4: Prad wyjsciowy
04-12 | AO - Wzmocnienie 0 ~ 1000 100 % *1
04-13 | AO - Nastawa 0 ~ 1000 0 % *1
04-14 AO - Wybér 0 Pozytywna 0 ) 1
nastawy 1. Negatywna
04-15 | AO - Nachylenie 0 Pozytywne 0 - *1
1. Negatywne
Grupa 05 — Selekcja czestotliwosci
Nr Opis Zakres Ustawienia Jednostka | Uwagi
fabryczne
0: Wspdlnie Przyspieszanie /
. .| Zwalnianie
05-00 Wybor Frybu kontroli 1: Indywidualnie Przyspieszanie / 0 -
predkosci zadanej A .
Zwalniania dla kazdego presetu
0-7
Predkos¢ zadana 0
05-01 | (Czestotliwosc 5.00 Hz
zadana z panelu)
05-02 | Predkos$¢ zadana 1 5.00 Hz *1
05-03 | Predkos$¢ zadana 2 10.00 Hz *1
05-04 | Predkos¢ zadana 3 | 0-00 ~650.00 20.00 Hz *1
05-05 | Predkos$¢ zadana 4 30.00 Hz *1
05-06 | Predkos¢ zadana 5 40.00 Hz *1
05-07 | Predko$¢ zadana 6 50.00 Hz *1
05-08 | Predkos¢ zadana 7 50.00 Hz *1
05-09
~ Zarezerwowane
05-16
05-17 Czas prIZ)./spleszalnla
predkosci zadanej 0 10.0 S *1
— S
05-18 Czas Z\{va}lmanla .
predkosci zadanej 0 10.0 *1
i i s
05-19 Czas pr’zy./sp|eszalma
predkosci zadanej 1 10.0 *1
iani s
05-20 | CZAS ZWAlNAnia 4 4 35609
predkosci zadanej 1 10.0 *1
: - S
05-21 Czas prIZ)./spleszahla
predkosci zadanej 2 10.0 *1
— S
05-22 Czas Z\{va?lmanla .
predkosci zadanej 2 10.0 *1
; ; S
05-23 Czas pr’Z)./spleszahla
predkosci zadanej 3 10.0 *1
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iani s
05-24 Czas Z\{va.\lmanla.
predkosci zadanej 3 10.0 *1
, . s
05-25 Czas pr’zyl/spleszalnla
predkosci zadanej 4 10.0 *1
— s
05-26 Czas Z\{va}lmanlal
predkosci zadanej 4 10.0 *1
: ; s
05-27 Czas prlzysp|eszaln|a
predkosci zadanej 5 10.0 *1
— s
05-28 Czas Z\{va.\lmanla.
predkosci zadanej 5 10.0 *1
, ; s
05-29 Czas pr’zy./spleszalnla
predkosci zadanej 6 10.0 *1
— s
05-30 Czas Z\{va}lmanlal
predkosci zadanej 6 10.0 *1
' i S
05-31 Czas pr’z3./Sp|eszaln|a
predkosci zadanej 7 10.0 *1
iani s
05-32 Czas zYve?Imama.
predkosci zadanej 7 10.0 *1
Grupa 06 — Auto-Sekwencer (sekwencje statych predkosci)
Nr Opis Zakres Ugjprvienia Jednostka | Uwagi
fabryczne
0: Wylgczony
1: Pojedynczy cykl (Po restarcie
kontynuuje z ostatniego miejsca).
2. Okresowy cykl (Po restarcie
kontynuuje z ostatniego miejsca).
3: Pojedynczy cykl, nastepnie
trzyma predkos¢ koncowg (Po
restarcie kontynuuje z ostatniego
Auto-Sekwencer miejsca).
06-00 | (sekwencje statych | 4: Pojedynczy cykl (Po restarcie 0 -
predkosci) rozpoczyna nowy  cykl od
poczatku).
5: Okresowy cykl (Po restarcie
rozpoczyna nowy cykl od
poczatku).
6: Pojedynczy cykl, nastepnie
trzyma predkosc¢ kohcows. (Po
restarcie rozpoczyna cykl od
poczatku)
06-01 | Auto-Sekwencer 0.00 Hz *1
czestotliwos¢ nr 1
06-02 | Auto-Sekwencer 0.00 Hz *1
czestotliwo$¢ nr 2
o603 | e o0 | v | n
Au?o-Sekwencer 0.00~650.00
06-04 s 0.00 Hz *1
czestotliwosé nr 4
06-05 | Auto-Sekwencer 0.00 Hz *1
czestotliwos¢ nr 5
06-06 Auto-Sekwencer 0.00 Hy 1

czestotliwos¢ nr 6
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06-07

Auto-Sekwencer
czestotliwos¢ nr 7

0.00

Hz

*1

06-08

06-15

Zarezerwowane

06-16

Auto-Sekwencer
czas 0

06-17

Auto-Sekwencer
czas 1

06-18

Auto-Sekwencer
czas 2

06-19

Auto-Sekwencer
czas 3

06-20

Auto-Sekwencer
czas 4

06-21

Auto-Sekwencer
czas 5

06-22

Auto-Sekwencer
czasb

06-23

Auto-Sekwencer
czas 7

0.0 ~ 3600.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

06-24

06-31

Zarezerwowane

06-32

Auto-Sekwencer
kierunek obrotow
0

06-33

Auto-Sekwencer
kierunek obrotow
1

06-34

Auto-Sekwencer
kierunek obrotow
2

06-35

Auto-Sekwencer
kierunek obrotow
3

06-36

Auto-Sekwencer
kierunek obrotow
4

06-37

Auto-Sekwencer
kierunek obrotow
5

06-38

Auto-Sekwencer
kierunek obrotow
6

06-39

Auto-Sekwencer
kierunek obrotow
7

0: STOP

1: Do Przodu
2: Do tylu

Grupa 07 — Ustawienia komend Start/Stop

Nr

Opis

Zakres

Ustawienia
fabryczne

Jednostka

Uwagi

07-00

RESTART PO

CHWILOWYM | 0: Wytgczony
ZANIKU 1: Wigczony

MOCY
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(NAPIECIA)
Czas
07-01 | opdznienia 0.0 ~ 800.0 0.0 S
Auto-Restartu
Liczba prob
07-02 | uto-startow | 210 0 ]
0: Restart jest mozliwy tylko kiedy
07-03 Ustawienia komenda Start jest wytgczona 0 i
Trybu Reset 1: Restart jest mozliwy kiedy komenda
Start jest zatgczona lub wytgczona
Kierunek 0: Kierunek zgodny po podaniu
07-04 obrotéw po zasilania 1 i
podaniu 1: Kierunek nie zgodny po podaniu
zasilania zasilania
Czas
07-05 | opdznienia 1.0 S
zafgczenia 1.0 ~ 300.0
Czestotliwosé
07-06 | foZPOCZeCa 1 4 14 - 10.00 1.5 Hz
hamowania
prgdem statym
Poziom
07-07 | hamowania 0~20 5 %
prgdem statym
Czas
07-08 | hamowania 0.0~255 0.5 S
pragdem statym
Metoda 0: Zwalnia_nie do catkowitego
07-09 zatrzymywania zatrzymania 0
1: Zwalnianie wolnym wybiegiem
Grupa 08 — Funkcje ochronne
Nr Opis Zakres LsttaW|en|a Jednostka | Uwagi
abryczne
xxxx0: Zatgczenie ochrony
przy przyspieszaniu
xxxx1: Wylgczenie ochrony
przy przyspieszaniu
xxx0x: Zatgczenie ochrony
przy zwalnianiu
xxx1x: Wylgczenie ochrony
przy zwalnianiu
08-00 | Sekcja Trybéw ochrony | X*X0Xx: Zataczenie ochrony 00000 :
podczas pracy
xx1xx: Wylgczenie ochrony
podczas pracy
x0xxx: Zatgczenie ochrony
nad napieciowej
podczas pracy
x1xxx: Wylgczenie ochrony
nad napieciowej
podczas pracy
08-01 | Qgraniczenie pradu 50 ~ 200 200 Prad

rozruchowego
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08-02 Ograniczenie .pradu 50 ~ 200 200 przemiennika
przy zwalnianiu [100%]
08-03 Ograniczenie pradu 50 ~ 200 200
podczas pracy
Ochrona nad
08-04 | napieciowa podczas 350 ~ 390 380 VDC
pracy
08-05 Elektroniczna ochrona | 0: Wylaczona 1 )
przecigzenia (OL1) 1: Wigczona
0: Zwalnianie silnika
CzvAnosci po 1: Silnik nie bedzie pracowat
08-06 ynnosci p kiedy ochrona 0 -
przecigzeniu S :
przecigzeniowa bedzie
aktywowana
0: Auto (zalezny od
temperatury)
Ochrona przed 1: Zatgczona tylko podczas
08-07 . 1 -
przegrzaniem (OH) pracy
2: Zawsze zatgczona
3: Wylgczona
0: Funkcja AVR mozZliwa
1: Funkcja AVR nie mozliwa
2: Funkcja AVR nie mozliwa
dla Stopu
08-08 | Regulacja Napiecia 4 -
e 4 Funkcja AVR wylgczona
dla Stopu i Zwalniania z
jednej predko$ci do innej
5: Kiedy VDC > 360V,
Funkcja AVR jest wylgczona
dla Stopu i Zwalniania
) Detekcja zaniku jednej | 0: Nieaktywna i
08-09 z faz 1: Aktywna 0
Group 09 — Communication function setup
Nr Opis Zakres Ustawienia Jednostka | Uwagi
fabryczne
Przydzielony
09- numer stacji w 1-~32 1 ) *D%3
00 | sieci
przemystowej
09- | Wybor kodu RTU | 0: RTU 0 i xo¥3
01 | /ASCII 1: ASCII
0: 4800
09- 1: 9600
B R 2 bps *2*3
02 aud Rate (bps) 2 19200 p
3: 38400
09- . 0: 1 bit stopu
Bity St 0 - *0%3
03 | 'Y =IoPY 1: 2 bity stopu
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09 0: Brak parzystosci
04 Parzystosé 1: Parzysty 0 - *2*3
2: Nieparzysty
09- 0: 8-Bits Data
Format Danych . 0 - *2*3
05 Y 1: 7-Bits Data
- | Limit
o0 | Lmit czasu 0.0~255 0.0 s
06 | oczekiwania
0: Zwalnia z Czasem Zatrzymania 1 i
pokaz komunikat COT po uptywie limitu
czasu oczekiwania
1: Zwalnia wolnym wybiegiem i pokaz
Przekroczenie komunikat COT po uptywie limitu czasu
09- limit oczekiwania 0 )
o7 | Mt lczas.u 2: Zwalnia z Czasem Zatrzymania 2 i
oczekiwania pokaz komunikat COT po uptywie limitu
czasu oczekiwania
3: Utrzyma predkos¢ i pokaz komunikat
COT po uplywie limitu czasu
oczekiwania
09- | Tolerancja czasu
1~2 3
08 | btedu ERR6 0
%% Czas transmisji | 5 ~ 65 5 ms
Grupa 10 — Funkcje PID
Ustawieni
Nr Opis Zakres a Jedr;ostk UV\i/ag
fabryczne
~ | O: Potencjometr lub klawiatura
10- | PID - Zzadawanie | 1: Poprzez wejécie AVI 1 - *1
00 | wartosci 2: Poprzez wejécie ACI
3: Poprzez sie¢ komunikacyjng
4: Z klawiatury w parametrze 10-02
0: Potencjometr lub klawiatura
10- | PID —sprzezenie 1: Poprzez wejscie AVI > ) 1
01 | zwrotne 2: Poprzez wejscie ACI
3: Poprzez sie¢ komunikacyjng
10- | PID — wejscie z 0 *
02 | Klawiatury 0.0 ~ 100.0 50.0 & !
0: Funkcja PID — wytgczone
1: Do Przodu Charakterystyki.
Zbocze kontrolowane poprzez
czfon D
2: Do Przodu Charakterystyki.
10- . . Do Przodu Charakterystyki.
03 | PID—wybdroperacji | 3°n, Tytu Charakterystyki. 0 i

Zbocze  kontrolowane
czion D

4: Do Tytu Charakterystyki.
Sprzezenie zwrotne kontrolowane

poprzez czton D

poprzez
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Wspétczynnik

%a wzmochienia 0.00 ~ 10.00 1.00 % *1
sprzezenia zwrotnego
10- Wzmocmeme cztony 0.0 ~10.0 1.0 % 1
05 | Proporcjonalnego
10- N .
06 [ Czas Catkowania 0.0~100.0 100 S !
10- _ .
07 | Czas Rdézniczkowania 0.00 ~10.00 0.00 S !
10- L 0: w kierunku pozytywnym
PID przesunigcie . 0 - *1
08 przestnigel 1: w kierunek negatywnym
10- | PID Regula}qa 0 ~ 109 0 % 1
09 przesuniecia
10- | PID - gzas .opoznlema 00~25 0.0 s 1
10 | odpowiedzi
0: Wylaczone
1: Zatgczone — Po zaniku
10- | Detekcja utraty sprzgzenia urzgdzeme bedzie
11 sprzezenia zwrotnego pracowac dalej 0 i
2: Zalgczone — Urzgdzenie
zatrzymuje sie po zaniku
sprzezenia zwrotnego
10- Pozmm d_etekql utraty 0~ 100 0 %
12 | sprzezenia zwrotnego
10- Czas opodznienia
13 detekciji utraty 0.0 ~25.5 1.0 S
sprzezenia zwrothego
10- | Granica wysterowania j o .
14 | PD 0~109 100 % 1
Reset kiedy wartosé 0: Wylgczony
10- | sprzezenia zwrotnego | 1: Po 1 sekundzie 0 i
15 | osiggnie wartos¢ 30: Po 30 sekundach (Zakres: 1 ~
zadang 30 Sec)
10- | Margines btedu (Unit) _ )
16 | (1 Unit =1/8192) 0~ 100 0
10- | PID = poziom funkcji 1 4 o _ 650 og 0.00 Hz
17 | uspania czestotliwosci
10- PID — Czas
18 opoznienia funkciji 0.0~255 0.0 S
uspania
10- PID — poziom
19 wybudzenia z funkgciji 0.00 ~ 650.00 0.00 Hz
uspania
10- PID — czas opdznienia
20 wybudzenia z funkgcji 0.0~255 0.0 S
uspania
10- PID — maksymalny
21 poziom sprzezenia 0~ 999 100 - *1
zZwrotnego
10- PID — minimalny
2 poziom sprzezenia 0~ 999 0 - *1

zwrotnego
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Grupa 11 — Funkcje wydajnosci

Ustawienia

Nr Opis Zakres f Jednostka | Uwagi
abryczne
11-00 Ochrona przed obrotami | 0: Zatgczona 0 i}
wstecznymi 1: Wylgczona
11-01 | Czestotliwo$¢ falinosnej | 1 ~16 5 kHz
0: Tryb 0 3-fazowa
modulacja PWM (obcigzenie
petne)
1: Tryb 1 2-fazowa
11-02 | Tryb modulacji PWM modulacja PWM (2/3 0 -
obcigzenia)
2: Tryb 2 2-fazowa losowa
modulacja PWM (obcigzenie
pomiedzy 0 a 1)
Automatyczna redukcja
11-03 czestotliwosci fali nosnej | 0: Wytgczona 0 )
wraz ze wzrostem 1: Zatgczona
temperatury
11-04 | Krzywa-s 0.00 s
Przyspieszanie 1 0.0~4.0 '
Krzywa — S
11-05 Przyspieszanie 2 0.0~ 4.0 0.00 S
11-06 | Krzywa — S Zwalnianie 1 | 0.0 ~ 4.0 0.00 S
11-07 | Krzywa — S Zwalnianie 2 | 0.0 ~ 4.0 0.00 S
1108 | Fomianie czestotiwosel | o g5 650,00 0.00 Hz *1
1109 | Fomianie czestotiwosel | g g9 650,00 0.00 Hz *1
11-10 | FOMianie ezgstotiwoset | g 5 - 650,00 0.00 Hz *1
11-1 5[ EEEAARYRiENE 0.00 ~ 30.00 0.00 Hz 51
czestotliwosci
Groupl2 — Digital Display & Monitor functions
Ustawieni
Nr Opis Zakres a Jednostk UV\_/ag
a [
fabryczne
00000 ~ 77777 Kazda cyfra moze by¢
ustawiona z zakresu 0-7 z listy
ponizej.
0: Wylgczony wyswietlacza
1: Prad wyj$ciowy
12- Tryb 2: Napiecie wyjsciowe 00000 i *1
00 wyswietlania 3: Napiecie na szynie DC
4: Temperatura
5: PID — wartos$¢ sprzezenia
zZwrotnego
6: Wartos¢ AVI
7: Wartos¢ ACI
PID — Tryb O: Wy§w!etl jako I|cz’b§ cqikowﬂa (xxx)
12- | wyswietlania 1: WYSWIGﬂ _zwartosmaml .
01 | sprzezenia d‘2|esuf=,tn.ym| (XX.X) _ . 0 - 1
2wrotnego 2: Wyswietl z wartosciami setnymi
(X.Xx)
12- | PID — Jednostki | 0: XXX--
: o —— 0 - *1
02 miary sprzgzenia | 1: xxxpb (ci$nienie)
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Groupl2 — Digital Display & Monitor functions

Ustawieni

Nr Opis Zakres a Jednostk UW.ag
a i
fabryczne
zwrotnego 2: xxxfl (poziom)
Niestandardowe
12- jednostki
03 (predkosé 0 ~ 65535 1500/1800 RPM *1
liniowa) — Tryb
wyswietlania
0: Czestotliwos¢ wyjsciowa jest
wyswietlana
Niestandardowe 1: Predkosé¢ liniowa wy$wietlana w
jednostki liczbach dziesietnych (xxxxx)
%i‘ (predkos¢ 2: Predkosé liniowa wyswietlana z 0 ] *]
liniowa) — Tryb warto$ciami dziesietnymi (xxxx.x)
wyswietlania 3 : Predkos¢ liniowa wyswietlana z
wartosciami setnymi (xxx.xx)
4: Predkos¢ liniowa wyswietlana z
warto$ciami tysiecznymi (xx.xxx)
HD 12D I3D 14D I5D
A A A A
Wyswietlanie U LU U U )
12- | stanow zaciskéw Sh— o / *4
05 wejsciowych i
wyjsciowych —7) )
RY1
Grupa 13 — Funkcje inspekcji i konserwacji
Nr Opis Zakres LsttaW|en|a Jednostka | Uwagi
abryczne
13- i i %3
00 | Kod przemiennika
13- | Wersja ) ) 354
01 | oprogramowania
13- - - *3*4
02 [ Ostatnie 3 Btedy
13- Czas pracy _
03 przer_mennlka - 0~23 - Godziny *3
godziny robocze
13- Czas pracy _ _
04 przemiennika — dni | 0 ~ 65535 Dni *3
robocze
13- | Tryb wyswietlania O:Wyéwie_tlaj czas podtgczonego .
05 | czasu pracy u.rzadz'erjla d_o sieci 0 - 3
1. Wyswietlaj czas pracy
13- | Blokada dostepu | 0: Dostepne wszystkie parametry 0 -
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06

do parametrow

1: Parametry 05-01 ~ 05-08 nie
mogg by¢ zmienione

2: Wszystkie funkcje nie mogg by¢
zmienione oprécz 05-01 ~ 05-08
3: Blokada wszystkich parametrow
oprocz 13-06

13- | Kod blokady 00000 ~ 65535 00000
07 | parametrow
Przvwracanie 1150: Przywré¢ ustawienia
13- ywra fabryczne dla 50Hz
ustawien . . L 00000
08 fabrveznveh 1160: Przywrd¢ ustawienia
yezny fabryczne dla 60Hz
Wybér . .
13- Wyswietlanych 0: Parametry Ogolne 1
09 . 1: Parametry Uproszczone
parametrow
Wybor
F 31 | wyswietlanych 0: Parametry Ogdine 0
parametrow 1. Parametry Uproszczone
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4.3 Parametry

\ Parametry Uproszczone

F_1 Czas przyspieszania 1
Zakres [0.1~3600.0] s

F_2 Czas zwalniania 1
Zakres [0.1 ~3600.0] s

» Czas przyspieszania i zwalniana jest liczony miedzy najnizszg a najwyzszg czestotliwoscia.
» Przykfad: Jezeli S2U ma ustawiony limit czestotliwos¢ dolny: 5Hz a goérny: 60Hz to
nastawiony czas przyspieszania bedzie liczony od 5Hz do 60Hz.

» Aktualny czas przyspieszania i zwalniania jest liczony w nastepujacy sposob:

(F_1) * (nastawiona czestotliwo$¢ — minimalna czestotliwo$¢ startu)

Aktualny czas przyspieszania =
y przysp Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa

(F_2) * (nastawiona czestotliwo$¢ — minimalna czestotliwo$¢ startu)

Aktualny czas zwalniania = —
Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa

Hz

Maksymalna A
czestotliwo$¢ wyjSciowa —ef------==----=----- g et T~

Czestotliwo$¢ ustawiona 1

Minimalna czg¢stotliwos¢ =

poczatkowa
0 - !
Aktualny czas i thualny c!as
przyspieszania ! zwalniania

Czas 1 Czas zwalniania
przyspieszania F_1 F2
F 3 Tryby pracy zaciskéw zewnetrznych
[0] : Do przodu/Stop-Do tytu/Stop
Zakres [1] : Start/Stop-Do przodu/Do tytu
[2] : 3-przewodowy tryb sterowania Start/Stop

» Parametr F_3 jest wazny jezeli komenda Start jest przypisana do trybu zewnetrznego

poprzez parametr F_10 = 1.
2-przewodowy tryb sterowania:

F_3 = [0] Ustawienia funkcji zaciskow zewnetrznych (F_19 / F_20):
0 dla Do przodu/Stop

1 dla Do tytu/Stop.

F_3= [1] Ustawienia funkcji zaciskow zewnetrznych (F_19 / F_20)
0 dla Run/Stop

1 dla FWD/REV.
3-przewodowy tryb sterowania:

F_3 = [2] Zaciski I1D, 12D, 13D sg uzywane jako kombinacja 3-przewodow tryb Start/Stop.
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Ustawienia parametrow F_19 / F_20 bedg nieaktywne.

F 4

Kierunek obrotow silnika

Zakres

[0] : Do przodu

[1] : Do tytu

» Parametr F_4 jest wazny tylko w tryb klawiatury.
XUwaga: Jezeli jest ustawiona blokada obrotéw poprzez parametr; F_22=1, to wartos¢
parametru F_04=1 bedzie zablokowana i zostanie wyswietlona informacja "LOC".

F 5

Charakterystyki Volts/Hz (V/F)

Zakres

[1-~7]

> Poprzez parametr F_5 wybierz charakterystyke V/f [1 ~ 6] dostosowang do odpowiednie;

aplikacji.

> 6 charakterystyk V/f jest przedstawionych ponizej. [1 ~ 3] dla 50Hz i [4 ~ 6] dla 60 Hz.

TYP 50Hz 60Hz
8
(&)
<| F5 Charakterystyka V/F F5 Charakterystyka V/F
T
(V)%
V)%
100
> 100
£
£
)
< |= [1] = [4]
ey
(6]
2 B B
S ¢ c
24
1 25 50 650 Hz
1 3.0 60 650 Hz
V)% W%
- 100 100
T}
2
0
.: = (2’ B = (5] B
=
N cl c
[
o |
1 25 50 650 Hz 1 30 60 650 Hz
(V)% (V)%
c 100 100
(]
>
N
9 = (3’ B = (6] B
E
g i i
1 25 50 650 Hz 1 30 60 650 Hz
( )|
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» (V) 100% napiecie maksymalne. B, C — punkty zadane w %, patrz tabela ponizej:

F5 B(Xb) C(Xc)
1/4 10% 8%

2/5 15% 10.5%
3/6 25% 7.7%

» Ustawienie parametru na F_5 = [7] pozwala na elastyczne ksztaltowanie charakterystyki V/F.
Charakterystyka modeluje sie poprzez parametry: (01-02 ~ 01-09). Jest to funkcja zalecana
dla uzytkownikéw bardziej doswiadczonych.

F 6 Gérny limit czestotliwosci
Zakres [0.01 ~ 650.00] Hz

F 7 Dolny limit czestotliwosci
Zakres [0.00 ~ 649.99] Hz

» Jezeli parametr F_7 i czestotliwos¢ zadana bedag ustawione na OHz, to w przypadku zadania
komendy Start na wyswietlaczu pojawi sie napis: "STOP”.

» Jezeli parametr F_7 bedzie ustawiony na OHz a czestotliwos¢ zadang ustawimy na warto$é
wiekszg niz w parametrze F_7 to po przemiennik rozpedzi silnik od czestotliwosci OHz
(zadanej w F_7) do czestotliwosci zadane;j.

» Jezeli wartos¢ parametru F_7 bedzie wieksza niz OHz a czestotliwos¢ zadana bedzie
mniejsza niz w parametrze F_7 to przemiennik bedzie obracat wat silnika z predkoscig
ustawiong w parametrze F_7.

Hz
A
Goérny limit czestotliwosci
y Dolny limit czestotliwosci
r"’ -._
0 T
F 8 Predkos¢ zadana 0
Zakres [0.00 ~ 650.00] Hz

F9 Czestotliwosé trybu JOG

Zakres [1.00 ~ 25.00] Hz

» Tryb JOG zostaje uaktywniony poprzez wielofunkcyjne wejscia od 11D do I5D. Jezeli
parametry F_19 dla 11D i F_20 dla 12D (03-00 ~ 03-04 dla wszystkich wejs¢
cyfrowych) beda ustawione na [6] JOG Do przodu lub [7] JOG Do tytu
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F 10 Zrédto zadawania Startu

[0] : Klawiatura
Zakres [1] : Zewnetrzna kontrola Start/Stop
[2] : Port Komunikacyjny

F 11 Zrédto zadawania czestotliwosci

[0] : UP/DOWN (GORA/DOL) z Klawiatury

[1] : Potencjometr na klawiaturze

[2] : Zewnetrzne analogowe wejscie napigciowe AVI

Zakres [3] : Zewnetrzne analogowe wejscie pradowe ACI

[4] : Zewnetrzna kontrola czestotliwosci Up/Down (GORA/DOL)
[5] : Port komunikacyjny

[6] : PID Czestotliwo$é wyjsciowa

F 12 Czestotliwos¢ fali nosnej
Zakres (1 ~ 16] kHz

F 13 Podbicie momentu
Zakres [0~ 10.0] %

» Nastawione charakterystyki B i C w parametrze F_5 bedg skorygowane o parametr F_13.
(V)%

(05 5T R E—

1 25030 50/60 Hz
F 14 Tryb Stopu
[o] : Zwalnianie do zatrzymania.
Zakres ) —
[1] : Zatrzymanie wolnym wybiegiem.

> F_14= [0] : Po zadaniu komendy Stop silnik zostanie zatrzymany w czasie
zdeklarowanym w parametrze F_2 (Czas zwalniania 1).

>
F 15 Hamowanie pradem stalym — czas hamowania
Zakres [0.0 ~ 25.5] Sec
F_16 Prég rozpoczecia hamowania pragdem statym (Hz)
Zakres [0.10 ~ 10.00] Hz
F_17 Poziom hamowania pradem statym (%)
Zakres [0~20) %
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Czestotliwos¢

A
T T Fs
1 [}
4 ' ' .
T
Komenda
START START STOP
F 18 | Prad znamionowy silnika
Zakres | [A] (Grupa 02)

F 19 | 11D — wejscie wielofunkcyjne (zakres ten sam co dla F_20)

F 20 | 12D — wejscie wielofunkcyjne

[0]
[1]
[2]
(3]
(4]
[6]
(7]
(8]

Zakres [9]
[10]
[11]

[12]
[13]
[14]
[15])
[16]
[17]
[18]

: Predkos¢ zadana 2

: Do przodu/Stop

(Parametr F_3/F_10=1)

: Do tytu/Stop

(Parametr F_3/F_10=1)

: Predkos¢ zadana 1

(Parametr 05-02)

: Predkos¢ zadana 3

(Parametr 05-03)

: Tryb JOG Do przodu

(Parametr 05-05)

: Tryb JOG Do tytu

(Parametr F_9)

: D6t — motopotencjometr

: Géra — motopotencjometr

(Parametr F_9)

-(Parametr F_11=4)

(Parametr F_11=4)

: Czas przyspieszania 2 / Czas zwalniania 2

: Wylaczenie Przyspieszania i Zwalniania

: Tryb zadawania Startu

: Tryb zadawania czestotliwosci

: Szybki Stop

(Parametr F_10)

(Parametr F_11)

: Blok podstawowy (zatrzymanie wolnym wybiegiem)

: Wytaczenie funkcji PID

. Reset

(GrupalO)

: Tryb Auto-Sekwencera

(Group 6)

——
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2-przewodowa metoda trybu 1:
Przyktad: Do Przodu/STOP i Do tylu/STOP zadawane poprzez zaciski 11D i 12D

Ustaw F_3= [0] , 11D: F_19 = [0] (Do przodu/STOP), I2D: F_20 = [1] (Do tytu/STOP);

|CT° >—PIMDSTART
- 112DSTOP
7 - Do Przodu

13D/ po Tytu

COM
Hz §
/ Do Przodu \
| \ Do Tytu / T
o oN jon]
I ON OFF |
13D OFF | ON

¥Uwaga: W przypadku jednoczesnego zadania komendy Do Przodu i Do tytu,
urzagdzenie potraktuje to jako sygnat Stop.

2-przewodowa metoda Trybu 2:
Przyktad: START/STOP and Do Tytu/Do Przodu zadawane poprzez zaciski 11D i 12D

Ustaw F_3 = [1] ; 11D: F_19 = [0] (START/STOP); 12D:F_20 = [1] (Do Tytu/Do Przodu);

2 ¢ 11D START/STOP

Do Przodu
/Do Tytu

COM

° b 12D

Hz

/Do Przodu \\
! : 4 »-
; : : T
| \. DoTylu |/

11D : ON | OFF

12D OFF i ON
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3-przewodowa metoda

Przyktad: Dwa oddzielne przyciski dla Startu i Stopu oraz jeden przetacznik
obrotéw Do Przodu/Do.

Ustaw F_3 = 2 (3-przewodowy tryb), a automatycznie do wejs¢ 11D, 12D i I3D zostang przypisane
kolejno komendy Start; Stop; Do Przodu/Do Tytu

W tej metodzie parametry F_19, F_20 i 03-02 nie bedg brane pod uwage.

@ Lo  “—P1D START

120 sToP

¢ 713D Do Przodu/Do Tyl

COM
Hz )
/ Do Przodu | \
/ E v T -
| | | T
i [oN |
12D ’ ON OFF |
13D OFF

ON
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F 21 Przekaznik wielofunkcyjny (zaciski RB, RA)

[0] : Praca
[1] : Btad
[2] : Ustawiona czestotliwo$é osiagnieta (Parametr 03-14)
[3] : Czestotliwos$é osiagnieta (3-13£3-14)---—--mmmamm- (Parametr 03-13/03-14)
[4] : Wykryta czestotliwosé wyjsciowa 1 (> 03-13)---——-—- (Parametr 03-13)
[5] : Wykryta czestotliwo$é wyjsciowa 2 (< 03-13)-———--—- (Parametr 03-13)
[6] : Auto-Restart

Zakres [7] : Chwilowa utrata mocy (Parametr F_23)

[8] : Szybki Stop

[10]
[11]
[12]
[13]

: Ochrona przeciazenia silnika (OL1)
: Ochrona przecigzenia napedu(OL2)

: Zarezerwowany

[9] : Blok Podstawowy (Zatrzymanie wolnym wybiegiem)

(Parametr 03-15/03-16)

: Prad wyjsciowy osiggniety

[14] : Kontrola hamowania

(Parametr 03-17/03-18)

Opis funkcji przekaznika RY1:
1) F_21 = [0] , RY1 bedzie zatgczony w trakcie Pracy.

2) F_ 21 = [1] , RY1 bedzie zatgczony po wystagpieniu biedu.

3) F_21 = [2] , RY1 bedzie zatgczony po osiggnieciu ustawionej czestotliwosci.

F 22 Blokada obrotéw Do tytu
[0] : Blokada aktywna
Zakres )
[1] : Blokada nie aktywna
F 23 Auto-Restart po chwilowej utracie mocy (np. chwilowe spadki napie¢)
[o] : Auto-Restart nie aktywny
Zakres
[1] : Auto-Restart aktywny

> F_23=[1], Po chwilowym spadku napiecia przemiennik rozpedzi silnik do zadane;

predkosci przed zanikiem napiecia.

Uwaga: Nalezy zachowaé szczegdlng ostroznos¢ w przypadku aktywacji funkcji F_23. Wszelkie

normy bezpieczenstwa muszg by¢ zachowane.

F 24 Liczba préb Auto-Restartu

[0~ 10]

Zakres

> F_24= [0] : Przemiennik nie wystartuje po wyjsciu z Btedu.

> F_24> [0] ,07-01 = [0] ,Przemiennik po wyjsciu z Btedu wystartuje do predkosci takiej
samej jak przed btedem, a kazda proba Auto-Restartu bedzie oddzielona 0,5 sekundowym

opdznieniem.

64

——
| —




> F_24> [0] ,07-01> [0] , Przemiennik po wyj$ciu z Btedu wystartuje do predkosci takiej
samej jak przed btedem, a kazda préba Auto-Restartu bedzie oddzielona czasem
nastawionym w parametrze 07-01

» Wazne: Auto-Restart nie zostania uruchomiony w przypadku, gdy zanik zasilania
wystapi w czasie hamowania.

F 25 Przywracanie ustawien fabrycznych

ak [1150] : Przywrécenie ustawien fabrycznych dla 50Hz
akres
[1160] : Przywrécenie ustawien fabrycznych dla 60Hz

» W przypadku zablokowania parametrow, nalezy najpierw parametry odblokowac,
aby moc przywréci¢ ustawienia fabryczne

Auto-Sekwencer

F 26 Tryb Auto-Sekwencji do czestotliwosci zadanej 1

F 27 Tryb Auto-Sekwencji do czestotliwosci zadanej 2

Zakres [0.00 ~ 650.00)] Hz

» Sekwencja Trybu Auto-Sekwencera mozliwa jest poprzez wielofunkcyjne wejscia 11D i
12D ustawiane w parametrach F_19i F_20 (sekcja [18] ).

» Zmienne sekwencje Auto-Sekwencera sg konfigurowalne w grupie parametrow 06-00.
Auto-Sekwencer

Przyktad: Cykl pojedynczy (06-00 =1, 4)

Przetwornica czestotliwosci rozpocznie pojedynczy cykl pracy bazujgc na parametrach
grupy 6, a po zakohczeniu cyklu zakonczy prace. W tym przypadku sg nastawione 3
sekwencje pracy.

Tryb Auto-Sekwencera:  06- 00 = [1] Iub [4]

Czestotliwosci trzech sekwencji:  F 8= [15) Hz, F 26 = [30] Hz, F_27 = [50]) Hz
Czas trwania poszczegolnych sekwencji: 06-16 = [20] s, 06-17 = [25] s, 06-18= [30] s,
Kierunek obrotow: 06-32=1[1),06-33=[1]),06-34

=[1]

Hz A

N

Komenda START

START

11D lub 12D —
mozliwy auto- ON
start :
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F 28 Auto-sekwencer
[0] : Wytaczony
Zakres
[1] : Wigczony
F 29 Wersja oprogramowania
Zakres
F 30 Wykaz bledéw (ostatnie 3)
Zakres
F 31 Wyboér wyswietlanych parametrow
[0] : Parametry Uproszczone
Zakres
[1] : Parametry Ogélne

XWazne: Jezeli Parametr F_31=1 to operator ma dostep do wszystkich parametréw, aby
wréci¢ do parametréw uproszczonych nalezy ustawi¢ parametr 13-09 na wartos¢

[1].
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Parametry Ogélne

Grupa 00 — Podstawowe parametry

00-01 Kierunek obrotow silnika

Zakres [0] : Do Przodu [1] : Do Tyhu

» 00-01 Parametr ten jest wazny tylko w trybie pracy z klawiatura.

HWazne: Jezeli funkcja kierunku obrotow silnika Do Tytu jest wylgczona poprzez parametr 11-
00=1 to przy probie ustawienia parametru 00-01 na warto$¢ [1] zostanie wyswietlony
napis ,LOC” informujgcy o blokadzie kierunku obrotow.

00-02 Gtéwne zrodto zadawania Startu

00-03 Alternatywne zrédlo zadawania startu

[0] : Klawiatura
Zakres [1] : Zaciski zewnetrzne Start/Stop
[2] : Port komunikacyjny

> Przelgczanie pomiedzy parametrami 00-02 i 00-03 odbywa sie za pomocg wielofunkcyjnego
wejscia, ktore zdefiniowaé mozna w parametrach grupy 3 (11D: 03-00=12, 12D: 03-01=12
itd.).

00-04 Tryby pracy dla zaciskow zewnetrznych

[0] : Do Przodu/Stop — Do tytu/Stop
Zakres [1] : Start/Stop — Do Przodu/Do tytu
[2] : 3-przewodowy tryb - Start/Stop

» Parametr 00-04 jest wazny kiedy komenda Startu jest zadawana poprzez Tryb zaciskow
zewnetrznych (00-02 / 00-03 = 1).

2-przewodowy tryb pracy:

Ustaw najpierw parametr 00-04 = [0/1] a nastepnie parametr (03-00, 03-04) na wartos¢ [0] lub

1

E%-]przewodowy tryb pracy:

00-04 = [2] Zaciski 11D, 12D, 13D bedg wykorzystane do 3-przewodowego trybu pracy.

Ustawienia dla parametrow 03-00, 03-01, 03—-02 bedg nie aktywne (Group 03).

00-05 Gléwne zrédto zadawania czestotliwosci

00-06 Alternatywne zrédlo zadawania czestotliwosci

[0] : UP/DOWN (GORA/DOL) z Klawiatury

[1] : Potencjometr na klawiaturze

[2] : Zewnetrzne analogowe wejs$cie napigciowe AVI

Zakres [3] : Zewnetrzne analogowe wejscie pradowe ACI

[4] : Zewnetrzna kontrola czestotliwosci Up/Down (GORA/DOL)
[5] : Port komunikacyjny

[6] : PID Czestotliwosé wyj$ciowa
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00-07 Wybor trybu zrodta zadawania czestotliwosci
[0] : Zrédto gtéwne lub alternatywne
Zakres B
[1] : Zrédio gtéwne + zrédto alternatywne
00-08 Czestotliwo$é komunikacji
Zakres [0.00 ~ 650.00] Hz

» Parametr ten moze by¢ uzyty do ustawienia czestotliwosci
» Parametr ten moze by¢ uzyty do ustawienia czestotliwosci odczytywania w module
komunikacyjnym
» Parametr ten jest uzyteczny tylko w trybie komunikacyjnym
00-09 Zapamietywanie zadanej czestotliwosci przy odtaczeniu zasilania
Zakres [0] : Czestotliwos$é zadana z klawiatura jest zapisana
[1] : Czestotliwo$é zadana poprzez port komunikacyjny jest zapisana
00-10 Poczatkowa czestotliwos¢é zadawania z klawiatury
[0] : Aktualna czestotliwo$é
Zakres [1] : OHZ
[2] : Czestotliwo$é z parametru 00-11
00-11 Wartos¢ poczatkowej czestotliwosci zadawanej z klawiatury
Zakres [0.00 ~ 650.00] Hz
00-12 Gorny limit czestotliwosci
Zakres [0.01 ~ 650.00] Hz
00-13 Dolny limit czestotliwosci
Zakres [0.00 ~ 649.99] Hz

> Jezeli parametr F_7 i czestotliwos¢ zadana bedg ustawione na OHz, to w przypadku zadania
komendy Start na wyswietlaczu pojawi sie napis: "STOP”.

Jezeli parametr F_7 bedzie ustawiony na OHz a czestotliwos¢ zadang ustawimy na warto$¢
wiekszg niz w parametrze F_7 to po przemiennik rozpedzi silnik od czestotliwosci OHz
(zadanej w F_7) do czestotliwosci zadane;j.

Jezeli wartos¢ parametru F_7 bedzie wieksza niz OHz a czestotliwos¢ zadana bedzie
mniejsza niz w parametrze F_7 to przemiennik bedzie obracat wat silnika z predkoscig
ustawiong w parametrze F_7.

>

Hz A
Gorny limit czgstotliwosci
A Dolny limit czgstotliwosci
0 > T
(e )




00-14 Czas przyspieszania 1
Zakres [0.1 ~3600.0] s
00-15 Czas zwalniania 1
Zakres [0.1 ~3600.0] s
00-16 Czas przyspieszania 2
Zakres [0.1 ~3600.0] s
00-17 Czas zwalniania 2
Zakres [0.1 ~3600.0] s

» Czas przyspieszania i zwalniana jest liczony miedzy najnizszg a najwyzszg czestotliwoscia.
» Przykiad: Jezeli S2U ma ustawiony limit czestotliwo$¢ dolny: 5Hz a gorny: 60Hz to
nastawiony czas przyspieszania bedzie liczony od 5Hz do 60Hz.

» Aktualny czas przyspieszania i zwalniania jest liczony w nastepujacy sposoéb:

(F_1) * (nastawiona czestotliwo$¢ — minimalna czestotliwo$¢ startu)

Aktualny czas przyspieszania = — —
Y przysp Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa

(F_2) * (nastawiona czestotliwo$¢ — minimalna czestotliwo$¢ startu)

Aktualny czas zwalniania = —
Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa

Hz

Maksymalna ‘
czestotliwose wyjsciowa —mef------nmmmomomomone- e —————— ™~

Czestotliwosé ustawiona —

1
1
i
1
1
(]
1
1
1
|
1
o . e '
Minimalna czestotliwosc = |
1
]
1
1
i
1
1
1
i
1
1
1

poczatkowa = ; . |
0 *Aktualn}-' cz:s'r ; m T
przyspieszania i zwalniania
Czas -PE i (Czaszwalniania
przvspieszaniaF 1 F2
00-18 Czestotliwosé Trybu JOG
Zakres [1.00 ~ 25.00] Hz
00-19 Czas przyspieszania Trybu JOG
Zakres [0.1 ~3600.0] s
00-20 Czas zwalniania Trybu JOG
Zakres [0.1~3600.0] s

» Tryb JOG zostaje uaktywniony poprzez wielofunkcyjne wejscia od 11D do I15D. Jezeli
parametry F_19 dla 11D i F_20 dla 12D (03-00 ~ 03-04 dla wszystkich wejs¢ cyfrowych)

bedg ustawione na [6] JOG Do przodu lub [7] JOG Do tyhu.
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Grupa 01 — Sterowanie V/F

01-00 Charakterystyki V/F

Zakres [1~7]

> Poprzez parametr F_5 wybierz charakterystyke V/f [1 ~ 6] dostosowang do odpowiedniej
aplikacji.
> 6 charakterystyk V/f jest przedstawionych ponizej. [1 ~ 3] dla50Hz i [4 ~ 6] dla 60 Hz.

TYP 50Hz 60Hz
=
o
| F5 Charakterystyka V/IF F5 Charakterystyka V/F
L
()%
(e
- 0 10
=
"
E
Q
e =Ml = [4]
S
2 B — B—
¢ il °
1 25 260 5 3|n E—
N ity
o 100 106
L=
2
|
2 =121 = [5] :
= :
af b
=
o
| 25 G T oA g1 83 Hz
[ Wit
c 10 100
o
3
N
2 31 ! = [6] .
x
-
2
1 ] 9o H 1 3a g0 63 Hz
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> (V) 100% napiecie maksymalne. B, C — punkty zadane w %, patrz tabela ponizej:

F5 B(Xb) C(Xc)
1/4 10% 8%

2/5 15% 10.5%
3/6 25% 7.7%

» Ustawienie parametru na F_5 = [7] pozwala na elastyczne ksztattowanie charakterystyki V/F.
Charakterystyka modeluje sie poprzez parametry: (01-02 ~ 01-09). Jest to funkcja zalecana
dla uzytkownikéw bardziej doswiadczonych.

01-01 V/f Napiecie maksymalne

Zakres [198.0 ~ 256.0] V

01-02 Czestotliwos¢é maksymalna

Zakres [0.20 ~ 650.00] Hz

01-03 Wspétczynnik dla maksymalnego napiecia

Zakres [0.0 ~ 100.0] %

01-04 Srodkowa czestotliwosé 2

Zakres [0.10 ~ 650.00] Hz

01-05 Wspotczynnik napiecia dla sSrodkowej czestotliwosci 2
Zakres [0.0 ~ 100.0] %

01-06 Srodkowa czestotliwosé 1

Zakres [0.10 ~ 650.00] Hz

01-07 Wspétczynnik napiecia dla sSrodkowej czestotliwosci 1
Zakres [0.0 ~ 100.0] %

01-08 Czestotliwosé minimalna

Zakres [0.10 ~ 650.00] Hz

01-09 Wspétczynnik napiecia dla minimalnej czestotliwosci
Zakres [0.0 ~100.0] %

> Jezeli 01-00 # [7] ,to maksymalne napiecie wyjsciowe bedzie definiowane przez parametr

00-12.

(V)%

01-03 (Vmax)

01-05 (Vmid2)

01-07 (Vmid1)

01-09 (Vmin) |-

01-08 01-06 01-04 01-02 650.00HZ
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01-10 Podbicie momentu

Zakres [0~10.0] %

» Nastawione charakterystyki B i C w parametrze F_5 bedg skorygowane o parametr F_13 lub
01-10.

)%

100

i fffffffffffffffffffff

C

1 2.5/3.0 50/60 Hz

01-11 Czestotliwos¢ startu V/f

Zakres [0.00 ~10.00] Hz

Grupa 02 — Parametry silnika

02-00 Prad jatlowy silnika
Zakres

02-01 Prad znamionowy silnika
Zakres

02-02 Kompensacja poslizgu
Zakres [0.0 ~ 100.0] (%)

02-03 Predkos¢é znamionowa silnika
Zakres

02-04 Napiecie znamionowe silnika
Zakres

» Kompensacja poslizgu powinna by¢ stosowana w celu poprawienia predkosci
obrotowej silnika.

Prad wyj$ciowy — (02 — 00)
(02 -01) — (02 - 00)

Wzmocnienie kompensacji poslizgu = * (02 — 02) * Poslizg silnika

Poslizg silnika = Predkos¢ synchroniczna silnika — Predkos¢ znamionowa silnika

. B predkos¢ synchroniczna silnika — predko$¢ znamionowa
Wartos$¢ przyblizona (02 — 02) =

Predko$¢ synchroniczna
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Grupa 03 — Wejscia cyfrowe i przekaznik

03-00 | 11D — wejscie wielofunkcyjne

03-01 | 12D — wejscie wielofunkcyjne

03-02 | I3D — wejscie wielofunkcyjne

03-03 | 14D — wejscie wielofunkcyjne

03-04 | I5D — wejscie wielofunkcyjne

[0] : Do przodu/Stop (Parametr 00-02/00-03=1; patrz 00-04)
[1] : Do tytu/Stop (Parametr 00-02/00-03=1; patrz 00-04)
[2] : Predkos¢ zadana 1 (Parametr 05-02)
[3] : Predkos$é zadana 2 (Parametr 05-03)
[4] : Predkos$é zadana 3 (Parametr 05-05)
[6] : Tryb JOG Do przodu (Parametr 00-18 ~ 00-20)
[7] : Tryb JOG Do tytu (Parametr 00-18 ~ 00-20)

[8] : Géra — motopotencjometr------ (Parametr 00-05/00-06=4; patrz 03-06/03-07)

Zakres [9] : D6t — motopotencjometr--------- (Parametr 00-05/00-06=4; patrz 03-06/03-07)
[10] : Czas przyspieszania 2 / Czas zwalniania 2
[11] : Wytaczenie Przyspieszania i Zwalniania

[12] : Tryb zadawania Startu (Parametr 00-02/00-03)

[13] : Tryb zadawania czestotliwosci (Parametr 00-05/00-06)
[14] : Szybki Stop
[15] : Blok podstawowy (zatrzymanie wolnym wybiegiem)

[16] : Wytaczenie funkcji PID (Grupal0)
[17] : Reset
[18] : Tryb Auto-sekwenceera (Group 6)
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1) Przyktad potaczen

2-przewodowa metoda trybu 1:
Przyktad: Do Przodu/STOP i Do tylu/STOP zadawane poprzez zaciski 11D i 12D

Ustaw F_3= [0] , 11D: F_19 = [0] (Do przodu/STOP), I2D: F_20 = [1] (Do tytu/STOP);

——2P11D START

——— 12D STOP

-~

- $13D Do Przodu

/Do Tviu
COM

Hz A

J/ Do Przodu : “\
/ t T »
. i \, DoTylu ;| / T

1D iou ; ON
12D ON | oFF
12D OFF ON

XUwaga: W przypadku jednoczesnego zadania komendy Do Przodu i Do tytu,
urzadzenie potraktuje to jako sygnat Stop.

2-przewodowa metoda Trybu 2:
Przyklad: START/STOP and Do Tytu/Do Przodu zadawane poprzez zaciski 11D i 12D

Ustaw F_ 3= [1] ; 11D: F_19 = [0] (START/STOP); I2D:F_20 = [1] (Do Tytu/Do Przodu);

S ¢ 11D START/STOP

Do Przodu
| 2 12D /Do Tylu

COoM

Hz §

Do Przodu

1y

11D § ON | OFF

12D OFF | ON
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3-przewodowa metoda

Przyktad: Dwa oddzielne przyciski dla Startu i Stopu oraz jeden przelagcznik
obrotéw Do Przodu/Do.

Ustaw F_3 = 2 (3-przewodowy tryb), a automatycznie do wejs¢ 11D, 12D i I3D zostang przypisane
kolejno komendy Start; Stop; Do Przodu/Do Tytu

W tej metodzie parametry F_19, F_20 i 03-02 nie bedg brane pod uwage.

—Q_| &—T0C “—D|1D START

12D  sTOP

. V13D Do Przodu/De Tylu

COM

Hz‘

D ON| ON

12D ON OFF

13D OFF ON
( |
L P )



2) Parametry 03-00 ~ 03-04= [2, 3, 4] Kombinacja nastaw predkosci.

Kombinacja zaciskéw 11D~I5D umozliwia wybranie jednej z oSmiu zaprogramowanych predkosci.
Nastawy predkosci, czasow przyspieszania i zwalniania mozna przypisa¢ indywidualnie dla
kazdej nastawy w grupie parametréw 05-00

Przyktadowy diagram kombinacji nastaw

Stany trzech definiowanych Czas
Wybrana zaciskéw z wybranych 11D/I5D L . Czas
. - - Czestotliwos¢ | Przyspie- L
nastawa terminal | terminal terminal szania Zwalniania
A=2 B=3 C=4

predkosc 0 OFF OFF OFF 05-01 05-17 05-18
predkosc¢ 1 OFF OFF ON 05-02 05-19 05-20
predkosc 2 OFF ON OFF 05-03 05-21 05-22
predkosc¢ 3 OFF ON ON 05-04 05-23 05-24
predkosc¢ 4 ON OFF OFF 05-05 05-25 05-26
predkos¢ 5 ON OFF ON 05-06 05-27 05-28
predkosc 6 ON ON OFF 05-07 05-29 05-30
predkosc¢ 7 ON ON ON 05-08 05-31 05-32

3) 03-00 ~ 03-04 = [6, 7] Tryb JOG (Do Przodu/Do Tytu)

Jezeli wejscie zaciskowe jest ustawiona na funkcje [6] ma stan wysoki, to przemiennik bedzie
pracowat w trybie JOG Do Przodu
Jezeli wejscie zaciskowe jest ustawiona na funkcje [7] ma stan wysoki, to przemiennik bedzie

pracowat w trybie JOG Do Tytu
Uwaga: Jezeli przemiennik otrzyma jednoczesnie sygnat o Trybie JOG Do Przodu i Do Tytu to
zatrzyma silnik.

4) 03-00 ~ 03-04 = [8, 9] GORA/DOL

Kiedy jaki$ zacisk jest przypisany do funkcji [8] i ma stan wysoki, to przemiennik czestotliwosci
zwiekszy zadang czestotliwos¢ z predkoscig zmiany zapisanej w parametrze 03-06.

Jezeli stan wysoko zostanie podtrzymany dla zacisku przypisanego do funkcji [8] to
czestotliwos$¢ zadana bedzie rosta az do momentu osiggniecia czestotliwosci maksymalne;j.

Kiedy jaki$ zacisk jest przypisany do funkcji [9] i ma stan wysoki, to przemiennik czestotliwosci
zmniejszy zadang czestotliwo$¢ z predkoscig zmiany zapisanej w parametrze 03-07.

Jezeli stan wysoko zostanie podtrzymany dla zacisku przypisanego do funkcji [9] to
czestotliwos¢ zadana bedzie malata az do momentu osiggniecia czestotliwosci minimalnej.

5) 03-00 ~ 03-04 = [10] Czasy Przyspieszania / Zwalniania 2

Kiedy jaki$ zacisk jest przypisany do funkcji [10] i ma stan wysoki, to za aktualne nastawy

czasu przyspieszania i zwalniania urzgdzenie przyjmie nastawy dla Czas Przyspieszania 2 i Czas
Zwalniania 2 ustawiane w parametrach 00-16 i 00-17. W przypadku stanu niskiego na zacisku

przypisanego do funkcji [10] przemiennik czestotliwosci bedzie pracowat z Czasem
Przyspieszania 1 i Czas zwalniania 1 ustawionych w parametrach 00-14 i 00-15.
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6) 03-00 ~ 03-04 = [11] Wylaczona funkcja Przyspieszania/ Zwalniania
Kiedy jakis$ zacisk jest przypisany do funkcji [11] i ma stan wysoki, to funkcje przyspieszania i
zwalniania zostang wylgczone a przemiennik bedzie pracowat ze statg czestotliwoscia.

Ponizszy diagram, przedstawia zasade dziatania funkcji [11] . W tym przyktadzie uzyty zostat
zacisk cyfrowego wejscia 11D i parametr 03-00=11

HzA

Komenda STARTU START

STOP

11D

ON OFF ON OFF

7) 03-00 ~ 03-04 = [12] Gtéwne/ Alternatywne zrédto Startu

Kiedy jakis zacisk jest przypisany do funkcji [12] i ma stan wysoki, to komenda Startu jest

wyzwalana poprzez Alternatywne zrédto zadawania, jezeli stan zacisku bedzie niski to
przemiennik bedzie pracowat z parametrami przypisanymi do gtéwnego zrédta zadawania Startu.

8) 03-00 ~ 03-04 = [13] Gtéwne/ Alternatywne zrédto zadawania czestotliwosci

Kiedy jakis$ zacisk jest przypisany do funkcji [13] i ma stan wysoki, to zadawanie czestotliwosci

odbywa sie poprzez Alternatywne zrodio (00-06) zadawania, jezeli stan zacisku bedzie niski to
przemiennik to zadajnik czestotliwosci bedzie pracowat z parametrami przypisanymi do gtdwnego
zrodta zadawania czestotliwosci. (00-05)

9) 03-00 ~ 03-04 = [14] Szybki Stop (kontrolowane zwalnianie az do zatrzymania)

Kiedy jakis zacisk jest przypisany do funkcji [14] i ma stan wysoki, przemiennik zatrzyma silnik
zgodnie.

10) 03-00 ~ 03- 04= [15] Base Block (hamowanie do zatrzymania)

Kiedy jaki$ zacisk jest przypisany do funkcji [15] i ma stan wysoki, to przemiennik odtgczy
zasilanie o silnika, a silnik zatrzyma sie wolnym wybiegiem.

11) 03-00 ~ 03-04 = [16] Wytaczenie funkcji PID.

Kiedy jaki$ zacisk jest przypisany do funkcji [16] i ma stan wysoki, funkcja PID zostanie
wytgczona.
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12) 03-00 ~ 03-04 = [17] Reset

W celu zresetowania btedu nalezy przypisa¢ dowolnemu zaciskowi funkcji [17] (Reset) lub
uzyc¢ przycisku Reset z klawiatury.

13) 03-00 ~ 03-04 = [18] Tryb Auto-Sekwencera

Kiedy jakis zacisk jest przypisany do funkcji [18] , i ma stan wysoki, to zostaje uruchomiony
programowalny tryb Auto-Sekwencera, patrz Grupa 6.

03-06 GORA/DOL krok zmiany czestotliwosci

Zakres [0.0 5.00] Hz

Przyktad: 11D: 03-00 = [8] ,12D: 03-01= [9] ,03-06 = [A] Hz

Tryb 1: Jezeli zaciski GORA lub DOt majg stan wysoki przez mniej niz 2 sekundy to zmiany
bedg skokowe (0 skoku statym) tak jak widac to na ponizszym rysunku..

Hz & Czestotliwosc aktualna

~N AT

y

11D lon | | oni |on |

— 1
12D ON || ON [ | ON

Tryb 2: Jezeli zaciski GORA lub DOt majg stan wysoki przez wiecej niz 2 sekundy to zmiany
czestotliwosci bedg ptynne.

|
=>2Sec >2Sec
- - T
! ON 1 ON OFF
11D
12D OFF ON ON

03-07 GORA/DOL. - zapamietaj czestotliwo$é po komendzie STOP

[0] : Po otrzymaniu komendy STOP w trybie GORA/DOL, aktualna
czestotliwosé zostanie zapisana a funkcja GORA/DOL bedzie nieaktywna.

[1] : Po otrzymaniu komendy STOP w trybie GORA/DOL, aktualna

Zakres czestotliwosé zostanie zresetowana do czestotliwosci O0Hz po catkowitym
zatrzymani sie urzadzenia.

[2] : Po otrzymaniu komendy STOP w trybie GORA/DOL, aktualna
czestotliwosé zostanie zapisana a funkcja GORA/DOL bedzie aktywna.

78

——
| —




> 03-07 = [0] , [2] kiedy komenda Stopu zostanie aktywowana, czestotliwosé
wyjsciowa zostanie zapisana w parametrze 05-01.

> 03-07 = [0] Kiedy komenda Stopu zostanie aktywowana, to czestotliwos¢
wyjéciowa nie moze byé zmieniana poprzez zaciski GORA/DOL, operacie ta
mozna wykonac tylko poprzez panel poprzez modyfikacje parametru 05-01.

> 03-07 = [1] W Trybie GORA/DOL urzadzenie rozpocznie prace od

czestotliwosci OHz po komendzie Startu i zatrzyma sie do czestotliwosci OHz po
komendzie Stopu.

03-08 Czas skanowania wejs¢ wielofunkcyjnych $1-S5

Zakres [1~200] ms

» Stan wejs¢ wielofunkcyjnych bedzie skanowany co okres zawarty w parametrze 03-08

> Jednostka czasu skanowania [1mSs]

> Edycja parametru 03-08 jest przydatna w sytuacjach kiedy sygnat jest nie stabilny,
jednak nalezy pamieta¢, ze zbyt dtugi czas skanowania spowoduje wolniejszg
odpowiedz uktadu na stan zacisku.

03- 09 11D ~ I5D - wybér trybu wejscia

[xxxx0] : 11D NO  [xxxx1] : 11D NC
[xxx0x] : 12D NO  [xxx1x] : 12D NC
Zakres [xx0xx] : 13D NO  [xx1xx] : 13D NC
[x0xxx] : 14D NO  [x1xxx] :14D NC
[oxxxx] : 15D NO  [1xxxx] : 15D NC

» (NO) — Normalnie otwarty, (NC) - Normalnie zamkniety. Wybra¢ jaka wymagana.
» Ustaw parametr 03-09 przed uzyciem parametrow 00-02/00-03=1 (przed wyborem
zrodfa sterowania)

03-11 Wielofunkcyjny przekaznik RY1 - (zaciski RB, RA)

[0] : Praca
[1] : Btad
[2] : Ustawiona czestotliwo$é osiagnieta (Parametr 03-14)
[3] : Czestotliwosé osiagnieta (3-13£3-14)————mmm--mmm- (Parametr 03-13/03-14)
[4] : Wykryta czestotliwo$é wyjsciowa 1 (> 03-13)-———-—- (Parametr 03-13)
[5] : Wykryta czestotliwo$é wyjsciowa 2 (< 03-13)-———--—- (Parametr 03-13)
[6] : Auto-Restart

Zakres [7] : Chwilowa utrata mocy (Parametr F_23)

[8] : Szybki Stop

[9] : Blok Podstawowy (Zatrzymanie wolnym wybiegiem)

[10] : Ochrona przecigzenia silnika (OL1)

[11] : Ochrona przecigzenia napedu(OL2)

[12] : Zarezerwowany

[13] : Prad wyjsciowy osiagniety (Parametr 03-15/03-16)
[14] : Kontrola hamowania (Parametr 03-17/03-18)
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03-13 Poziom detekcji czestotliwosci
Zakres [0.00 ~ 650.00] Hz

03-14 Zakres detekcji czestotliwosci
Zakres [0.00 ~ 30.00] Hz

Opis funkcji przekaznika RY1:

1) 03-11 = [0] , RY1 bedzie zatgczony w czasie Pracy.

2) 03-11 = [1] , RY1 bedzie zatgczony w czasie Btedu.

3) 03-11 = [2] , RY1 bedzie zatgczony po uzyskani zadanej czestotliwosci.

Kiedy czestotliwosc wyjsciowa = czestotliwosc ustawiona - zakres detekcji czestotliwosci (03-14),
to przekazinik zostanie zataczony

Hz
Ustawiona A *
czestotliwosc - (03-14) (03-14)

Ustawiona czestotliwo$¢ —»

Czestotliwosc wyjsciowa — Do Przodu

\ —»
Time

0
Do Ty

Ustawiona
czestotliwosc + (03-14) —pu---—-—-

(03-14)

Ustawiona czestotliwo$c

START

START T

ON ON

Komenda START —»—

Stan przekaznika —p»———

Przyktad : Nastawiona czestotliwosc. = 30, i Zakres detekcji czestotliwosci (03-14) =
S5,
Przekaznik zatgczy sie kiedy osiggnie czestotliwos¢ z zakresu 25-30Hz
przy komendzie Startu (tolerancja + 0.01).

4) 03-11 = [3] , RY1 zostanie zatgczony kiedy wyjsciowa czestotliwosé osiggnie

wartos¢ z zakresu Poziomu detekcji czestotliwosci (03-13) pomniejszonej lub
powiekszonej o warto$¢ parametru 03-14

——
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H:

Ustawiona
czestotliwosc 2

(03-13)+(03-14)
/ \ 2° (03-14) /
(03-13)

Ust. czestotli. 1
A +
Dio Przodu Do Przodu

(03-13)-(13-14)
Time

vy
ey
o~
e —
.

vy
v
.

[=]
-
1
F
Ny
X

(03-13)-(13-14)
Ust. czestotli. 1
(03-13)

T
N

| \ / 2* (03-14)

|

I

|

(03-13)+(03-14) 1
Ustawiona 1
crestotliwosc 2 |
|

|

|

|

|

¥

START START | START
Komenda START I

Stan przekaZnika —Il-—a |a’l ON

Przyktad: Poziom detekcji czestotliwosci (03-13) = 30, i Zakres detekcji czestotliwosci (03-14) =
5 Poniewaz zakres detekcji czestotliwosci zostat ustawiony na gérny limit na 35Hz, a
dolny limit na 25Hz. Dlatego przekaznik RY1 bedzie zatgczony kiedy ustawiona
czestotliwosc i czestotliwosé wyjsciowa bedzie miescita sie w zakresie wyznaczonym
przez parametry 03-13 +/- 03-14 w innym przypadku przekaznik bedzie wytgczony

5) 03-11 = [4] , RY1 bedzie zatgczony jezeli bedzie spetniony warunek:
Czestotliwos¢ wyjsciowa> Poziom detekcji czestotliwosci (03-13).
Kiedy czestotliwosc wyjsciowa > (03-13), to przekaznik zostanie zalaczony
Hz

Czestotliwosé
ustawiona —

(03-13) gl J ) N\

Czestotliwos¢ wyj. —

i Do Przodu

0

Czestotliwosc

| ustawiona Do Tytu
! (03-13) BN
Czestotliwos¢ wyj. — P i
| START ‘ 1 | START

Komenda START —P—— | ‘ .

ON ON
—

6) 03-11 = [5] . RY1 bedzie zatgczony jezeli bedzie spetniony warunek:
Czestotliwos¢ wyjsciowa < Poziom detekcji czestotliwosci (03-13).

Stan przekaznika
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Hz

Ustawiona ‘
czgstotliwosc —p»

(03-13) —p>

Czestotliwosc wyj. —— Do Przodu

0 Time

Czestotliwosé wyj.

| (1635 W A——

Ustawior:ia czestotliwosc

START W | '\ START
Komenda START —»- ; i —
| | |
| | | 1
Stan przekaznika —p—— ' —
ON ON ON
03-15 Poziom detekcji pradu wyjsciowego
Zakres [0.1~15.0] A
03-16 Okres probkowania poziomu pradu wyjsciowego
Zakres [0.1 ~10.0] Sec

> 03-11 = [13] , RY1 zostanie zatgczony wkrotce po spetieniu warunku:
Wartos¢ pradu wyjsciowego > Poziom detekcji pradu wyjsciowego (03-15).

100% A Prad obciazenia

03-15 l
_________ . N

| | |

| | (I

| | (.

| | | |

| | (.

| | | |

| | (.

L ||

— i >

03-16 | , Stah

} )(: i I/ wartosc¢
'4' < P~ <4—100msec
| | | |

|

|

03-11 | ON
|
[ e




Czestotliwos¢ wylaczania hamulca zewnetrznego przy przyspieszaniu

ety poprzez przekaznik RY1
Zakres [0.00 ~20.00] Hz
Czestotliwos¢ zalgczania hamulca zewnetrznego przy zwalnianiu poprzez
03-18 _
przekaznik RY1
Zakres [0.00 ~20.00] Hz

> Jezeli 03-11 = [14]

Diagram dla zaleznosci 03-17 < 03-18:

Hz A
03-18
03-17
4 g >
T
START STOP
Komenda START ——
ON OFF
03-11=14 |
[ g3 |
L J




Diagram dla zaleznosci 03-17 > 03-18:

Komenda START ‘

03-17 |-
03-18 |---

Hz‘

03-11=14

/

START

ON

03-19

Stany Przekaznika RY1

Zakres

[0] : A (Normalnie otwarty)

[1] : B (Normalnie zamkniety)

Grupa 04 — Sygnaty analogowe

04-00

Wybor rodzaju sygnatlow analogowych

Zakres

[0]

[2]
[3]

AVI

:0~10Vv
[1] :
:2~10V
:2~10V

0~ 10V

ACI
0~ 20mA

4 ~20mA
0~ 20mA
4 ~20mA

» Skalowanie sygnatéw analogowych:
H AVI(0~10V), ACI (0~20mA)

AVI(0~10V): HH2) ) (00-12) ;
g . _ux —
ACI(0~20mA): HHz)= ( ) (00-12)

B AVI(2~10V), ACI (4~20mA)

AVI(2~10V): HHz) _V=2(v) (00-12),V>=2;

ACI(4~20mA): R Hz)=

10—2(v)
| —4(mA)
20—4(mA)
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04-01 AVI — okres skanowania

Zakres [1~200] ms

04-02 AVI - Wzmochnienie sygnatu

Zakres [0~ 1000] %

04-03 AVI — Nastawa (Bias)

Zakres [0~ 100] %

04-04 AVI — Wybor nastawy

Zakres [0] : Pozytywny [1] : Negatywny
04-05 AVI — Nachylenie

Zakres [0] : Pozytywne [1] : Negatywne
04-06 ACI — Okres skanowania

Zakres [1~200] ms

04-07 ACI — Wzmocnienie sygnatu

Zakres [0~ 1000] %

04-08 ACI — Nastawa (Bias)

Zakres [0~ 100] %

04-09 ACI| — Wybor nastawy

Zakres [0] : Pozytywna [1] : Negatywna
04-10 ACI — Nachylenie

Zakres [0] : Pozytywne [1] : Negatywne

> Ustaw 04-01 i 04-06 dla zweryfikowania sygnatéw analogowych.

Przemiennik odczytuje wartos¢ srednig sygnatu A/D co czas okreslony w parametrach
04-01/04-06

Okres skanowania nalezy ustawi¢ uwzgledniajgc rodzaj aplikacji z jednoczesnym
uwzglednieniem niestabilnosci sygnatu. Dtuzsze okresy skanowania skutkujg pdzniejszg
odpowiedzig ukfadu.
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AVI. Skalowanie Analogowego Napieciowego sygnatu wejsciowego

Przyktad z zastosowaniem Wzmocnienia, Nastawy (Bias) i Nachylenia

(04-02 ~ 04-05).

(1) Typ Nastawy: pozytywna (04-04 = 0) i efekt modyfikacji Nastawy 04-03 oraz Nachylenia w
parametrze 04-05.

Typ Nastawy: negatywna i efekt modyfikacji Nastawy 04-03 oraz Nachylenia w parametrze 04-

Rysunek 1 Rysunek 2
04-02 04-03 04-04 04-05 04-02 04-03 04-04 04-05
A | 100% 50% 0 0 C|100% 50% 0 1
B | 100% 0% 0 0 D |100% 0% 0 1
04-03 Hz A

04-03 Hz g Bias

Blas Upper 100% 60Hz

100% GOHZ L Frequency C

A
50%  30Hz 50%  30HZ |-emmemr N
B D
0%  OHz | > 0%  OHz ; >
oV 5V 10V V ov 5V 10V \Y

05.
Rysunek3: Rysunek4:
04-02 |04-03 04-04 |04-05 04-02 [04-03 04-04 04-05
E [100% |20% 1 0 100% | 50% 1 1
Hz A Hz A
60Hz Upper 60Hz Upper
Frequency Frequency
30HZ |-l 30HZ |-\ —mmmmmm
04-03 04-03
Bias E Bias F
-0% OHz - -0% OHz >
2V 5V 10v \% 5V 10v \%
-50% T -50% 8
-100% - -100% -

——
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(2) Nastawa ustawiona na 0% (04-03) i efekt modyfikowania wzmocnienia sygnatu (04-02) typ
Nastawy (04-04) i typ nachylenia ( 04-05) sa pokazane ponize;j.

Rysunek 5 Rysunek 6
04-02 [04-03 [04-04 |04-05 04-02 | 04-03 | 04-04 | 04-05
A' | 50% 0% 0/1 0 C'| 50% 0% 0/1 1
B' | 200% 0% 0/1 0 D'| 200% 0% 0/1 1
Hz
A Hz A
Upper
60Hz ‘Frequency 60Hz | Upper
; iFrequency
30Hz ; 30Hz :
OHz L OHz | .
ov 5V wov Vv ov 5V wov Vv
(3) Pozostale przyktady skalowania wejsé
Rysunek 7 Rysunek 8
04-02 [04-03 |04-04 |04-05 04-02 | 04-03 | 04-04 | 04-05
a |[50% 50% 0 0 c| 50% 50% 0 1
b |200% 50% 0 0 d| 200% 50% 0 1
04-03 Hz A
04-03 Hz & bias
blas Upper 100% 60HZ ““““““““““““““““““““ ) Upper

100% 60Hz ! Frequency

37.5Hz Frequency 37.5H7 |- N |
50% 30Hz 50% 30Hz |---— E
'
0%  OHz > 0%  OHz ; .
vV oy sV 10V V
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Rysunek 9 Rysunek 10
04-02 04-03 |04-04 |04-05 04-02 04-03 04-04 | 04-05
e| 50% 20% 1 0 gl 50% 50% 1
f | 200% 20% 1 0 h| 200% 0% 1
Hz A Hz
Upper U
60Hz Frequency 60Hz Frequf):rzcy
18.26H
04-03 bias ‘ 0;;?33
-0% OHz > 0% 1.81Hz N -
v ° OHz 1oV sv  10v Vv
-50% + -50% 1
-100% L -100% L
04-11 Funkcje wyjscia analogowego (AO)
[0] : Czestotliwosé wyjsciowa
[1] : Ustawiona czestotliwo$é
Zakres [2] : Napiecie wyj$ciowe
[3] : Napiecie na szynie DC
[4] : Prad wyjsciowy
Przyktad: Ustaw 04-11 zgodnie z ponizszg tabels.
A 04-11 A Xmax
Czestotliwos¢ Gorny limit
1ov (o] wyjsciowa czestotliwosci
A Ustawiona Gorny limit
5V [2] Napiecie Napiecie silnika
wyjsciowe
Napiecie na szynie | 0 ~ 400V
0 Xmax2  Xmax(04-11) y oo . 200% Pradu
[4] Prad wyjsciowy wyjéciowego
04-12 AO - Wzmocnienie
Zakres [0 ~ 1000] %
04-13 AO - Nastawa
Zakres [0~100] %
04-14 AO - Wybér nastawy
Zakres [0] : Pozytywna [1] : Negatywna
04-15 AO - Nachylenie
Zakres [0] : Pozytywne [1] : Negatywne

Uwaga: Najwyzsze napiecie to 10VDC.
Uzywaj zewnetrznych urzgdzeh wymagajgcych maksymailnie 10VDC
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Grupa 05 — Selekcja czestotliwosci

05-00 Wybor trybu kontroli predkosci zadanej

[0] :Wspélnie Przyspieszanie / Zwalnianie
Zakres

[1] : Indywidualnie Przyspieszanie / Zwalnianie dla kazdej nastawy 0-7.
05-01 Predkos¢ zadana 0 (Czestotliwos¢ zadana z panelu)
05-02 Predkos¢ zadana 1
05-03 Predkos¢ zadana 2
05-04 Predkos¢ zadana 3
05-05 Predkos¢ zadana 4
05-06 Predkos¢ zadana 5
05-07 Predkos¢ zadana 6
05-08 Predkos¢ zadana 7
Zakres [0.00 ~ 650.00] Hz
05-17 Czas przyspieszania predkosci zadanej 0
05-18 Czas zwalniania predkosci zadanej 0
05-19 Czas przyspieszania predkosci zadanej 1
05-20 Czas zwalniania predkosci zadanej 1
05-21 Czas przyspieszania predkosci zadanej 2
05-22 Czas zwalniania predkosci zadanej 2
05-23 Czas przyspieszania predkosci zadanej 3
05-24 Czas zwalniania predkosci zadanej 3
05-25 Czas przyspieszania predkosci zadanej 4
05-26 Czas zwalniania predkosci zadanej 4
05-27 Czas przyspieszania predkosci zadanej 5
05-28 Czas zwalniania predkosci zadanej 5
05-29 Czas przyspieszania predkosci zadanej 6
05-30 Czas zwalniania predkosci zadanej 6
05-31 Czas przyspieszania predkosci zadanej 7
05-32 Czas zwalniania predkosci zadanej 7
Zakres [0.1~3600.0] s

» Wzdr na obliczanie czaséw przyspieszania i zwalniania:
>
Aktu. czas przysp. pred. zad. 1 lub 2 x Nastawiona czestotliwo$¢

Aktu. czas przysp. =
przysp czestotliwos¢ maksymalna

Aktu. czas zwal. pred. zad. 1 lub 2 x Nastawiona czestotliwos$¢

Aktu. czas zwal. = —
czestotliwosc maksymalna

» Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa = parametr 01-02 kiedy programowalne V/F jest
wybrane

01-00= [7] .
» Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa = 50.00 Hz lub 60.00 Hz kiedy aktualne V/F
charakterystyki sg wybierane 01-00 # [7] .
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Przyktad: 01-00#7; 01-02=50Hz; 05-02=10Hz (predkos¢ zadana 1)
05-19=5s(czas przyspieszania), 05-20=20s (czas zwalniania)

(05 — 19)x10(Hz)
01— 02

Predko$¢ zadana 1 Aktualny czas przyspieszania

= 1(s)

(05 — 20)x10(Hz)
01— 02

Predko$¢ zadana 1 Aktualny czas zwalniania = 1(s)

> Wielo predkosciowa tryb Start/Stop z indywidualnym czasem przyspieszania i
zwalniania

05-00 = [1]

Dwa tryby sg przedstawione ponizej:

Tryb 1 = komenda Start/Stop

» Tryb 2 = ciggta komenda startu

vV VvV

Tryb1 Przyktad: 00-02 = [1] (Zewnetrzna kontrola Start/Stop).
00-04 = [1] (Tryb operowanie : Start/stop-przod/tyt).
11D: 03-00 = [0] (START/STOP);
12D: 03-01 = [1] (Do Przodu/Do Tytu);
I3D: 03-02 = [2] (Predkos¢ zadana 1);
14D: 03-03 = [3] (Predkos¢ zadana 2);
I5D: 03-04 = [4] (Predko$¢ zadana 4);

Hz i
05-03
05-02.
Do Przodu
05-0.1r
b zadane t oo s
- > - > - > - > - -« T
a b c d e f
Komenda START STOP START sTOP START STOP
START
12D OFF
13D | ON | OFF
14D OFF | ON

Kiedy komenda Startu jest zatgczona lub wylgczona, czas Przyspieszania i Zwalniania dla
kazdego cyklu moze zosta¢ przeliczona w nastepujgcy sposoéb [s] :

. (05-17)x(05-01)
© 01-02

_(05-18)x(05-01) __ (05-19)x(05-02)

. _ (05-20)x(05-02)
01-02 ! 01-02 -

01_02

;b ,d
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» Tryb2 Przyktad. Ciggta komenda startu.
» Ustaw 11D na START ciagty
» Ustaw 12D dla wyboru kierunku obrotéw Do Przodu/Do Tytu
» Ustaw wielofunkcyjne wejscia 13D, 14D i 15D dla ustawienia trzech nastaw Predkosci Zadanej
Hz 4
05-03
|
00-02 ' Do Przodu
| 05-06
05-01
!Prqdkoéé El'rqdlméé iprqdko_r"é El'rqdkoié Pradkosé
Ezadana 1] ;zadana 1 izadana 2 1 zadana 3 zadana 5
| i i i
a b d eiNosos/ N
P P ;
P f o] 90 !
Komenda | STOP
START START
150, OFF ON
1ap | OFF ON OFF ON OFF ON ON
up._ | OFF OFF ON ON OFF OFF OFF
15D OFF OFF OFF CFF ON ON OFF

Kiedy komenda STARTU jest ciggta, czasy Przyspieszania i Zwalniania dla kazdego segmentu
sg obliczane za pomocg wzorow.

Exl a

_(05-17)x(05-01)

_ (05-19)x[(05-02)-(05-01)]

01-02

01-02

(05-21)x[(05-03)-(05-02)] . (05-24)x[(05-03)-(05-04)]
©= = 01-02

01

o= (05-26)x(05-05) (_ (05-28)x(05-05)

-02

01-02 ’

h

01-02

_ (05-29)x(05-05) ._ (05-32)x(05-05)

01-02 ’

01-02

05-
agz(

27)x(05-05)

....... Unit(sec)
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Grupa 06 — Auto-Sekwencer (sekwencje stalych predkosci)

06-00 | Auto-Sekwencer (sekwencje staltych predkosci)

[0] : Wytaczony
[1] : Pojedynczy cykl (Po restarcie kontynuuje z ostatniego miejsca).
[2] : Okresowy cykl (Po restarcie kontynuuje z ostatniego miejsca).
[3] : Pojedynczy cykl, nastepnie trzyma predko$é koncowa
Zakres (Po restarcie kontynuuje z ostatniego miejsca).
[4] : Pojedynczy cykl (Po restarcie rozpoczyna nowy cykl od poczatku).
[5] : Okresowy cykl (Po restarcie rozpoczyna nowy cykl od poczatku).
[6] : Pojedynczy cykl, nastepnie trzyma predkosé koncowa.

(Po restarcie rozpoczyna cykl od poczatku)

Czestotliwos¢ kroku 0 jest ustawiana w parametrze 05-01 na panelu

06-01 Auto-Sekwencer czestotliwosé nr 1
06-02 Auto-Sekwencer czestotliwosé nr 2
06-03 Auto-Sekwencer czestotliwosé nr 3
06-04 Auto-Sekwencer czestotliwos¢ nr 4
06-05 Auto-Sekwencer czestotliwos¢ nr 5
06-06 Auto-Sekwencer czestotliwos¢ nr 6
06-07 Auto-Sekwencer czestotliwosé nr 7
Zakres [0.00 ~ 650.00)] Hz

06-16 Auto-Sekwencer czas 0

06-17 Auto-Sekwencer czas 1

06-18 Auto-Sekwencer czas 2

06-19 Auto-Sekwencer czas 3

06-20 Auto-Sekwencer czas 4

06-21 Auto-Sekwencer czas 5

06-22 Auto-Sekwencer czas6

06-23 Auto-Sekwencer czas 7
Zakres [0.00 ~ 3600.0)] Sec

06-32 Auto-Sekwencer kierunek obrotow 0
06-33 Auto-Sekwencer kierunek obrotow 1
06-34 Auto-Sekwencer kierunek obrotow 2
06-35 Auto-Sekwencer kierunek obrotéw 3
06-36 Auto-Sekwencer kierunek obrotéow 4
06-37 Auto-Sekwencer kierunek obrotéw 5
06-38 Auto-Sekwencer kierunek obrotow 6
06-39 Auto-Sekwencer kierunek obrotéw 7
Zakres [0] : STOP [1]: Do Przodu [2] : Do tytu

» Tryb Auto-Sekwencji bedzie uruchamiany poprzez jedno z wejs¢ wielofunkcyjnych od 11D do
I5D oraz ustawieniami istotnych parametréw 03-00 do 03-04 [18] .

> Robzne tryby Auto-Sekwencera mogg by¢ wybierane w parametrze 06-00.
» 7 trybow Auto-Sekwerncji moze by¢ ustawianych w parametrach (06-01 ~ 06-39)
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» Czestotliwosci dla 7 trybow Auto-Sekwencera sg ustawiane w parametrach (06-01 ~ 06-07),

» Nastawy czasowe dla 7 tryboéw Auto-Sekwencera ustawiane sg w parametrach (06-17 ~ 06-
23)

» Kierunek obrotow Auto-sekwencera ustawiany jest w parametrach (06-33 ~ 06-39).

» Wartosci dla nastawy 0 Auto-Sekwencera ustawiane sg z panelu w parametrze 05-01, czas
trwania sekwencji oraz kierunek obrotow ustawiane sg w parametrach 06-16 oraz 06-32

Auto-Sekwencer przyklady sg podane ponizej

Przyktad 1. Pojedynczy cykl (06-00 = 1, 4)

Przemiennik bedzie pracowat w trybie pojedynczego cyklu, o zdefiniowanej liczbie

sekwencji, nastepnie sie zatrzyma. W ponizszym przyktadzie zostaty ustawione 4

sekwencje w tym 3 z kierunkiem obrotéw silnika do przodu a 1 z kierunkiem obrotow

silnika do tytu.

Tryb Auto-Sekwencer.  06-00 = [1] lub [4] ,

Czestotliwosci 05-01 = [15] Hz, 06-01 = [30] Hz, 06-02 = [50] Hz, 06-03 = [20] Hz

Czas trwania sekwencji 06-16 = [20] s, 06-17 = [25] s, 06-18 = [30] s, 06-19 = [40] s,

Kierunek obrotow:  06-32 = [1] FWD, 06-33 = [1] FWD, 06-34 = [1] (FWD), 06-35

= [2] (REV)

Nie uzywane parametry Auto-sekwencera 06-04 ~ 06-07 = [0] Hz, 06-20 ~ 06-23 = [0] s,
06-36 ~ 06-39 = [0]

Hz A
06-02
tv
>
T
06-18
106-191
Komenda ,
START START
I1D-I5D
Auto-sekwencja ON
mozliwa
( ]
{ %)



Przyktad 2, Okresowy cykl:
Tryb: 06-00 = [2] lub [5]
Przemiennik czestotliwo$ci bedzie powtarzat ten sam cykl

Hz JL
06-02 D6-02
06-01 06-01
0501 i 05-01
{
< » - - »
EDE-1SE Eﬂﬁ-ﬂ 06-18 1 06-16 06-17 06-18 :
-
{0619 |
Komenda
START \ START
I1D-15D .
Auto-sekwencja
e amwencs ON |

Przyktad 3, Tryb Auto-Sekwencer dla pojedynczego cyklu 06-00 = [3 lub 6]

Predko$¢ ostatniej sekwencji bedzie utrzymywana w sposob ciggty.

Tryb Auto-Sekwenciji.  06-00 = [3] lub [6]

Czestotliwosé 05-01 = [15] Hz, 06-01 = [30] Hz, 06-02 = [50] Hz, 06-07 = [20] Hz,
Czas trwania sekwencji 06-16 = [20] s, 06-17 = [25] s, 06-18 = [30] s, 06-23 = [40] s,
Kierunek obrotéw  06-32 = [1] FWD, 06-33= [1] FWD, 06-34 = [1] FWD, 06-39

= [1] FWD

Nie uzywane parametry Auto-sekwencera 06-03 ~ 06- 06 = [0] Hz, 06-19 ~ 06-22 = [0] s, 06-
35~ 06-38 = [0]

Hz &
06-02
' P 06-07
05-01 i . P i
7 f oo P |
R B ——— — -
- .| P | T
106-16; {06-17{ | 06-18 | | 06-23 |
Komenda
START START
I1D-I5D START

Auto-sekwencja
mokliva -




Przyktad 4i 5

Tryb Auto-Sekwencera 06-00 = [1 ~ 3] . Po restarcie przemiennik bedzie kontynuowac¢ od

nieukohczonej

sekwenciji.

Tryb Auto-Sekwencera 06-00 = [4 ~ 6] . Po restarcie przemiennik rozpocznie od nowa cykl.

06-00 1~3 4~6
S Komenda
E :?R}f# da Jsmnr sTOP START START J START| STOP START
2
; Czestotliwosc &zeﬂfﬂi}:esc’
0 wyijsciowa ! ! Ysclow:
h ! !
o ! ! i
2 _— '
= ; Zaczyna
‘51' E Kontynuuje od ostatniej nowy Cvkl
H f niedokoriczonej sekwencji -
o time time
Grupa 07 — Ustawienia komend Start/Stop
07-00 RESTART PO CHWILOWYM ZANIKU MOCY (NAPIECIA)
[o] : Wylaczony
Zakres
[1] : Wigczony
07-01 Czas opodznienia Auto-Restartu
Zakres [0.0 ~800.0] Sec (DomyslInie 0.5 sec)
07-02 Liczba préb Auto-startow
Zakres [0~ 10]
07-03 Ustawienia Trybu Reset
[0] : Restart jest mozliwy tylko kiedy komenda Start jest wylaczona
Zakres [1] : Restart jest mozliwy kiedy komenda Start jest zataczona lub
wylaczona
» 07-03 = 0: Kiedy urzadzenie wykryje btad, nalezy wytgczy¢ komende Startu a nastepnie
zatgczy¢ komende Startu. Dzieki temu Restart bedzie mozliwy.
07-04 Kierunek obrotéw po podaniu zasilania
[0] : Kierunek zgodny po podaniu zasilania
Zakres
[1] : Kierunek nie zgodny po podaniu zasilania
07-05 Czas opodznienia zalgczenia
Zakres [1~300.0] Sec
07-06 Czestotliwos¢ rozpoczecia hamowania pradem stalym
Zakres [0.10 ~ 10.00] Hz
07-07 Poziom hamowania pradem stalym
Zakres [0~20] %
07-08 Czas hamowania pragdem statym
Zakres [0.0~25.5] Sec
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Czestotliwosc

A
07-06 by
t—p 07-08
4 1 1 F
-
Komenda
START START sTOP
07-09 Metoda zatrzymywania
[o] : Zwalnianie do catkowitego zatrzymania
Zakres

[1] : zwalnianie wolnym wybiegiem

> 07-09 = [0] : Po otrzymaniu komendy Stop urzgdzenie bedzie zwalnia¢ obrotami silnika az
do catkowitego zatrzymania z czasem zwalniania dostepnym w parametrze 00-15.

Grupa 08 — Funkcje ochronne

08-00 Sekcja Trybéw ochrony
[xxxx0] : Zalaczenie ochrony przy przyspieszaniu
[xxxx1] : Wytaczenie ochrony przy przyspieszaniu
[xxx0x] : Zataczenie ochrony przy zwalnianiu
[xxx1x] : Wytaczenie ochrony przy zwalnianiu
Zakres
[xx0xx] : Zataczenie ochrony podczas pracy
[xx1xx] : Wytaczenie ochrony podczas pracy
[x0xxx] : Zatgczenie ochrony nad napigciowej podczas pracy
[x1xxx] : Wytaczenie ochrony nad napigciowej podczas pracy
08-01 Ograniczenie pradu rozruchowego
Zakres [50 ~ 200] %
08-02 Ograniczenie pradu przy zwalnianiu
Zakres [50 ~ 200] %
08-03 Ograniczenie pradu podczas pracy
Zakres [50 ~ 200] %
08-04 Ochrona nad napieciowa podczas pracy
Zakres [350 ~390] VDC
08-05 Elektroniczna ochrona przeciazenia (OL1)
[0] : Wytaczona
Zakres i

[1] : Wiaczona
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08-06 Czynnosci po przeciazeniu

[o] : Zwalnianie silnika
Zakres [1] : Silnik nie bedzie pracowal kiedy ochrona przecigzeniowa bedzie

aktywowana
t (min)
5.0
1.0
103 113 123 150 Prad (%)

08-07 Ochrona przed przegrzaniem (OH)

[o] : Auto (zalezny od temperatury)

[1] : Zataczona tylko podczas pracy
Zakres

[2] : Zawsze zalaczona

[3] : Wytaczona
08-08 Automatyczna Regulacja Napiecia (AVR)

[0] : Funkcja AVR mozliwa

[1] : Funkcja AVR nie mozliwa

[2] : Funkcja AVR nie mozliwa dla Stopu
Zakres [3] : Funkcja AVR nie mozliwa dla Zwalniania

[4] : Funkcja AVR wylaczona dla Stopu i Zwalniania z jednej predkosci do

innej
[5] : Kiedy VDC > 360V, Funkcja AVR jest wylaczona dla Stopu i
Zwalniania

> 08-08 = 1, Wahania napiecia wejsciowego majg wptyw na wahania napiecia wyjsciowego
> 08-08 = 2, AVR jest nieaktywne podczas hamowania
» 08-08 = 3, AVR jest nieaktywne tylko podczas zwalniania pomiedzy jedna predkoscig a inna.

08-09 Detekcja zaniku jednej z faz
[o] : Nieaktywna
Zakres -
[1] : Aktywna

08-09 = [1] : kod btedu: ,PF”
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09 — GRUPA Funkcji komunikacyjnych

09-00 Przydzielony numer stacji w sieci przemystowej
Zakres [1~32]
09-01 Wyboér kodu RTU /ASCII
[0] : RTU
Zakres
[1] : AsCl
09-02 Baud Rate (bps)
[o] : 4800
[1] : 9600
Zakres
[2] : 19200
[3] : 38400
09-03 Bity Stopu
[o] : 1 bit stopu
Zakres
[1] : 2 bity stopu
09-04 Parzystos¢
[o] : brak parzystosci
Zakres [1] : parzysty
[2] : nieparzystosé
09-05 Format Danych
[o] : 8 bit data
Zakres
[1] : 7 bit data
09-06 Limit czasu oczekiwania
Zakres [0.0 ~ 25.5] Sec
09-07 Przekroczenie limitu czasu oczekiwania
[0] : Zwalnia z Czasem Zatrzymania 1 i pokaz komunikat COT po uplywie
limitu czasu oczekiwania
[1] : Zwalnia wolnym wybiegiem i pokaz komunikat COT po uptywie limitu
czasu oczekiwania
Zakres
[2] : Zwalnia z Czasem Zatrzymania 2 i pokaz komunikat COT po uplywie
limitu czasu oczekiwania
[3] : Utrzyma predkos$é i pokaz komunikat COT po uptywie limitu czasu
oczekiwania
09-08 Tolerancja czasu bledu ERR6
Zakres [1-~20]

» Jezeli czas btedu komunikacji bedzie = 09-08, urzadzenie wyswietli btad: ,ERRG".
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09-09 Czas transmisji

Zakres [5~65] ms
Master ~ _  Slave Slave — » Master
(PLC) (INV-S2U) (INV-S2U) (PLC) .
PLC Command Inverter response

]

Information ‘ information

- -
>

3.5 Characters 09-09 set value

T

Grupa 10 — Funkcje PID

PID - Diagram
10-03=0
. lub zewnetrzne
12 + OpdzZnienie wylaczenie PID
K P(10-05) > —# uktadu (w tym STOP)
Nastawa + / A+ (10-10)
10-00 S
1(10-08) |- 1 Limiter | | Reset |- |
3,4 Przesuniecie ]
1.3 (10-08 Funkcja | _ " _ |czestotliwosc
10-03 ,'.' D(10—07] 10-09) PID Limit 1 wyjsciowa PID

_a | PID - odczyt poprzez
port komunikacyjny

Zarotm!
dRn Wysiwtlenie wartosci
10-00 PID — zadawanie wartosci
[0] : Potencjometr lub klawiatura
[1] : Poprzez wejscie AVI
Zakres [2] : Poprzez wejscie ACI
[3] : Poprzez sie¢ komunikacyjna
[4] : Z klawiatury w parametrze 10-02

» 10-00: ustawienia tego parametru sg tylko wazne w przypadku wigczenia funkcji PID poprzez
parametry 00-05/00-06=6

10-01 PID —sprzezenie zwrotne

[0] : Potencjometr lub klawiatura

[1] : Poprzez wejscie AVI
Zakres
[2] : Poprzez wejscie ACI

[3] : Poprzez sie¢ komunikacyjna

> WAZNE: 10-00 i 10-01 nie mogg mieé ustawionych tych samych wartosci

10-02 PID — wejscie z klawiatury

Zakres [0.0 ~100.0] %
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10-03 PID — wybor operacji

[0] : Funkcja PID — wylaczone

[1] : Do Przodu
Charakterystyki. Zbocze kontrolowane poprzez czton D
Zakres [2] : Do Przodu sprzezenie zwrotne  kontrolowane
Charakterystyki. poprzez czion D

[3] : Do Tytu Charakterystyki.  zbhocze kontrolowane poprzez czion D

Sprzezenie  zwrotne kontrolowane
(4’ : Do Ty'u Charaktel’ystyki. poprzez czion D

> 10-03= [1] .

Odchylenie (Cel — wartos¢ wykryta) jest pochodng kontrolowang w jednostce czasu
poprzez parametr 10-07

> 10-03 = [2]

Sprzezenie zwrotne (wartos¢ wykryta) jest pochodng kontrolowang w jednostce
czasu poprzez parametr 10-07
> 10-03 = [3]
Odchylenie (cel — wykryta warto$¢) jest pochodng kontrolowang w jednostce czasu
poprzez parametr 10-07.
10-07. Jezeli odchylenie jest pozytywne to czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie malec i
odwrotnie.
> 10-03 = [4]
Sprzezenie zwrotne (wykryta wartos¢) jest pochodng kontrolowana w jednostce
czasu poprzez parametr 10-07.
Jezeli odchylenie jest pozytywne to czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie malec i
odwrotnie.
Wazne:
Dla 10-03 = 1 lub 2, jezeli odchylenie jest pozytywne, to czestotliwo$¢ wyjsciowa
bedzie rosng¢ i odwrotnie.
Dla 10-03 = 3 lub 4, jezeli odchylenie jest pozytywne to czestotliwo$¢ wyjsciowa
bedzie male¢ i odwrotnie.

10-04 Wspobtczynnik wzmochienia sprzezenia zwrotnego
Zakres [0.00 ~ 10.00]
» Odchylenie = punkt ustawiony — (sygnat sprzezenia zwrotnego x 10-04)
10-05 Wzmochnienie czlony Proporcjonalnego
Zakres [0.0~10.0]
10-06 Czas Calkowania
Zakres [0.0~100.0] s
10-07 Czas Rézniczkowania
Zakres [0.00 ~ 10.00] s
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10-08 PID przesuniecie
[0] : w kierunku pozytywnym
Zakres
[1] : w kierunku negatywnym
10-09 PID Regulacja przesuniecia
Zakres [0~ 109] %
10-10 PID - czas opo6znienia odpowiedzi
Zakres [00~25] s
10-11 Detekcja utraty sprzezenia zwrotnego
[0] : Wylaczone
[1] : Zatgczone — Po zaniku sprzezenia urzadzenie bedzie pracowac
Zakres dalej
[2] : Zatagczone — Urzadzenie zatrzymuje sie po zaniku sprzezenia
zwrotnego
10-12 Poziom detekcji utraty sprzezenia zwrotnego
Zakres [0~ 100]
10-13 Czas opoznienia detekcji utraty sprzezenia zwrotnego
Zakres [0.0~255] s

10-13: Minimalny czas op6znienia, po ktérym urzgdzenie wykryje brak sprzezenia

zwrotnego
10-14 Granica wysterowania PID
Zakres [0~109] %
10-15 Reset kiedy wartos¢ sprzezenia zwrotnego osiggnie wartosé¢
zadanag

[0] : Wylaczony
Zakres [1] : Po 1 sekundzie

[30] : Po 30 sekundach (Zakres: 1~ 30 Sec)
10-16 Margines bledu (Unit) (1 Unit = 1/8192)
Zakres [0~ 100] %
10-17 PID — poziom funkcji uspania czestotliwosci
Zakres [0.00 ~ 650.00] Hz
10-18 PID — Czas opodznienia funkcji uspania
Zakres [0.0~255] s
10-19 PID — poziom wybudzenia z funkcji uspania
Zakres [0.00 ~ 650.00] Hz
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10-20 PID — czas opOznienia wybudzenia z funkcji uspania
Zakres [0.0~255] s
Hz A
Lo
Czestotliwosc o x i ]/
wybudzenia 10-19—m | ‘ 10-20
Lo
|1 10-18 —"-Hi-*
| I | |
Czestotliwose .\ . . i I
uspania \ : I
AN Ll
|
1
/
A -
Czestotliwosc wyjsciowa PID
— — — — Aktualna czestotliwos¢ wyjsciowa
10-21 PID — maksymalny poziom sprzezenia zwrotnego
Zakres [0 a 999’
10-22 PID — minimalny poziom sprzezenia zwrotnego
Zakres (0 -~ 999)
Przyktad przeskalowania wartosci sprzezenia zwrotnego
999
A
10-21=100
10-22=50
Min 0% Max 100% PIDVfbaCk
0V/OmA(or 2V/AmA) (10v/20mA)
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Grupa 11 — Funkcje wydajnosci

11-00 Ochrona przed obrotami wstecznymi
[0] : Zataczona
Zakres 2
[1] : Wylaczona
11-01 Czestotliwos¢ fali nosnej
Zakres (l ~ 161 kHz
11-02 Tryb modulacji PWM
[0]: Tryb © 3-fazowa modulacja PWM (obciagzenie peine)
Zakres [1]: Tryb 1 2-fazowa modulacja PWM (2/3 obcigzenia)
[2] : Tryb 2 2-fazowa losowa modulacja PWM (obcigzenie pomiedzy 0 a
1)
Tryb Nazwa IG.BT_. Straty Moment Odksztatcenia I-_Ial_as
obciazenie cieplne silnika
0 3-fazowa PWM | 100% Duze Duzy Mate Maty
1 2-fazowa PWM | 66.6% _Mate Maty Duze Duzy
2 losowa PWM pomiedzy Tryb0 | Srednie Sredni Srednie Sredni
i Trybl

Automatyczna redukcja czestotliwosci fali nosnej wraz ze wzrostem
11-03 temperatury

[0] : wylaczona
Zakres s

[1] : Zataczona

Zalezno$¢ czestotliwosci fali nosnej od temperatury przemiennika
Temperatura A

80°C
70C
0 {1 t2 T
Czestotliwosc
nosna A |
10K S S
4K ---
: L
0 t1 t2 T
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11-04 Krzywa — S Przyspieszanie 1

11-05 Krzywa — S Przyspieszanie 2

11-06 Krzywa — S Zwalnianie 1

11-07 Krzywa — S Zwalnianie 2
Zakres [0.0~4.0] s

» Dla gtadkiego przyspieszania i zwalniania uzywaj Krzywe — S, zapewni to
ochrone przed zniszczeniem maszyny poprzez ztagodzenie nagtego zwalniania
I przyspieszania

Aktualna A

czestotliwosé
wyjsciowa .
S3°
\n-r N\ /
NS4 )
— — >
T
Komenda START START
11-08 Pomijanie czestotliwosci 1
11-09 Pomijanie czestotliwosci 2
11-10 Pomijanie czestotliwosci 3
Zakres [0.00 ~ 650.00] Hz
11-11 Histereza pomijania czestotliwosci
Zakres [0.00 ~ 30.00] Hz

Pomijanie czestotliwosci wykorzystywane jest w celu unikniecia wprowadzenia maszyny
w czestotliwosci rezonansowe.
Przyktad: 11-08 = 10.00 (Hz); 11-09 = 20.00 (Hz); 11-10 = 30.00 (Hz); 11-11 = 2.00
(Hz).
+2Hz=8 ~12Hz
+ 2Hz =18 ~ 22Hz Pomijalne czestotliwosci
+ 2Hz = 28 ~ 32Hz
A0 Hz _20Hz _30Hz _2Hz

11-11
11-10
11-09
11-08
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Grupa 12 — Funkcje wyswietlacza

12-00

Tryb wyswietlania

Zakres

0 00O O

MSD LSD
00000 ~ 77777 Kazda cyfra moze by¢ ustawiona z zakresu 0-7 z listy
ponizej.

[0] : Wylaczony wyswietlacza

[1] : Prad wyjsciowy

[2] : Napiecie wyjsciowe

[3] : Napiecie na szynie DC

[4] : Temperatura

[5] : PID — warto$¢ sprzezenia zwrotnego
[6] : Wartosé AVI

[7] : wartosé ACI

» MSD = Najbardziej znaczgca cyfra. LSD = Najmniej znaczgca cyfra.

12-01 PID — Tryb wyswietlania sprzezenia zwrotnego
[0] : Wyswietl jako liczba catkowita (xxx)
Zakres [1] : Wyswietl z warto$ciami dziesietnymi (xx.x)
[2] : Wyswietl z warto$ciami setnymi (x.xx)
12-02 PID — Jednostki miary sprzezenia zwrotnego
[0] : xxx--
Zakres [1] : xxxpb (ci$nienie)
[2] : xxxfl (poziom)
12-03 Niestandardowe jednostki (predkos¢ liniowa) — Tryb wyswietlania
Zakres [0~ 65535] RPM

» Ustaw predkos¢ znamionowg silnika w parametrze 12-03 jezeli jest to potrzebne.
Urzgdzenie przeskaluje wartos¢ od 0 do 50Hz (60Hz) na warto$¢ od zera do
predkosci wpisanej w parametrze 12-03.

12-04 Niestandardowe jednostki (predkosé¢ liniowa) — Tryb wyswietlania
[0] :Czestotliwosé wyjsciowa jest wyswietlana
[1] : Predkosé liniowa wyswietlana w liczbach dziesietnych (xxxxx)
Zakres [2] : Predkosé liniowa wyswietlana z warto$ciami dziesigtnymi (xxxx.x)

[3] : Predkosé liniowa wyswietlana z warto$ciami setnymi (xxx.xx)

[4] : Predkosé liniowa wyswietlana z warto$ciami tysiecznymi (xx.xxx)

» 12-04 # 0, Predkos¢ liniowa jest wyswietlana kiedy przemiennik pracuje lub jest zatrzymany.
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12-05 Wyswietlanie stanéw zaciskéw wejsciowych i wyjsciowych

Zakres Tylko do odczytu

Przyktad 1: Ponizej przedstawiono stany zaciskéw. Zaciski 11D, 13D i I5D majg stan wysoki,
natomiast zaciski 12D i 14D majg stan niski. Przekaznik RY1 jest wytgczony (nie przewodzi)

11D 12D 13D 14D ISD
A A A A

7

O v _ U v

/ v / N ¢ N p g

N p N NN ) ™
| J { / : (/ {

. /

Przyktad 2: W tym przykfadzie zaciski 12D, 13D, 14D majg stan wysoki, natomiast zaciski 11D oraz
I5D maja stan niski. Przekaznik RY1 jest zatgczony (przewodzi)

o 19 15
000000000

Grupa 13 — Funkcje inspekcji i konserwacji

13-00 Kod przemiennika
Zakres
Model: 13-00 Model: 13-00
wyswietla wyswietla
S2U230S-02F 02 S2U230S-11F 11
S2U230S-03F 03 S2U230S-13F 13
S2U230S-
07F 07
13-01 Wersja oprogramowania
Zakres

13-02 Ostatnie 3 Bledy

Zakres

» Resetowanie pamieci btedéw odbywa sie poprzez nacisniecie przycisku RESET
na klawiaturze w parametrze 13-02
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13-03 Czas pracy przemiennika - godziny robocze

Zakres [0 ~ 23] Godzin

13-04 Czas pracy przemiennika — dni robocze

Zakres [0 ~ 65535] Dni (1 dzien = 24godziny parametru 13-03)

13-05 Tryb wyswietlania czasu pracy

Zak [0] : Wyswietlaj czas podtagczonego urzadzenia do sieci

aares [1] : Wyswietlaj czas pracy

13-06 Blokada dostepu do parametrow
[0] : Dostgpne wszystkie parametry

S akres [1] : Parametry 05-001 ~ 05-08 nie mogg byé zmienione
[2] : Wszystkie funkcje nie moga byé zmienione oprécz 05-01 ~ 05-08
[3] : Blokada wszystkich parametréw oprocz 13-06

13-07 Kod blokady parametrow

Zakres [00000 ~ 65535]

» Etapy wprowadzania kodu:

Krok 1:

1st entry
E—

-</ENT
_'_l'l'l- I NN (4] (_
R NN YN | L0000 (0 (.

Jc

(.

|
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Krok 2 3:
Wiaczenie hasta
- niepowodzenie

|
R
(TN gl JI
(A o[ V]
{nn{n‘i n]

U N |

-

Parametr | ( JJ _
_,[ '3

=
-l

-

Wiaczenie hasta -|
- powodzenie

Wiaczanie i wylaczanie hasta
Wylaczenie hasta

- niepowodzenie ‘
TV Tl
(RN “f '__l___!__f!____il
Y [ ] |:] or| V
. </ENT
Parametr l:l I T P-”-" 17 -f
U N | oo s

|

(a)«(¥)

RRTY u:_.r"if‘_“.':"“'
g i e = U N X DX
Wylaczenie hasta ) T

- powodzenie

Kod blokady (haslo) - odblokowanie

13-08 Przywracanie ustawien fabrycznych

7ok [1150] : Przywr6é ustawienia fabryczne dla 50Hz
akres
[1160] : Przywr6é ustawienia fabryczne dla 60Hz

» Aby przywrdci¢ parametry fabryczne nalezy najpierw odblokowac¢ urzgdzenie

13-09 Wyboér Wyswietlanych parametrow

[0] : Parametry Ogélne
Zakres

[1] : Parametry Uproszczone

X Uwaga: Po wybraniu zestawu parametréow Uproszczonych, aby powréci¢ do parametrow
Ogodlnych nalezy wejs¢é w parametr F_31 i ustawi¢ wartos¢ 1.

——
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Rozdziat 5 Rozwigzywanie problemow i

ko

nserwacja

5.1 Btedy i ich rozwigzania
5.1.1 Reczny Reset i Auto-Reset

Bledy, ktére nie moga by¢ przywracane recznie
Wyswietlacz Tresc¢ Przyczyna Rozwiazanie
-oV- Napiegie zbyt -
| wysokie Usterka obwodu Skontaktuj sie z
- D L~ podczas ' dostawca
hamowania
-LV- 1. Napiecie zasilania za | 1. Sprawdz Napiecie
Napiecie zbyt | mate zasilania
_ | 11 _ |[niskie przy 2. Przepalony 2. Sprawdz bezpieczniki
(N zatrzymywaniu | bezpiecznik 3. Skontaktuj sie z
3. Usterka obwodu dostawcag
-oH- Urzadzenie sie | 1. Wysoka temperatura | 1. Popraw warunki
a € y Y Y
przegrzewa otoczenia lub staba wentylacji
- D H — | kiedy sie wentylacja 2. Skontaktuj sie z
zatrzymuje 2. Usterka obwodu dostawcag
| | — | Urzadzenie 1. Wysoka temperatura \%v.eI:\?yF?;ac\j,;/ WK
D I przegrzewa otoczenlg lub staba 2. Skontaktuj sie z
2 sie w trakcie wentylacja ASstawe
pracy 2. Usterka obwodu a
CtEr : Uszkodzony o
1 C Btagd pomiaru orzekladnik pradowy Skontaktuj sie z
— — — | pradu dostawca
[y lub usterka obwodu
'_E,E'r EEPROM Bfad pamieci Skontaktuj sie z
Crr problem EEPROM dostawcag
Cot o
r A E:)erlgunikacji f?ﬁﬁﬁ.ekﬂ?,. " | Sprawdz okablowanie
LU
Btedy, ktére moga by¢ przywracane recznie lub automatycznie
Wyswietlacz Tres¢ Przyczyna Rozwigzanie
0C-A Przecigzenie 1. Zbyt krétki czas 1.Ustaw dluzszy czas

——
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przy
przyspieszaniu

przyspieszania

2. Predkosc silnika
przekracza mozliwosci
silnika

3. Zwarcie miedzy

przyspieszania
2. Wymien przemiennik
na taki, ktéry bedzie
lepiej dopasowany do
silnika i aplikacji

D E - 'q' uzwojeniem silnika a 3. Sprawdz silnik
obudowg 4. Sprawdz
4.Zwarcie doziemne okablowanie
silnika 5. Skontaktuj sie z
5. Modut IGBT ulegt dostawca
zniszczeniu

oC-C Prreciazenic | 1+ Chwilowa zmiana 1. Zwieksz pojemno$é
= = . zr?ﬂenne' obcigzenia przemiennika

OL — L pr )(;koéci J'1 2. chwilowa zmiana 2. Zamontuj dtawnice

pre mocy sieciowe
'O_C'd i Prrzzemazeme Czas zwalniania jest Ustaw dtuzszy czas
DL - D gwglnianiu zbyt wolny zwalniania
0C-S 1. Zwarcie miedzy
uzwojeniem silnika a 1. Sprawdz silnik
Zbyt duzy prad | obudowg 2. Sprawdz
[~ _ [C |naStarcie 2.Zwarcie doziemne okablowanie

oL — 21 silnika 3. Skontaktuj sie z
3. Modut IGBT ulegt dostawca
zniszczeniu

oV-C 1. Czas zwalniania zbyt
1} krotki :
Naplec_;le Zbyt lub zbyt duza 1. Ustaw (_j’ruzszy czas
wysokie » hamowania
1 bezwtadnosé : .
D LI~ L podczas pracy obciazenia 2. Zamontuj dtawnice
| Zwalnianie azen . sieciowe
2. Fluktuacje napiecia
zasilania
PF 1. Sprawdz
Brak jednej z Nienormalne wahania okablowanie zasilania
nr N . o 2. Sprawdz parametry
o faz zasilania napiecia zasilania s .
I napiecia zasilajgcego

Btedy, ktére moga by¢ przywracane recznie ale n

ie automatycznie

Wyswietlacz

Tresé

Przyczyna

Rozwigzanie

rzecigzenie okalizowana usterka ontaktuj sie z
oc Przecigzenie | Zlokali ka | Skontaktuj si
przy stopie obwodu ostawcyg
0 E i bwod dost
oL1 Prreciazenie Wymien silnik na taki,
| | silnikaa Obcigzenie zbyt duze ktory jest dostosowany
D L | do obcigzenia
oL2 Przemiennik Nadmierne obcigzenie

Wiumian falownile na
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| 7 sie taki, ktory jest
— przegrzewa dostosowany do
D LL obcigzenia
LV-C Zbvt niskie 1. Zapiecie zasilania 1 .Popraw jakos$é
yLn zbyt niskie zasilania
I [~ | napiecie 2. Fluktuacje napiecia : :
L L~ L |podczas pracy | < uxtuacie napie 2. Zamontuj dtawnice
zasilania sieciowe

5.1.2 Instrukcja obstugi klawiatury przy bledach

Wyswietlacz | Tres¢ Przyczyna Przyczyna
LoC 1. Préba modyfikacji
1. Parametry przy parametrze
zablokowane 13-06 > 0.
2. Kierunek 2. Préba zmiany
obrotéw silnika | obrotow przy 1. Ustaw parametr 13-06
L OL zablokowane parametrze 11-00 = 1. 2. Ustaw parametr 11-00
3. Parametr 3. Parametr (13-07)
hasta (13-07) zatgczony, wyswietli
zatgczony sie napis LOC po
zatgczeniu hasta.
Errl 1. Wcisnij lub ¥ w
trakcie 1. A lub ¥ sgmogg
Btad podczas 00-05/00-06 >0 lub | by¢ modyfikowane w
_ wydawania Praca na ustawionej parametrze tylko gdy
_ I I | komendz predkosci 00-05 / 00-06 = 0
| klawiatury 2. Zmien parametr. Nie | 2. Modyfikacja
| moze byc¢ parametrow podczas
modyfikowany stopu
podczas pracy
Err2 1. 00-13 Miesci sie w
r przedziale 1. Zmodyfikuj
Crir Ustawienie of (11-08 + 11-11) 11-08 ~ 11-10 lub
9 parametru btedu | lub (11-09 £ 11-11) lub | 11-11.
C (11-10 £ 11-11) Ustaw 00-12 > 00-13
2.00-12 = 00-13
1. Emisja komend
Err5 1.Polecenie sterowania | zatgczona przed
Modyfikacja wystane podczas rozpoczeciem
C o parametréw jest | komunikacji komunikacji
i niemozliwa w 2. Prob modyfikacji | 2. Ustaw parametry
— komunikacji funkcji 09-02 ~ 09-05 09-02 ~ 09-05 przed
:i Podczas komunikacji | rozpoczeciem
komunikaciji
Btad 1. Btad okablowania 1. Sprawdz
Erré komunikaciji 2. Zte ustawienia potgczenia

——
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C _ _ komunikagciji 2.Sprawdz funkcje
i 3. Zly protokot (09-00 ~ 09-05).
I~ komunikacyjny
O
Err7 1. Proba zmiany funkciji
13-00/13-08.
C _ _ Konflikt 2. Obwod pradowy i Jezeli reset nie jest
i ontixt napieciowy mozliwy to skontaktuj sie
parametrow ;
A dostarczajg z dostawca.
| sprzeczne informacje
do sterownika
5.1.3 Specjalne
Wyswietlacz | Btad Opis
StPO
cCLOo y
:' | Predko§c Zero Czestotliwos¢ zadana jest mniejsza niz 0.1Hz
N na stopie
Ll
StP1 1. Jezeli przemiennik jest ustawiony na
P iennik 2| sterowanie z zaciskéw zewnetrznych (00-02 /
' _rzen:lennl* zoe 00-03 = 1) i wartos¢ parametru (07-04 = 1)
3 C I~ S|edzan_qczy P 2. Przemiennik nie moze by¢ zatgczony i
gy » posif‘ar']‘i’a wyswietla STP1
| e 3. Sygnafr sta!’tu jest podany podczas zatgczania
przemiennika
StP2 1. Jezeli przycisk STOP zostanie nacisniety w
trakcie pracy z trybem sterowania z zaciskow
zewnetrznych, to po zatrzymaniu sie
Wcisniecie przemiennika na wyswietlaczu pojawi sie
1 N przycisku informacja STP2
N C r STOP podczas | 2. Jezeli przycisk STOP zostanie nacisniety w
- pracy z trybem trakcie pracy z trybem sterowania z zaciskow
L:, sterowania z zewnetrznych (00-02 / 00-03 =1) to po
zaciskow zatrzymaniu sie przemiennika na wyswietlaczu
pojawi sie informacja STP2
3. Zdejmij i podaj ponownie napiecie na zacisk
Startu w celu restartu przemiennika.
E.S. Kiedy zostanie podany sygnat Szybkiego
Zewnetrzny zatrzymania na zaciski to przemiennik zwolni az do
E q szybki stop zatrzymania i na wyswietlaczu pojawi sie
T informacja E.S.
b.b. Zewnetrzny blok | Kiedy zostanie podany sygnat Base Block na
| | podstawowy zaciski to przemiennik zatrzyma sie natychmiast
D, D (base Block) a na wyswietlaczu pojawi sie informacja b.b.
PdEr PID - Utrata PID — Wykryty brak sygnatu sprzezenia zwrotnego

——
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-
D
M

sprzezenia
zwrotnego

5.2 Ogodlne rozwigzania problemow

Status Sprawdz Rozwigzanie
Czy okablowanie jest Sprawdz potgczenie przewodow
Walt silnika | podtgczone do pr poig > Pr
. : . silnikowych do zaciskéw U, V, W.
obraca sie w | prawidtowych zaciskow?
ztym Czy okablowanie jest Sprawdz poprawnos¢ kolejnosci
kierunku prawidtowe dla obrotéw Do |Pzewodc'f\)/v P )
Przodu i Do Tytu? P )
Czy oprze wodowanie
Ni . wejscia analogowego (0- Sprawdz okablowanie.
\e mozna 10V) jest prawidtowe?
regulowaé — p ——— .
L Czy ustawienia trybu Sprawdz ustawienia zrodta zadawania
predkoscia ) L o
zadawania czestotliwosci czestotliwosci w parametrze 00-05 / 00-
obrotowa : A
silnika sg prawidtowe” 06.
Czy obcigzenie nie jest Zmniejsz obcigzenie lub zastosuj
zbyt duze (Mo>Mn)? przemiennik o odpowiedniej mocy.
Czy parametry silnika sg
prawidtowe (Napiecie, Sprawdz parametry silnika.
Predkos¢ Liczba par biegunow)
obrotowa Czy przetozenie
silnika jest motoreduktora jest Sprawdz przetozenie motoreduktora.
zbyt duza prawidtowe?
lub zbyt - . . Sprawdz nastawy parametrow
matla Czy I|m|_ty gorne | dolne odpowiadajgcych za limity dolne i gérne
czestotliwosci sg -
) . czestotliwosci.
prawidtowo ustawione?
Czy obcigzenie nie jest Zmniejsz obcigzenie lub zastosuj
Predkos¢ zbyt duze (Mo>Mn)? przemiennik o odpowiedniej mocy.
obrotowa Czv obciazenie nie 1. Ustabilizuj obcigzenie
silnika y a . 2. Dobierz przemiennik i silnik o mocy
Lo przyrasta nadmiernie? . L
Zmienia sie dopasowanej do obcigzenia
nie Czy zrodto zasilania jest Dodaj dtawik sieciowy.
naturalnie stabilne i czy nie ma zaniku . ,
fazy? Sprawdz okablowanie
azy”
— 5
Czy zrédto zasilania jest 1.Czy zaslllanle Jest podan.e. o
) 2.Wytgcz i zatgcz ponownie zasilanie
potagczone do prawidtowych L o NN
. 3.Upewnij sie, ze napiecie zasilania jest
o zaciskow? :
Silnik nie o : . prawidtowe
. Czy wyswietla sie wskaznik oo .
moze ; 4.Upewnij sie czy Sruby sg dobrze
. | tadowania?
wystartowac zamocowane

Czy na zaciskach
silnikowych (U, V, W) jest
napiecie?

Wyltgczy¢ zrodto zasilania i wigczy¢
Z powrotem zrodto zasilania.

——
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Czy obcigzenie nie jest
przyczyng utyku silnika?

Zredukuj obcigzenie silnika.

Czy sg jakies
nieprawidtowosci w
przemienniku?

Czy zostata podana
komenda Startu Do Przodu
lub Do tytu?

Zobacz opis btedu i sprawdz
okablowanie.

Czy zostat podany sygnat
analogowy?

1.Sprawdz okablowanie sygnatu
zadajgcego obroty

2.Sprawdz czy stosunek napiecia do
czestotliwosci (np. 0V-3.5Hz / 10V-
50Hz) jest prawidtowe

Czy ustawienia trybu
zadawania predkosci sg
prawidtowe?

Sprawdz ustawienia trybu zadawania
poprzez klawiature.

——
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5.3 Rutynowa i okresowa kontrola

W celu zapewnienia, jak najdtuzszej zywotnosci przemiennika, stabilnosci i bezpieczenstwa
pracy, przeprowadzaj regularnie kontrole urzgdzenia.
Uzyj ponizszej listy w celu przeprowadzenia inspekciji.
Przed kazdg kontrolg lub konserwacjg, odtacz przemiennik od zZrédta zasilania i odczekaj 5 minut.
Upewnij sie, ze nie ma napiecia na zaciskach.

Okres
sprawdzania Srodki
Pozycja Czynnosé Raz . Raz Metoda Kryteria saradcze
dzienni do
e roku
Srodowisko pracy i uziemienie
Zwieksz
Temperatur - .
_ a pomieszczenie
Sprawdz Zmierz |44 4gec | (Obudowe)lub
- . . temperature i zmien
Srodowisko temperature i : oz (14 ~ o
. i © wilgotnos¢ o lokalizacje o
pracy wilgotnos¢ w : 120°F)
. (higrometrem . .«. | lepszych
maszynie Wilgotnosc¢:
) o warunkach
Ponizej srodowiskowyc
95% RH h
Czy rezystancja Zmierz 200 V_ Zwieksz .
L AR . Klasa: rezystancje
Uziemienie uziemienia jest © rezystancje Ponizei iemienia iesli
rawidtowa? uziemienia onize uziguenia jssi
P 100Q potrzeba
Zaciski i okablowanie
Sprawdz czy nie ma
na zaciskach ©
luznych elementéw? / .
. Czy sg widoczne Sprawdz PORraW =N rdze |
Zaciski . ; . ; zauwazone |zabezpiecz
zniszczenia © | wizualnie ; or
_ usterki zaciski
zaciskow?
Czy na zaciskach ©
pojawita sie korozja?
Czy okablowanie nie © Popraw
.| jest przerwane? Sprawdz praw Skoryguj w
Okablowanie . - - ' ; zauwazone X
Czy izolacja kabli wizualnie ) razie potrzeby
: © usterki
jest cata?
Zapiecie
) o Sprawdz Napiecie Popraw
Napiecie Czy_ 9*°.W'.‘e napiecie multimetrem | musi by¢ napiecie
e zasilania jest © oo LY
zasilania . napiecie zgodne ze |zasilania, jezeli
prawidtowe? . o :
zasilania specyfikacjg [to konieczne
Ptyta drukowana i podzespoty
Czy widoczne sg
Obwad ptyty | zanieczyszczenia © Wyczys¢ lub
drukowanej lub uszkodzenia Sprawdz Skorvaui wymienh ptyte
ptyty drukowanej? wizualnie yau)
Podzespoty Czy pwt, kurz lub © Wyczysé
mocy piasek sg widoczne? podzespoty
( ]
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Obwad

mocy nie
Sprawdz rezystancje © Sprawdz moze mie¢ | Skonsultuj sie
pomiedzy zaciskami multimetrem | zwarcia lub [z dostawcag
by¢
uszkodzony
System chiodzenia
Czy zauwazalne sg .
nietypowe wibracje © | Sprawdz ?lggtgitlétuj z
Wentylator | lub odgtosy? a4
chtodzacy Nadmlerny kurz czy Wyczysé
inne ©
: . wentylator
zanieczyszczenia?
Poprawne -
chtodzenie Posprzataj
. Nadmierny kurz lub Sprawdz kurz i
Radiator . . © ' ; )
zanieczyszczenia wizualnie zanieczy-
szczenia
o Czy dostep do s
Wejscie powietrza jest © Oczysé _dostep
wentylatora . do powietrza
drozny?
( ]
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5.4 Konserwacja

W celu zapewnienia dtugotrwatej niezawodnosci wykonaj nastepujgce czynnosci.
Odtacz przemiennik od zrodia zasilania i odczekaj 5 minut.
Upewnij sie, Ze nie ma napiecia na zaciskach.

1. Lista czynnosci.

» Upewnij sie, ze przemiennik ma prawidtowg wentylacje i pracuje w
odpowiednim srodowisku

» W celu wymiany uszkodzonego lub zniszczonego przemiennika skontaktu;j
sie z dostawcg

Upewnij sie, ze podczas instalacji przemiennika jest wolny od pytu, kurzu i
innych zanieczyszczen

Sprawdz czy uziemienie przemiennika jest prawidtowe

Sruby na zaciskach muszg byé dokrecone prawidtowo

V|IV|V| V

Nie wykonuj pomiaru izolacji w obwodzie sterowania.

2. Metoda pomiaru izolacji .
Jedna faza

5 N
\ L1(L) U -;iff
Ve \ o
Power LV % TWOF‘;
\ ) 7 -~
_\’; L3(N) W

Dielectric
Withstand
Voltage Test
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Rozdziat 6 Peryferia i podzespoly

6.1 Specyfikacja ditawikoéw sieciowych

Model: S2U230S-ooF

Specyfikacja

Prad (A) Indukcyjnosé (mH)
02 3.0 7.0
03 5.2 4.2
07 9.4 2.1
11 19.0 1.1
13 25.0 0.71
6.2 Specyfikacja bezpiecznikow
Model: S2U230S-0oF HP kW Zakres
02 0.25 0.2 10A , 300VAC
03 0.5 0.4 10A , 300VAC
07 1 0.75 20A , 300VAC
11 2 1.5 30A , 300VAC
13 3 2.2 30A , 300VAC
6.3 Specyfikacja bezpiecznikéw (Zalecany model UL)
Model: S2U230S-ooF Producent Type Zakres
02 Bussmann 10CT 10A, 690VAC
03 Bussmann | 10CT/16CT 10A/16A, 690VAC
07 Bussmann | 16CT/20CT 16A/20A, 690VAC
11 Bussmann 30FE 30A, 690VAC
13 Bussmann 50FE 50A, 690VAC

——
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DODATEK S2U Lista parametrow

Klient Model Przemiennika
Aplikacja Numer kontaktowy
Adres
Parametr Nastawa Parametr Nastawa Parametr | Nastawa Parametr Nastawa
00-00 03-04 05-17 07-01
00-01 03-05 05-18 07-02
00-02 03-06 05-19 07-03
00-03 03-07 05-20 07-04
00-04 03-08 05-21 07-05
00-05 03-09 05-22 07-06
00-06 03-10 05-23 07-07
00-07 03-11 05-24 07-08
00-08 03-12 05-25 08-00
00-09 03-13 05-26 08-01
00-10 03-14 05-27 08-02
00-11 03-15 05-28 08-03
00-12 03-16 05-29 08-04
00-13 03-17 05-30 08-05
00-14 03-18 05-31 08-06
00-15 03-19 05-32 08-07
00-16 04-00 06-00 08-08
00-17 04-01 06-01 08-09
00-18 04-02 06-02 09-00
00-19 04-03 06-03 09-01
00-20 04-04 06-04 09-02
01-00 04-05 06-05 09-03
01-01 04-06 06-06 09-04
01-02 04-07 06-07 09-05
01-03 04-08 06-16 09-06
01-04 04-09 06-17 09-07
01-05 04-10 06-18 09-08
01-06 04-11 06-19 09-09
01-07 04-12 06-20 10-00
01-08 04-13 06-21 10-01
01-09 04-14 06-22 10-02
01-10 04-15 06-23 10-03
01-11 05-00 06-32 10-04
02-00 05-01 06-33 10-05
02-01 05-02 06-34 10-06
02-02 05-03 06-35 10-07
02-03 05-04 06-36 10-08
03-00 05-05 06-37 10-09
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03-01 05-06 06-38 10-10
03-02 05-07 06-39 10-11
03-03 05-08 07-00 10-12
Parametr | Nastawa | Parametr | Nastawa | Parametr | Nastawa | Parametr | Nastawa
10-13 11-02 12-03 13-09
10-14 11-03 12-04
10-15 11-04 12-05
10-16 11-05 13-00
10-17 11-06 13-01
10-18 11-07 13-02
10-19 11-08 13-03
10-20 11-09 13-04
10-21 11-11 13-05
10-22 12-00 13-06
11-00 12-01 13-07
11-01 12-02 13-08
Lista Zestawu Uproszczonych Parametrow
Parametr | Nastawa | Parametr | Nastawa | Parametr | Nastawa | Parametr | Nastawa
F1 F_10 F_19 F_28
F2 F 11 F 20 F 29
F 3 F 12 F 21 F 30
F_4 F_13 F_22 F 31
F_5 F_14 F_23
F 6 F 15 F 24
F_7 F_16 F_25
F_8 F_17 F_26
F_9 F_18 F_27
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