Motoreduktory walcowo-
-stozkowe Srubowe serii ,,A”
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‘Walcowo-stozkowe przekladnie srubowe (hipoidalne) BONFIGLIOLI s3 motore-
duktorami o duzej zwartosci, wysokiej sprawnosci, niezawodnosci i trwalosci, umoz-
liwiajgcymi znaczne oszczednosci energii i kosztéw eksploatacji. Charakterystycz-
na cecha tych przekladni jest modulowa budowa, pozwalajaca na uzyskanie réznych
konfiguracji napedéw z modulami o wysokiej niezawodnosci w kazdym zastosowaniu.

warta konstrukcja i racjonalne
wymiary sq cechami sprawiajacy-

mi, ze te przekladnie sg idealne

w wysoko wydajnych ukladach napedo-
wych o duzej przecigzalnosei [1, 2]. Moto-
reduktory serii ,,A” sg wyposazone w sil-
niki standardowe z kohierzami IEC lub
w silniki o budowie zwartej w celu zmniej-

tek czego elastohydrodynamiczny film
smarowy utrzymuje cigglo$¢ od poczatku
zazebienia az do konca, zapewniajac bar-
dzo dobre warunki pracy przekladni.
Przedstawiono motoreduktory serii ,, A”
firmy BONFIGLIOLI RIDUTTORI, bu-
dowane w ukladzie modulowym z opa-
tentowanym stopniem Srubowym stozko-

pewnienia réwnomiernego luzu katowego
w czasie, odpornosci na uderzenia oraz
przecigzenia.

Przetozenia do 1700/1 z czterema stop-
niami redukecyjnymi przyczyniaja si¢ do
zwartosci konstrukeji, obnizenia kosztow
zwlaszeza tam, gdzie stosowano dwie
przekladnie, co oznaczalo wyzsze koszty
1 wicksze wymagania przestrzeni. Przykre-
cane pokrywy boczne (rys. 2) zwicksza-
ja sztywnos¢ konstrukeii, a pokrywy kon-
trolne ulatwiaja konserwacje. Reduktory
serii ,,A” maja niskie temperatury pracy
nawet przy pracy ciaglej calodobowej.

Silnik o zwartej konstrukcji, stosowany
wwalcowo-stozkowych motoredukiorach
serii ,,A”, pokazano narys. 3. Trzy r6ézme
konstrukcje motoreduktoréw walcowo-
-stozkowych srubowych serii,,A” widocz-
ne sgnarys. 4.

Uklad smarowania redukioréw serii,, A”
oraz rozmieszezenie otworéw wlewowych

szenia wymiaréw gabarytowych. wym [1]. 1 spustowych, stosowanie odpowiedniej
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Rys. 2. Reduktor walcowo-stozkowy
Srubowy serii ,, A"

Bardzo dobre parametry eksploatacyj-
ne reduktoréw serii ,,A” wynikaja z rodza-
ju zastosowanego zazebienia Srubowego,
w ktorym m.in. poslizg wystepuje nie tyl-
ko wzdluz wysokosci zeba, ale roéwniez
wzdluz linii zgba w poblizu stozka toczne-
go [3]. Podlizg nie ulega przerwaniu, wsku-

Walcowo-stozkowe
przekiadnie S§rubowe serii ,,A”

Glowne cechy konstrukcyjne motore-
duktoréw serii ,,A” to modulowa budowa
(rys. la i b) z uniwersalnym sposobem
mocowania, zazgbienie Srubowe, wysoka
sprawnosc¢ i cichobieznose.

Sposdb umieszczenia stopnia stozkowe-
go (rys. 1) pozwala na znaczne obnizenie
poziomu halasu. Poniewaz w przekladniach
stozkowych osadzony wysiegnikowo zeb-
nik ulega najczgsciej awariom, dlatego
w reduktorach od serii ,,A” 60 zebnik za-
mocowano pomicdzy lozyskami, a nie wy-
siggnikowo; rozwigzanie takie poprawia
styk kot zebatych stozkowych, zwicksza
obciazalno$é oraz trwato$¢ przekladni.
Kolo zebate potaczono z walem wyjscio-
wym za pomocg wielowypustu w celu
zwiekszenia sztywnosei konstrukeji i za-

konstrukcji korkow wlewowych, odpowie-
trzajacych oraz poziomu $rodka smaro-
wego zapewnia prawidlowe smarowanie
w kazdej z przewidzianych pozycji pra-
cy [2].

Spelienie wymagan jakosci zgodnie
z [SO zwigzane jest z kontrola jakosci
geometryczne] (dokladnosci zarysu uzeg-
bienia, wspoélosiowosci zebdw z osig ob-
rotu kola zebatego, podziatki uzebienia,
wspodlosiowosci i grubosci zgbdw, doklad-
nosci korpuséw w odniesieniu do wielko-

Rys. 3. Silnik zwartef konstrukcfi
reduktora serii , A"




Rys. 4. Motoreduktory serii ,, A"
(modele 470, A80 i 490} [2]
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$ci otworéow lozyskowych, odleglosci
osi, plaskosci powierzchni laczacych), ja-
kosci metalurgicznej (material kot zgbatych,
korpusow, watkdw, uszczelniefi §rub,
kotkdw ustalajacych).

Wynikiem doktadnego wykonawstwa
1 kontroli jakosci sa motoreduktory i re-
duktory o duzym przenoszonym momen-
cie obrotowym (rys. 5 — moment na watku
wyjsclowym w funkceji wielkosci przeklad-
ni), wysokiej sprawnosci (rys. 6) i niskim
poziomie halasu (rys. 7).

Whioski

Motoreduktory i reduktory walcowo-
-stozkowe $rubowe serii ,,A” zapewniajg
przeniesienie duzych mocy i momentdw
przy znacznych oszczednosciach kosztow
eksploatacji i energii. Modutowa budowa
reduktordéw zapewnia konfiguracje prze-
kiadni do réznych zastosowan silnie ob-
ciazonych uktadéw napedowych, wyma-
gajacych duzej trwatosei 1 niezawodnosci.

Zastosowanie bardzo korzystnego za-
zgbienia stozkowego srubowego oraz spo-
sobu smarowania umozliwia uzyskanie
w zazebieniu warunkéw smarowania ela-
stohydrodynamicznego, zapewniajacego
bardzo duza trwalos¢ reduktordw.

Kontrola jakosci geometrii oraz stoso-
wanych materialéw przyczynia sie istot-
nie do uzyskiwanej trwalosci 1 niezawod-
nosci przektadni serii ,,A” firmy BONFI-
GLIOLL
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