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Vectron

Bezpieczenstwo

A Uwaga!

= Informacje i wskazdwki dotyczace bezpieczenstwa zawarte w niniejszej instrukcji musza by¢
SciSle przestrzegane.

Przeczytaj uwaznie instrukcje przed instalacjg i uruchomieniem przemiennika czestotliwosci.
Nieprzestrzeganie podanych w instrukcji wskazdwek moze stwarzaé zagrozenie zycia, zdrowia
lub spowodowaé uszkodzenie sprzetu.

Prace zwigzane obstugg przemiennika czestotliwosci moze prowadzi¢ tylko wykwalifikowany
personel przeszkolony w zakresie jego instalacji, uruchomienia i obstugi.

Instalacja elektryczna musi by¢ przeprowadzona przez osoby wykwalifikowane zgodnie z
normami, dyrektywami i lokalnymi przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa i instalacji
urzadzen elektrycznych

Osoby niezapoznane z obstugg przemiennikéw czestotliwoéci oraz dzieci nie mogg mieé
dostepu do urzadzenia.

Uruchomienie oraz przekazanie urzadzenia do uzytku jest dopuszczalne jedynie w przypadku
stwierdzenia zgodnosci z Dyrektywa Maszynowa 2006/42/EC oraz normg EN 60204.

Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami pracy z urzadzeniami elektronicznymi w
instalacjach mocy takich jak norma EN 50178 oraz lokalnymi regulacjami dotyczacymi
bezpieczenstwa i higieny pracy z urzadzeniami elektrycznymi i mechanicznymi.

Przed uruchomieniem oraz przekazaniem urzadzenia do uzytku zamontuj wszystkie pokrywy
ochronne, wszystkie elementy wyposazenia standardowego oraz sprawdz pofgczenia
elektryczne.

Wszelkie prace przytaczeniowe sg niedopuszczalne przy zalgczonym napieciu zasilajagcym.

Na zaciskach przemiennika czestotliwosci moze pojawiC sie wysokie napiecie nawet przy
zatrzymanym silniku.

Nie dotykaj zaciskow przemiennika czestotliwosci przed roztadowaniem kondensatoréw.

Nie dotykaj radiatora podczas pracy przemiennika czestotliwosci z uwagi naniebezpieczenstwo
poparzenia.

Nie zdejmuj pokryw ochronnych podczas pracy przemiennika czestotliwosci.

Bonfiglioli Vectron nie bierze zadnej odpowiedzialnosci za kompatybilno$¢ z elementami
zewnetrznymi (takimi jak silniki, kable, filtry itp.).

Nie dotykaj elementdw elektronicznych oraz zaciskow.

Nie uzywaj elementéw uszkodzonych lub zniszczonych.

Naprawy moga by¢ wykonywane jedynie przez producenta lub osoby przez niego
autoryzowane.

Naprawy moga by¢ wykonywane jedynie przez osoby wykwalifikowane w dziedzinie
elektrotechniki.

Nie dokonuj Zzadnych modyfikacji przemiennika nie przedstawionych w niniejszej
dokumentacji.

Przemiennik czestotliwosci moze by¢ przytgczony do Zrddta zasilania nie czesciej niz co 60s.
Po zaniku i powrocie napiecia zasilajgcego moze nastgpi¢ niespodziewane uruchomienie
silnika. Jezeli stwarza to zagrozenie dla personelu obstugujgcego nalezy zastosowac
dodatkowe zewnetrzne obwody zabezpieczajace.

Nie przytaczaj nieodpowiedniego napiecia zasilajacego.

= Zachowaj instrukcje dostepna dla obstugi.
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Przeznaczenie

Niniejszy produkt jest elementem elektrycznego zespotu napedowego. Jest przeznaczony do:

= Instalacji w maszynach i urzadzeniach elektrycznych

= Sterowania trojfazowych silnikdw asynchronicznych i silnikdw synchronicznych

= Srodowiska przemystowego

Transport i przechowywanie

Temperatura otoczenia: -25 ... 55 °C

Wilgotnos¢ wzgledna: 5 ... 95%, bez kondensacji pary wodnej

= Przechowuj w oryginalnym opakowaniu w suchym i niezapylonym pomieszczeniu.
= Unikaj duzych wahan temperatury.

= Przed uzyciem po roku przechowywania przytacz napigcie zasilajgce na 60min.

Po otwarciu opakowania

= Upewnij sie, ze otrzymany produkt jest zgodny zzamoéwionym.

= Sprawdz czy otrzymane elementy nie sg uszkodzone i czy zawartos¢ jestkompletna.
= O wszelkich nieprawidtowosciach niezwtocznie powiadom dostawce.

Instalacja

= Wewnatrz pomieszczen, zabezpiecz przed wptywem czynnikdw atmosferycznych.

= Unikaj bezposredniego nastonecznienia.

= Unikaj zapylenia.

= Chron przed silnymi polami magnetycznymi.

= Nie instaluj w poblizu materiatow tatwopalnych.

= Zapewnij odpowiednie chiodzenie. Zastosuj wentylatory w przypadku instalacji w szafie
hermetycznej.

= Wysoko$¢ nad poziomem morza: < 3000 m, powyzej 1000 m ograniczenie pradu
wyjéciowego.

Stopien ochrony przemiennika czestotliwosci: IP20.

Warunki pracy

Temperatura otoczenia: 0 ... 40 °C
Wilgotnos¢ wzgledna: maks. 85%, bez kondensacji pary wodnej
Cisnienie atmosferyczne: 70 ... 106 kPa

Budowa
1 Zaciski zasilania
N L Wyijécie przekaznikowe
e 2| 3 Tabliczka znamionowa
S | : = 3| 4 panel operatorski

5 Gniazdo opcjonalnych modutéw komunikacyjnych
kv 4| 6 Listwa zaciskow sterujacych

5 7 Tabliczka numeru wersji oprogramowania (pomiedzy
/_ kartg pamieci i zaciskami sterujgcymi)

10\ 8 Przytacze silnika

‘ Plregl 6| 9 Gniazdo karty pamieci

9
\ e — 10 Gniazdo komunikacyjne X21 (R145)

8 | 11 Radiator
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CK2

Dane identyfikacyjne przemiennika czestotliwosci

e  Okresl typ przemiennika.

® Bonfiglioli

Vectron

e  Upewnij sie, ze napiecie znamionowe wejsciowe odpowiada lokalnemu Zrodhu zasilania.
e Upewnij sig, ze zalecana moc na wale silnika przetwornicy czestotliwosci odpowiada mocy

przyfaczonego silnika

. BONFIGLIOLI 47807 Krefeld

\/ VECTRON Germany

[ Inverter AGL402 18 2 FA

S| input 400 V{480 Y/ 80 - 60 Hz
ph 128 A

OulpulU Uinput, 0- 1kHz, 3ph
4.0 kW Cont. | 60s {15

neson Mepaed

Equipment < o ¢
v o T ||||||mu||||||
T

PART No.:

| Serial No.:
Made In Germany

Oznaczenie typu
AGL 402-05 1

Znamionlowe Zalecana moc
napiecie zasilania silnika

202 230V

402 400 V

Numer czesd i numer seryjny

Wielkosé obudowy

ﬂ:g Uwaga! Elementy czufe natadunki elektrostatyczne

A OA A & _/ & Uwaga! Duzy prad uptywu

Uwaga! Niebezpieczne napigcie.
Ryzyko porazenia pragdem elektrycznym.

& Uwaga! Gorace powierzchnie

[1] Oznakowanie Bezpieczenstwa Funkcjonalnego (jesli dotyczy). Szczegdty w instrukcji

"Bezpieczenstwo funkcjonalne".

[2] Oznakowanie zgodnosci z normg UL508C (jesli dotyczy)

Oznaczenie Rozmiar Zalecana moc na wale silnika zaleznie od napiecia zasilania
obudowy | AGL 402: AC 3x400 V | AGL 202: AC 3x230 V | AGL 202: AC 1x230 V

011 -- 0.18 kW 0.09 kW
-021 0.25 kW 0.25 kW 0.12 kW
-031 0.37 kW 0.37 kW 0.18 kW
-051 1 0.55 kw 0.55 kW 0.25 kW
-071 0.75 kW 0.75 kW 0.37 kW
-091 1.1 kW 1.1 kW 0.55 kw
-111 1.5 kW 1.5 kW 0.75 kW
-131 2.2 kKW 2.2 kKW 1.1 kW
-152 3.0 kw 3.0 kw 1.5 kW
-182 2 4.0 kW 4.0 kW 2.2 kW
-192 5.5 kW -- -

-193 5.5 kW 5.5 kW 3.0 kw
-213 3 7.5 kW 7.5 kW 3.0 kw
-223 9.2 kW -- --

-233 11.0 kW -- --

3
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systomy napdowe | tetowsria
Vectron

Przebieg uruchomienia

Montaz (%) Wielkos¢ 1 (B Wielkos¢ 2 @ Wielkos¢ 3
Przytaczenie zasilania 0
Przylaczenie silnika G
Przylaczenie sygnatow sterujacych
Sterowanie za pomoca Sterowanie za
wejs¢ sterujacych pomocg panelu
Parametryzacja za pomocg panelu @ G @

Uruchomienie napedu

@ G QOdnosniki do opisu zagadnienia.

Przestrzenie montazowe

NN TRy B

d > 100 mm il dl d

AN AN
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Montaz

A Uwagal

= Upewnij sie, Ze zadne elementy obce (np. pyt, skrawki metalu, przewody, $ruby, narzedzia) nie
moga dostac sie do wnetrza przemiennika czestotliwosci.

= Przemiennik czestotliwosci nalezy instalowac na niepalnej ptycie montazowej.

= Montaz w pozycji ,dotem do géry" lub w pozycjach poziomych jest niedopuszczalny.

= Przykrec przemiennik czestotliwosci do ptyty montazowej metalicznej (nie malowanej).

= Przemiennik czestotliwosci musi by¢ uziemiony.

= W celu wyrédwnania potencjatéw potacz przemienniki czestotliwosci, obudowy, ramy metalowe,
filtry itp. za pomocg krotkich przewoddw (o mozliwie duzym przekroju) z uziemieniem.

60 70
T 120 o
—
2441200 220
(+3) 0
)iy
30
@ Wielkost 1 Uzyj &rub M6 1.1
80 196 .
T 138
1= y
250(200| H 220
H—|+3) °
W
1 _l 1
40
@ Wielkos¢ 2 Uzyj $rub M6 1.5

250(200

®  Wielkost 3 Uzyj $rub M6 15 3.0
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Przylaczenie zasilania

A Niebezpieczenstwo!

= Odtacz napiecie zasilajace.

= Niebezpieczne napiecie! Na zaciskach przemiennika czestotliwosci moze utrzymywac sie przez
pewien czas niebezpieczne napiecie nawet po odtgczeniu zasilania. Zaczekaj kilkaminut przed
rozpoczeciem prac faczeniowych.

= Upewnij sie, ze na zaciskach przemiennika czestotliwo$ci nie ma niebezpiecznegonapiecia.

= Nie przeprowadzaj prob wysokonapieciowych izolacji kabli przytaczonych do przemiennika
czestotliwosci.

Informacia:
0V p v T p 4 - < Uzywane tylko w
PE - x przypadku korzystania
| N z napiecia DC obwodu
o posredniego
L1 1,5 2,5 4 10
x [FEe SiiEE | 16 | 14 | 12| 8
| 000000 | | 900000 | (- AWG: American Wire Gauge
(jednostka Amerykanska)
~ Typ -02...-11 -13 -15 | -18 | -19 -21 -22 -23
3~400V kW | 0.25...1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 9.2 11
F1 A 6 10 10 10 16 25 35 35
DL, 12,13 | mm? 1.5 2.5 4
—
@ pE =5 i 2x1.5 2x25 2x4
luby = 1x10 1x10 1x10
o~ Typ | -01...-07 -09 -11...-13 -15 -18 -19 -21
3~230V kW |0.18..0.75| 1.1 1.5..2.2 3.0 4.0 5.5 7.5
F1 A 6 10 16 25 35 35 50
2 L1, 12,13 | mm? 1.5 2.5 4 6
{ r—
@ PESE i 2x1.5 2x25 | 2x4 | 2x6
lub = 1x10 1x10 | 1x10 | 1x10
o~ Typ | -01...-07 -09 -11...-13 -15 -18 -19 -21
1~230V kW 10.09...0.37| 0.55 0.75...1.1 1.5 2.2 3.0 3.0
F1 A 6 10 16 25 35 35
2L, N mm? 1,5 2,5 4
{ r—
2 PESE mm? 2x1,5 2x2,5 2x4
lub =t 1x10 1x10 1x10
6
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Przylaczenie do sieci izolowanych IT

W celu dostosowania przemiennika czestotliwosci do zasilania z sieci
elektrycznej w ukfadzie IT usun wskazany na rysunku mostek IT.

Informacja:

Usuniecie mostka IT redukuje ochrone przeciwzakiéceniowa. Dla jej
poprawy nalezy rozwazy¢ zastosowanie zewnetrznych filtréw
przeciwzakiéceniowych.

Przylaczenie silnika

A Niebezpieczenstwo!

= Qdtacz napiecie zasilajace.

= Niebezpieczne napiecie! Na zaciskach przemiennika czestotliwosci moze utrzymywac sie
przez pewien czas niebezpieczne napiecie nawet po odtgczeniu zasilania. Zaczekaj kilka
minut przed rozpoczeciem prac faczeniowych.

= Upewnij sie, ze na zaciskach przemiennika czestotliwo$ci nie ma niebezpiecznegonapiecia.

= Silnik musi by¢ uziemiony.

= Kabel przytaczeniowy powinien by¢ tak krotki jak to mozliwe.

= Zastosuj uktad pofaczenia silnika zgodny z danymi na jego tabliczce znamionowe;j.

= Pofacz ekran kabla przytgczeniowego silnika z uziemieniem za pomoca klamry uziemiajace;j.

= Ekran kabla przytaczeniowego silnika nalezy uziemi¢ na obydwu koncach (mozliwie blisko
przemiennika czestotliwosci i mozliwie blisko silnika).

Uziemienie ekranu kabla

Rb1, Rb2:
uzywane w
przypadku
stosowania
rezystora
hamujacego
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~ Typ -02..-11 -13 -15 -18 -19 -21 -22 -23
3~400V [ 025.15 | 22 | 3.0 40| 55 | 75 | 9,2 11
F1 A 6 10 10 10 16 25 35 35
GUVW | mm? 1.5 2.5 4
| I |
@ PESE i 2x1.5 2x2.5 2x4
lubr—t= 1x10 1x10 1x10
~ Typ | -01...-07 -09 -11...-13 -15 -18 -19 -21
3~230V kw |0.18...0.75 1.1 1.5..2.2 3.0 4.0 5.5 7.5
F1 A 6 10 16 25 35 35 50
2 U/V/W r'nn"l2 1.5 4
{ M
GrESE | o 2x15 2x4
luby = 1x10 1x10
~ Typ | -01...-07 -09 -11...-13 -15 -18 -19 -21
1~230V kw ]0.09...0.37| 0.55 0.75..1.1 1.5 2.2 3.0 3.0
F1 A 6 10 16 25 35 35 35
2 UVv,wW mm? 1.5
{ r—
GPESE | o 2x1.5
lubgs—ta 1x10
Typ Agile 202 Agile 402
Sposab zasilania 1 faz. 3 faz. 3 faz . Kka ozl kKabeI
Moc KW KW KW nieekranowany| ekranowany
-01 0.09 0.18 --
-02 0.12 0.25 0.25
-03 0.18 0.37 0.37
-05 0.25 0.55 0.55
-07 0.37 0.75 0.75 20m 25m
-09 0.55 1.1 1.1
-11 0.75 1.5 1.5
-13 1.1 2.2 2.2
-15 1.5 3.0 3.0
-18 2.2 4.0 4.0
-19 3.0 5.5 5.5
21 3.0 7.5 7.5 100 m S0m
-22 - - 9.2
-23 - - 11
8
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Przylaczenie sygnatow sterujacych

A Niebezpieczenstwo!
Odlacz napiecie zasilajgce przed pracami taczeniowymi.

= Stosuj ekranowane kable sterujace.
= Potacz ekran kabla sterujgcego z uziemieniem za pomoca klamry uziemiajacej.

= Ekran kabla sterujgcego nalezy uziemi¢ na obydwu koncach. Kable sygnatéw
analogowych nalezy uziemic tylko po stronie przemiennika.

B = Kable sterujgce powinny by¢ odseparowane od kabli zasilajacych i silnikowych.
é

X13

X11
@ —= 1,5 mm?
maks. 2,5 mm?
@ Sterowanie sygnatami sterujacymi @ Sterowanie panelem operatora

STOB

w

X13[H [
—

R=10 kQ

=
N
[=]
=1
=]
=
1E
[=]

11

— 24 VDC out

x
[T =]
30 STOA
IRIE
T o

1E

Start cw: Start prawoskretnie E: Zdjecie blokady
Start ccw: Start lewoskretnie
VDC out: Zasilanie sterowania 24V DC
E: Zdjecie blokady
Uruchomienie napedu za pomocg sygnatow Uruchomienie napedu za pomocg przyciskow panelu
sterujacych: operatora:
= Po wykonaniu parametryzacji przemiennika | = Po uruchomieniu przemiennika (Setup) wybierz
(Setup) podaj sygnat na wejécie X11.4 lub X11.5. funkcje Motorpoti (Menu Local/Poti F).

Silnik zostanie uruchomiony i osiggnie czestotliwos¢ | = Wciénij przycisk RUN.

3,50 Hz (domyslna warto$¢ parametru P418). = Silnik zostanie uruchomiony i osiagnie czestotliwo$¢

3,50 Hz (domyslna warto$¢ parametru P418).
= Za pomocg przyciskow ,strzatek" ustaw zadang
predkosc.
Przed uruchomieniem przemiennika czestotliwosci wszystkie jego pokrywy ochronne musza by¢ zatozone.
W przypadku wystapienia btedu sprawdz jego znaczenie w paragrafie ,Komunikaty btedéw i ostrzezenia ...".
W przypadku niewtasciwego kierunku obrotéw silnika zamien kolejnos¢ dwdéch faz silnika (np. U i V).

Uwaga:
Domyslne funkcje zaciskdw sterujgcych podano w paragrafie ,Funkcje zaciskow sterujgcych”.
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Parametryzacja za pomocg panelu operatora

= Podaj sygnat na wejscia X11.3 i X13.3.

= Zatrzymaj naped — zdejmij sygnat z wejs¢ X11.4 iX11.5.

= Wiacz napiecie zasilaj

ace.

= Uruchom procedure parametryzacji Setup.

Zachowaj ost

roznosc¢!

Jesli dane silnika podane sg niepoprawnie naped moze ulec uszkodzeniu.

SEEUP

= (END
b |

Kompletny Setup!

Tylko dane silnika

bUSLOn

Ustawienia sieciowe

NG Jm:lﬂ

Nr zestawu danych 1

(Foc ]

w(cert J@D T (UF

| EnT —‘

Tryb sterowania

Wybierz pozycije menu ,Setup". Przy pierwszym
uruchomieniu ,Setup" uruchamia sie automatycznie.

FULL Kompletna parametryzacja. Wybierz przy
pierwszym uruchomieniu.

Motor Tylko dane silnika

bUSCOn |Tylko ustawienia sieciowe

Zapytanie o nr zestawu danych pojawia sie tylko przy
manualnym uruchomieniu procedury Setup. Wybierz nr
zestawu danych 0. Inna nastawa stosowana jest tylko
przy parametryzacji réznych silnikéw.

Tryb sterowania

UF Silnik asynchroniczny |Sterowanie U/f (domysine).

Foc  |Silnik asynchroniczny |Sterowanie wektorem pola.

SYnch|Silnik synchroniczny | Wysoka dynamika oraz
precyzyjne sterowanie
predkoscig oraz momentem.

@
(P out JE@D (025 JED[wolt )

Moc znamionowa @0.25 kW

Napiecie znam.
2 tabliczki silnika ae4y silnika
2 a0l (o]
L Analogicznie wprowadz

biegundw, czestotliwos¢

pozostate dane znamionowe:
prad, predkos¢, cos fi, ilos¢ par 5000 H —|
50,00 Hz

Blokada
wyjs¢

"""""""""

Silniki BONFIGLIOLI'

] “:unf @ Eun in9 —‘—

- 'Diagnostyka  TRoodviedliwvbrany
@para’“et"’w silnikal ibyt silnik Bonfigloli |

| Ready ]esllwybrany |

Diagnostyka
zakonczona @

Wprowadz
analogicznie

b(Acc @D (200 @D ] —

Przyspieszanie @S.OD Hz/s Zwalnianie
(prawoskretnie) 499 (prawoskretnie)
351 H Woprowadz
analogicznie

% [FrEqLo) ENT) (350 H FrEaH | —

Czestotiiwosé  (7)3.50 Hz

minimalna 349 H

Czestotliwos¢
maksymalna

Setup zakonczony Naped gotowy |  Dalsze opqonaln i
ustaW|en|a I

Inigjalizacja. do pracy

01/2017

Tabliczka znamionowa silnika (przyktad)

@) O

V AlY |Hz| kW [ A A/Y | min'|cos®

230/400|50| 0.25(1.32-0.76( 1375|0.77

| | | | |
e ¥ P ¥ spéa ¥

F~E9Q AAPEFE coSPh

Wociskajac jeden z przyciskdw strzatek przez 1 s mozemy
zmieniaC poszczegdlne cyfry wyswietlanej wartosci
niezaleznie.

Wprowadz cosPhi w trybie sterowania UF i Foc.
Wprowadz PoLPrS (ilos¢ par biegundw magnetycznych)
w trybie sterowania SYnch.
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Vectron
Komunikaty mogace pojawic sie podczas procedury Setup.
tune Automatyczny pomiar wybranych parametréw silnika
calC Wybierz jesli wprowadzone zostaly dane znamionow_e siInik_a l?onﬁglioli. Pozostate dane
zostang zatadowane automatycznie bez wykonywania pomiaréw.
STO Informuje o braku sygnatu zdjecia blokady. Podaj sygnat na wejécia X11.3 i X13.3.
SA00 Komunikaty o btedach i ostrzezeniach. Patrz rozdziat ,Komunikaty btedéw i ostrzezenia
SF00 podczas procedury Setup”.
Acc Przyspieszanie prawoskretnie. Warto$¢ domysina: 5 Hz/s.
dEC Zwalnianie prawoskretnie. Warto$¢ domysina: 5 Hz/s.
FregLo Czestotliwo$¢ minimalna. Wartos¢ domysina: 3,50 Hz.
FreqHi Czestotliwo$¢ maksymalna. Wartos¢ domysina: 50,00 Hz.
done Setup zakonczony. Inicjalizacja przemiennika czestotliwosci.

Dalsze opcjonalne ustawienia:

— Monitorowanie temperatury silnika. Wej. X12.4 — przekaznik bimetalowy, czujniki PTC,
KTY, PT1000.

— Tryb zatrzymania: wybiegiem, stop awaryjny, hamowanie DC, itp.

— Funkcje oszczedzania energii.

— Parametry regulatora PID.

—  Przektadnia elektroniczna. Synchronizacja napeddow.

Opis opcjonalnych ustawien w Instrukcji obstugi i programowania.

Panel operatorski

Start silnika. ® Zwiekszanie predkosci w trybie
_ motorpoti. Nawigacja pomiedzy
) @ Gop StoP, s.|In|ka. - kolejnymi parametrami..
Wyjscie. Powrot do po- Zwiekszanie ich wartosci.
© przedniego menu. & Zmniejszanie predkosci w trybie
Zatwierdzenie ustawien. motorpoti. Nawigacjapomiedzy
Zmiana kierunku obrotow kolejnymi parametrami.
wtrybie motorpoti Zmniejszanie ich wartosci.

Funkcja motorpoti

= Nalezy podac sygnaty na wejscia zdjecia blokady STOA (X11.3) i STOB (X13.3).
= Za pomocy klawiszy strzatek wybierz tryb LocAL. ZatwierdzZ przyciskiem ENT.

= Komunikat Poti F zatwierdz przyciskiem ENT.

RUN Start silnika

® Zwiekszenie predkoéci. |~ Krotkie wcisniecie zwieksza czestotliwos¢ o 0,1 Hz.

- Przytrzymanie powoduje zmiane czestotliwosci

@ Zmniejszanie zgodnie z ustawiong w parametrach P420, P421,
predkosci. P422, P423 rampa.

Zatrzymanie silnika.

RUN)+(ENT)|Zmiana kierunku obrotow.

Zatrzymanie; przy nastepnym uruchomieniu silnik wystartuje w kierunku
10D+ @D odwrotnym.

01/2017 1 Instrukcja Szybkiego Uruchomienia Agile
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Funkcje zaciskow sterujacych

Uklad zaciskdw sterujacych

X134
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2 L 8 1ADC/ 24V
§ & 8% 3AAC/240V
IND: Wejécie cyfrowe
MFIL: Wejscie wielofunkcyjne
OUTD: Wyijscie cyfrowe
OuUT2D: Wyjécie przekaznikowe
MFO1: Wyjécie wielofunkcyjne
Run Sig. Sygnat ruchu
Act. Speed: Aktualna predkos¢
Speedref: Zadawanie predkosci
Mot. 3 Zabezpieczenie termiczne silnika
Sys Sie¢ CAN-Systembus
Enable: Zdjecie blokady
FixedFr. Stata czestotliwos$¢ zadana
Dataset Zestaw danych

Relay output

Fault message

Memory card
X:

Wyjécie przekaznikowe
Sygnalizacja btedu
Karta pamieci

Zaciski

Dziatanie wejscia zabezpieczenia termicznego
silnika X12.4

— 6 wejsc¢ cyfrowych, w tym 2 -
blokady przemiennika
— 1 cyfrowe wejscie/wyjscie
- 2 wejscia wielofunkcyjne
cyfrowo/analogowe
- 1 wyjscie cyfrowe
— 1 wyjscie wielofunkcyjne:
cyfrowe, analogowe lub
czestotliwosciowe

® Bonfiglioli

Vectron

1 wejscie napieciowe
24 VDC
— 2 wyjscia napieciowe

10 VDCi 24 VDC
— 1 wyjscie przekaznikowe
— zZlacze komunikacyjne
CAN Systembus

P570

0 — zabezpieczenie nieaktywne
1 - ostrzezenie
2 — wylaczenie awaryjne

Zmiana zestawu danych

X13.1 | Wejscie napieciowe 24 VDC

X13.2 | Masa (GND) dla wejscia X13.1

X13.3 | Wejscie cyfrowe. Wejécie nr 2 zdjecia
blokady. Brak sygnatu — silnik hamuje
wybiegiem. Sygnat podany (jednoczesnie
z wejéciem X11.3) - normalna praca.

X13.4 | Wyjscie napieciowe 10 VDC (zasilanie dla
wej. analogowych)

X13.5 | Wyjscie cyfrowe. Domyslnie: sygnat ruchu.

X13.6 | Wyjscie wielofunkcyjne. DomysInie:
analogowe. Sygnat napieciowy
proporcjonalny do aktualnej predkosci
— 10V przy 50Hz, OV przy OHz.

X12.1 | Wejscie cyfrowe.
Zmiana zestawu danych (tgcznie z X11.6)

X12.2 | Wejscie cyfrowe. Kasowanie btedu.

X12.3 | Wejscie wielofunkcyjne:
cyfrowo/analogowe. DomysInie
analogowe, napieciowe. Zadawanie
predkosci. 50Hz przy 10VDC, 3,50Hz

X12.4 | Wejscie wielofunkcyjne:
cyfrowo/analogowe. DomyslInie: wejscie
cyfrowe dla zabezpieczenia termicznego
silnika. Zgodnie z parametrem P570.

X12.5 | CAN High Ztacze sieci CAN lub

X12.6 | CAN Low Systembus.

X11.1 | Wyjscie napieciowe 24 VDC (zasilanie dla
wej. cyfrowych)

X11.2 | Masa (GND) dla X11.1

X11.3 | Wejscie cyfrowe. Wejscie nr 1 zdjecia
blokady. Brak sygnatu — silnik hamuje
wybiegiem. Sygnat podany (jednoczesnie
z wejsciem X13.3) - normalna praca.

X11.4 | Wejscie cyfrowe. Start prawoskretnie.

X11.5 | Wejscie cyfrowe. Start lewoskretnie.

X11.6 | Wejscie/wyjscie cyfrowe. Domy$lnie

wejécie zmiany zestawu danych (facznie
zX12.1)

X11.6 X12.1 Aktywny zestaw danych
0 0 Zestaw danych 1
1 0 Zestaw danych 2
1 1 Zestaw danych 3
0 1 Zestaw danych 4
01/2017 12
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sterujgcych
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® Bonfiglioli

Vectron

Komunikaty bleddow i ostrzezenia podczas procedury Setup

Komunikat btedu

Opis

SF001 ... SF0022

Sprawdz znamionowe parametry silnika w P370...P376.
Jesli sg niezgodne z tabliczkg znamionowa nalezy je poprawi¢ i powtorzy¢ Setup.
Sprawdz kable przytaczeniowe przemiennika i silnika.

Ostrzezenia

SA001 ... SA004

Sprawdz znamionowe parametry silnika w P370...P376.
Jesli s niezgodne z tabliczka znamionowa nalezy je poprawi¢ i powtérzy¢ Setup.

SA0021, SA022

Ostrzezenie zwigzane z kablem przytgczeniowym silnika. Mozliwe powody
ostrzezenia: Niewystarczajacy przekrdj przewodéw. Kabel jest zbyt dtugi lub nie
poprawnie przytaczony.

SA0041, SA042

Sprawdz par. P372 (Predko$¢ znamionowa) i P375 (Czestotliwo$¢ znamionowa).

SA0051

Wprowadzone zostaty parametry silnika dla potaczenia w gwiazde a silnik zostat
potaczony w trdjkat. Dla uruchomienia w pofaczeniu w gwiazde zmien uktad
potaczen silnika. Dla uruchomienia w potgczeniu w trdjkat sprawdz wprowadzone
parametry silnika. Powtdrz Setup.

SA0052 Wprowadzone zostaty parametry silnika dla potaczenia w trdjkat przy potaczeniu w
gwiazde. Dla uruchomienia w potgczeniu w tréjkat zmien uktad potaczen silnika.
Dla uruchomienia w potgczeniu w gwiazde sprawdz wprowadzone parametry
silnika. Powtdrz Setup.

SA0053 Sprawdz poprawnos$¢ potaczen silnika i przemiennika czestotliwosci.

Komunikaty bleddw i ostrzezenia podczas pracy

Komunikat btedu

Opis

F0102, F0103

Przecigzenie przemiennika czestotliwosci. SprawdZz zachowanie obcigzenia oraz
wprowadzone parametry silnika.

F0200 ... F0300

Niedopuszczalna temperatura pracy. Temperatura zbyt wysoka - sprawdz
wentylator, czujnik temperatury oraz temperature otoczenia. Temperatura zbyt
niska — sprawdz temperature otoczenia oraz grzatke szafy elektrycznej.

F0402 ... F0403

Temperatura silnika zbyt wysoka lub uszkodzony czujnik temperatury. Sprawdz
potaczenie zacisku X12.4. Zanik fazy, sprawdz silnik i jego przytaczenie.

F0500 ... F0507

Przecigzenie, zwarcie lub zwarcie do ziemi, zanik fazy. Sprawdz zachowanie
obcigzenia, rampy P420...P423). Sprawd?z silnik i jego przytaczenie.

F0700 ... F0706

Napiecie w obwodzie DC zbyt wysokie lub zbyt niskie. Sprawdz rampy zwalniania
(P421 i P423) i przytgczony rezystor hamujacy. Sprawdz napiecie zasilania.

Awaria zasilania lub zanik fazy. Za wysokie napiecie choppera hamowania. Sprawdz
napiecie zasilania oraz zabezpieczenia.

F0801, FO804

Napiecie obwodu sterujgcego (24 V) zbyt wysokie lub zbyt niskie. Sprawdz
potaczenie zaciskdw sterujgcych.

F1100 ... F1110

Osiggnieta czestotliwo$¢ maksymalna. SprawdZ sygnaty sterujgce i ustawienia.
Sprawdz rampy zwalniania (P421 i P423) i przytaczony rezystor hamujacy.

F1310 Warto$¢ minimalna pradu wyjéciowego. Sprawdz silnik oraz jego przytaczenie.
F1401 Nieprawidtowy sygnat sterujgcy na wejsciu X12.3 Przecigzenie wejécia X12.3,
F1407 sprawdz sygnat sterujacy Przecigzenie wejscia X12.4, sprawdz sygnat sterujacy
F1408

Ostrzezenia

A0001... A0004

Przecigzenie przemiennika czestotliwosci. SprawdZz zachowanie obcigzenia oraz
wprowadzone parametry silnika i aplikacji.

A0008, A0010

Przekroczona dopuszczalna temperatura pracy przemiennika. Sprawdz wentylator,
czujnik temperatury oraz temperature otoczenia.

A0080 Maksymalna temperatura silnika osiggnieta. Sprawdz silnik i czujnik temperatury.

A0100 Zanik fazy zasilania. Sprawdz zabezpieczenia i kabel zasilajgcy.

A0400 Osiggnieta warto$¢ graniczna predkosci.

A0800 Zbyt niska wartos¢ sygnatu na wejsciu X12.3

A1000 Zbyt niska wartos¢ sygnatu na wejsciu X12.4

A4000 Warto$¢ minimalna napiecia w obwodzie DC.

13 . . - .
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W przypadku pojawienia sie komunikatu btedu lub ostrzezenia podczas procedury Setup:
— waci$nij ESC aby skorygowac wartos¢ parametru

— wecisnij ENT aby zignorowa¢ komunikat ostrzezenia. Setup bedzie kontynuowany. Zaleca
sie sprawdzenie wprowadzonych danych.

W przypadku pojawienia sie komunikatu btedu lub ostrzezenia podczas pracy:
— waci$nij ESC aby ukry¢ komunikat. Pojawi sie on ponownie po 10s.
— wciénij STOP aby skasowac¢ komunikat btedu lub ostrzezenia. Usun przyczyne btedu.

Nastawy zaciskow sterujacych

Wejscie wielofunkcyjne Wyjscie wielofunkcyjne

X12.3|P452|1-Napieciowe 0...10 V X13.6 |P550 1-Cyfrowe MFO1D (P554*)

X12.4|P562|2-Pradowe 0...20 mA 10-Analogowe (PWM) MFO1A.
3-Cyfrowe NPN (aktywne: 0 V) (domyslnie). (P553*)
4-Cyfrowe PNP (aktywne: 24 V) 20-Czestotliwos¢ powtarzania
5-Pradowe 4...20 mA (FF) MFO1F (P555*)
6-Napieciowe, parametryzowane 30-Impulsowe PF MFO1F
7-Pradowe, parametryzowane (P557**)

6-: parametryzowane za pomocg P454...457 Ustawienia fabryczne:

7-: parametryzowane za pomocg P564...567 1-: Sygnat, kiedy czestotliwos¢ wyjsciowa

Patrz instrukcja programowania. przekroczy 3 Hz (P510).

P: Parametr 10-: Sygnat napigciowy proporcjonalny do

predkosci.
Wejécie/wyjscie cyfrowe 20-: Wyjscie czestotliwoéciowe. 0...24 V,
X11.6 |P558]0-wejécie (domyslnie) czestotl|yyt)_sc_proporc10nalna do predkosci.
. . 30-: Wyjscie impulsowe. Skalowane parametrem
1-wyjscie P557.

* Wybierz zrédto sygnatu.
** Skalowanie

Logika wejs¢ cyfrowych

X11.4 |P559|0-NPN X12.3 |P452 |3-Wejscie cyfrowe NPN
X11.5 1-PNP 4-Wejscie cyfrowe PNP
X11.6 X12.4 |P562 [3-Wejscie cyfrowe NPN
X12.1 4-Wejscie cyfrowe PNP
X12.2

NPN: aktywny sygnat niski OV. DomysInie dla P562.
PNP: aktywny sygnat wysoki 24V. DomyslInie dla P559.

Funkcje zaciskow sterujgcych

Zdjecie | X11.3 | Sygnat cyfrowy na Nalezy wigcza¢ réwnoczesnie.

blokady X13.3 | obydwu zaciskach.

Wybor X11.4 | Start prawoskretnie Uruchamia silnik zgodnie z wybranym
kierunku | X11.5 | Start lewoskretnie kierunkiem obrotow.

obrotéw
Predkos¢ | X12.3 | Zadawanie predkosci sygnatem analogowym: O ... 10 VDC. Parametr
obrotowa P452=1-Napieciowe (domyslnie). 0 V odpowiada czestotliwosci 3,50

silnika Hz (P418). 10 V odpowiada czestotliwosci 50 Hz (P419).

14
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Funkcje zaciskéw sterujacych

Wielopo- X12.1 Wybdr zadanej statej predkosci za pomocg dwdch wejs¢ cyfrowych.
ziomowa X... Ustaw warto$¢ P492=3. Wartosci czestotliwosci definiowane w P480 ...
nastawa 483. Wybierz wejscia cyfrowe w P66 i P67. Wybdr ustawionych
predkodci czestotliwosci za pomocg wejs¢ wybranych w P66 i P67.
Wybdr wejscia cyfrowego w P66 iP67: P66 | P67 \Wybdr| Domysl-
71 X114 nie
72 X11.5 0 0 |P480 OHz
73  X11.6 (P558=0) 1|0 [P481 10Hz
74  X12.1 1|1 |P482 25Hz
75  X12.2 0 | 1 |P483 50Hz

76  X12.3 (P452=3 NPN lub 4 PNP)
77  X12.4 (P562=3 NPN lub 4 PNP)

Zmiana X11.6  Zmiana zestawu danych za pomocg dwéch P70 P71 Wybér

zestawu X... wejs¢ cyfrowych. Cztery zestawy danych 0 0 DS1

danych moga zawieraé rézne nastawy parametrow. 1 0 DS 2
Wybierz wejécia cyfrowe w P70 i P71. 1 1 DS3
Wybér Zzadanego zestawu danych za 0 1 DS 4
pomoca wejs¢ wybranych w P70 i P71.

Ochrona X12.4  Wejécie dla czujnika temperatury silnika. Sposdb reakgji ustawiany w P570

termiczna (1- Ostrzezenie, 2-Awaryjne wylgczenie).

silnika

Zasilanie obwodow sterujacych za pomoca zewnetrznego napiecia DC
Zasilenie obwodéw sterujacych z zewnetrznego zrédta DC pozwala na utrzymanie
funkcjonowania wejsé/wyjs¢ sterujgcych oraz komunikacji w przypadku odfgczenia zasilania
przemiennika czestotliwosci. Szczegétowe dane w rozdziale ,Dane techniczne zaciskow
sterujacych”.

Zestawy parametrow

Warto$ci parametréw mogq by¢ przechowywane w czterech réznych zestawach danych. Jesli
wybrany jest zestaw parametréw, wprowadzane dane zapisywane sg tylko w tym zestawie. Jesli
nie wybrany jest zaden zestaw parametrow dane zapisywane sg we wszystkich czterech
zestawach. Zestawy danych moga by¢ wybierane za pomocg wejs¢ cyfrowych (zgodnie z
rozdziatem ,Funkcje zaciskéw sterujgcych”. Pozwala to na uzaleznienie zachowania napedu od
zewnetrznych czynnikéw lub na parametryzacje réznych silnikow.

Przyktad 1: Wykonaj Setup i zapisz dane silnika w 1 zestawie parametrow.

(dSEt 4
dSEt 1 | ENT)
[ SEtuP |ENT) [dSEtO |

Kiedy setup bedzie zakonczony wprowadzone i zmierzone wartosci zostang zapisane w
wybranym zestawie danych.

Przykfad 2: Ustaw napiecie znamionowe silnika P370 w 2 zestawie danych.
[P 3702 ENDIENT) (4002 u

—— , I
(P 370 %+ @ [P 3701 ) P3‘70, DS 2
T

Przytrzymaj DS Warto$¢ P370
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Wartosci aktualne

Parametr | Wyswietlane
Prad skuteczny P211 3.0 A |Warto$¢ skuteczna pradu wyjsciowego przemiennika
[A] czestotliwosci (prad silnika).
Napigcie P212 400 u Napiecie wyjsciowe przemiennika czestotliwosci
wyjsciowe [V]
Moc P213 1.1 Moc silnika dla aktualnego punktu pracy.
czynna [kW]
Predkosc¢ aktualna P240 1375 Aktualna predkosc¢ silnika.
[min™*]
Czestotliwosc¢ P241 50 Hz Czestotliwos¢ wyjéciowa przemiennika, aktualna
aktualna [Hz] czestotliwos¢ silnika.
Aktualny btad P259 F0102 Kod przyczyny awaryjnego wytaczenia.
Ostrzezenie P269 A0001 Kod aktualnego ostrzezenia.
Ostatni btad P310 F0102 Kod btedu, ktory wystapit jako ostatni.

Opcjonalne moduty komunikacyjne

RS485, Modbus lub VABuS: CM-485
RS232, Modbus lub VABus: CM-232
Profibus-DP: CM-PDPV1
CANopen lub Systembus: CM-CAN
VABuSs/TCP: CM-VABus/TCP
CM-VABus/TCP-2P
EtherCAT: CM-EtherCAT
ProfiNet: CM-ProfiNet
Modbus/TCP: CM-Modbus/TCP
CM-Modbus/TCP-2P
EtherNet/IP: CM-EtherNet/IP

CM-EtherNet/IP-2P

Ziacze komunikacyjne X21 typu R145

Przeznaczone jest dla komunikacji szeregowej RS485, za pomoca protokotu Modbus lub VABus. BONFIGLIOLI
Vectron oferuje adapter USB do przytgczenia przemiennika czestotliwosci do komputera PC. Pozwala to na
parametryzacje i kontrole pracy przemiennika za pomoca programu VPlus.

Kopiowanie parametrow
Wartosci parametrow mogg by¢ kopiowane do karty pamieci i przenoszone do innego przemiennika
czestotliwosci.

Przywracanie nastaw fabrycznych
Wybierz P34 w menu PArA. Ustaw warto$¢ 4444 i zatwierdZ przyciskiem ENT. Spowoduje to przywrdcenie
nastaw fabrycznych przemiennika czestotliwosci.

Ochrona hastem
Podajac dowolne hasto w P27 w menu PArA uruchamiana jest ochrona hastem wszystkich parametrow
menu PArA oraz funkcji ,motorpoti”.

Dziesie¢ minut po podaniu wtasciwego hasta ochrona aktywuje sie ponownie samoczynnie i wyswietlany jest
monit o podanie hasta.
Dodatkowe informacje

Dodatkowe szczegétowe informacje na temat produktu mozna otrzymac odwiedzajgc strone internetowg firmy
BONFIGLIOLI lub kontaktujac sie z jej najblizszym przedstawicielem.
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Dane techniczne
Dane techniczne wspdine dla przemiennikow serii AGL202 i AGL402:

Wyjscie — strona silnika
Napiecie wyjsciowe

Ochrona

Czestotliwos¢ pola wirujgcego
Tranzystor hamowania
Konfiguracja sieci
Konfiguracja sieci -l - TT, TN, IT

Zakres napiecia zasilania AGL202: 230 (-20 %) ... 240 (+10 %)
(EN61800-5-1) AGL402: 380 (-15%) ... 480 (+10%)
Czestotliwos$¢ napiecia zasilania| f|Hz/ 45 ... 69

Kategoria przepieciowa EN 50178 III, EN 61800-5-1 III
Warunki otoczenia
Temperatura powietrza

Maksymalnie rowne napieciu wejsciowemu,
Przed zwarciem / Przed zwarciem do ziemi
HZ 0 ... 1000, zalezna od czestotliwosci

- tak

V]| e
<

1= C
<

0 ... 40 (EN 60721-3-3),

o
chtodzacego 9 40 ... 55 przy ograniczeniu mocy wyjsciowej
Temperatura przechowywania | T| °Q -25... 55
Temperatura transportowania | T| °Q -25...70
. . Praca: max. 85 "
-1 0
Wilgotnos¢ wzgledna Yo Przechowywanie:5 .95 bez kondensacji

Przemienniki AGL202 w wielkosci 1 do 3 mogg pracowac zaréwno przy zasilaniu
jednofazowym jak i tréjfazowym. Przy zasilaniu jednofazowym moc wyjsciowa jest
mniejsza w poréwnaniu do zasilania trdjfazowego. Oznaczenia kodowe powigzane
s w wartosciami mocy przy potaczeniu tréjfazowym.

=
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AGL202 (3~:0.18 ... 0.55 kW, 1~:0.09 ... 0.25 kW, 230V)

Typ
230V

Agille 202 -01 02 | -03 -05
Rozmiar 1
Wyjscie — strona silnika
Sposob zasilania ifaz | 3faz | 1faz | 3faz | ifaz | 3faz | 1faz | 3faz
ilaalﬁecz;rr?igoc na P | kw| 0.09| 0.18] 0.12| 0.25| 0.18| 0.37| 0.25| 0.55
Prad wyjsciowy 1 08| 13| 1.0] 1.5]) 13| 20| 1.5] 3.0
?ggdsg’vyl' przy przeciqzeniu | 12| 2 | 15| 225|195 3.0/ 225/ 45
(Plrasd) wy). przy przecigzeniu | 1| Al g6 26 20| 3 | 26| 40] 3.0/ 6.0
Czestotliwos¢ kluczowania f kHz 2,4,8, 16
Wyjscie — rezystor hamujacy
Minimalna rezystancja R Q| 100| 100| 100( 100} 100| 100)] 100 | 100
rezystora hamujgcego
(ZSéeSCf;;V rezystor hamujacy |z | o | 300| 220 250 | 200 220 140 | 200 100
Wejscie — strona zasilania
Prad znamionowy 1 Al 1.7 | 12 19| 14| 25| 2.0 3.0[ 2.5
Prad maksymalny® i Al 25] 22| 29| 25] 3.6 | 33| 42| 4.0
Bezpieczniki 1 A 6 6 6 6 6 6 6 6
Bezpieczniki wg. UL 1 A Bussmann FWP-10A14Fa
Dane mechaniczne
Wymiary 2 HxWxD| mm 200 x 60 x 170
Waga (przyblizona) m kg 1.1
Stopien ochrony - - 1P20 (EN60529)

Zaciski zasilania i | 0.2 ... 4 (elastyczne w tulejkach)
Przekroje przewodow A | mm? ;lelgitii: wyjicia 0.2 ... 6 (sztywne)
przyfaczeniowych przekaznikowego: 0.1..15
Instalacja - - pionowa
Wentylator wewnetrzny - - nie
Wentylator na radiatorze - - nie
Warunki otoczenia
ﬁf&i%i’a‘ﬁg”zﬁﬂf)y czest. plwl| 12| 12] 19] 19| 29| 20| 42| 4

1) Zgodnie z norma DIN EN 61800-5-1.

2) Wymiary wersji podstawowe;j.
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Vectron

AGL202 (3~:0.75 ... 2.2 kW, 1~:0.37 ... 1.1 kW, 230V)

Typ
230 V

Agile 202 07 | 090 | -11 | -13
Rozmiar 1
Wyjscie — strona silnika
Sposob zasilania 1faz| 3faz| 1faz|3faz| 1faz| 3faz| 1faz| 3faz
Zalecana moc na wale silnika I A 10.37]0.75/0.55] 1.1{0.75] 1.5] 1.1] 2.2
Prad wyjsciowy I A | 2.0{ 3.5] 3.0 5.0 3.5] 6.0] 5.0{ 9.0
Prad wyj. przy przecigzeniu (60 s) I A [3.0]5.25]4.5]7.5|5.25| 9.0 | 7.5 ]13.5
Prad wyj. przy przecigzeniu (1 s) I A [4.0]70]6.0]10]7.0]12.0/10.0]18.0
Czestotliwos¢ kluczowania f kHz 2,4,8, 16
Wyjscie — rezystor hamujacy
Minimalna rezystancja rezystora R Q | 100f 100f 100} 100 37| 37| 37| 37
Zalecany rezystor hamujacy (385 V) R Q | 100{ 100] 100f 100f 92| 63| 70| 41
Wejscie — strona zasilania
Prad znamionowy 1 A | 4.2| 3.4| 5.3| 4.9| 7.6| 6.5|11.2| 9.5
Prad maksymalny? I A || 5.5] 5.1] 6.9] 6.7| 11.4] 10.8] 15.5] 14.5
Bezpieczniki 1 Al 6] 6] 6] 6 10) 10| 16] 16
Bezpieczniki wg. UL 1 A Bussmann FWP-10A14Fa
Dane mechaniczne
Wymiary 2 HxWxD| mm 200 x 60 x 170
Waga (przyblizona) m kg 1.1
Stopien ochrony - - IP20 (EN60529)

Zaciski 0.2 ... 4 (elastyczne w
Przekroje przewodéw zgs[lania i tulejkach)
przytgczeniowych A [mm? S|In|_ka5 —— 0.2 ... 6 (sztywne)

Zaciski wyjscia

przekazniko- |[0.1 ... 1.5

wego:
Instalacja - - pionowa
Wentylator wewnetrzny - - Nie
Wentylator na radiatorze - - Tak
Warunki otoczenia
Straty energii (przy czest. p | wis3|s3|70] 70| 89| 89122 122
kluczowania 2kHz)

1) Zgodnie z norma DIN EN 61800-5-1.
2) Wymiary wersji podstawowe;j.
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Vectron

AGL202 (3~:3.0 ... 4.0 kW, 1~:1.5 ... 2.2 kW, 230V)

Typ
230V

Agille 202 -15 [ -18
Rozmiar 2
Wyiscie — strona silnika
Sposob zasilania 1faz 3faz 1faz 3faz
Zalecana moc na
wale silnika P | kw 1.5 3.0 2.2 4.0
Prad wyjsciowy 1 A 6.0 12.0 9.0 15.0
Prad wy). przy przecigzeniu| | 5 9.0 18.0 13.5 22.5
(60 s)
(Plrasd) wyj. przy przecigzeniu| ¢ | Al 459 24.0 18.0 30.0
Czestotliwos¢ kluczowania f | kHz 2, 4,8, 16
Wyjscie — rezystor hamujacy
Minimalna rezystancja
rezystora hamujacego R Q 18.5 18.5 18.5 18.5
Zalecany rezystor
hamujacy (385 V) R Q 72 37 41 27
Wejscie — strona zasilania
Prad znamionowy I A 14.2 12.5 19.5 17.0
Prad maksymalny® i A 20.6 18.5 28.0 25.5
Bezpieczniki 1 A 16 16 25 25
Bezpieczniki wg. UL 1 A Bussmann FWP-20A14Fa
Dane mechaniczne
Wymiary 2 HxWxD| mm 200 x 80 x 196
Waga (przyblizona) m kg 1,5
Stopien ochrony - - 1P20 (EN60529)

Zaciski 0.2 ... 4 (elastyczne w
Przekroje przewodéw A |mm zasilania i silnika: Bulzejkaé:tz)szwwne)
przyfaczeniowych N N

ZaC|sk|,w_yJSC|a o115

przekaznikowego:
Instalacja - - pionowa
Wentylator wewnetrzny - - Tak
Wentylator na radiatorze - - Tak
Warunki otoczenia
Straty energii (przy czest. p W 133 133 167 167
kluczowania 2kHz)

1) Zgodnie z norma DIN EN 61800-5-1.
2) Wymiary wersji podstawowe;j.
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Vectron

AGL202 (3~:5.5 ... 7.5 kW, 1~:3.0 kW, 230 V)

Typ
230V

Agille 202 -19 | 21
Rozmiar 3
Wyjscie — strona silnika
Sposob zasilania 1faz 3faz 1faz 3faz
Zalecana moc na wale P | kw| 30 5.5 3.0 7.5
silnika
Prad wyjsciowy I 12.0 21.0 12.0 26.0
Prad wyj. przy przecigzeniu I 18.0 315 18.0 39.0
(60 s)
(Plrasd) Wy]. przy przecigzeniu 1 | A | 240 4.0 24.0 44.0
Czestotliwos¢ kluczowania f kHz 2,4,8, 16
Wyjscie — rezystor hamujacy
Minimalna rezystancja rezystora 18.5 18.5 18.5 18.5
Zalecany rezystor hamujacy
(385 V) Q 32 19 32 18.5
Wejscie — strona zasilania
Prad znamionowy 1 A 26.7 22.5 26.7 30.0
Prad maksymalny® I A 40.0 33.0 40.0 41.5
Bezpieczniki 1 A 35 35 35 35
Bezpieczniki wg. UL I A Bussmann FWP-30A14Fa
Dane mechaniczne
Wymiary 2 HxWxD[ mm 200 x 125 x 205
Waga (przyblizona) m kg 3
Stopien ochrony - - IP20 (EN60529)

Zaciski 0.2 ... 4 (elastyczne w
Przekroje przewodow zasilania i silnika: | tulejkach)

X A | mm? 0.2 ... 6 (sztywne)

przyfaczeniowych ————

Zaciski wyjscia 01 .15

przekaznikowego: |77
Instalacja - - pionowa
Wentylator wewnetrzny - - Tak
Wentylator na radiatorze - - Tak
Warunki otoczenia
Straty energii (przy czest.
oraly energ zﬁﬂzf g p | w| 235 235 235 321

3) Zgodnie z norma DIN EN 61800-5-1.

4) Wymiary wersji podstawowej.
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AGL402 (0.25 ... 2.2 kW, 400 V)

@ Bonfiglioli

Vectron

Typ

400 V, 3-phase
Agille 402 02| -03] -05] -07 [ -09] -11] -13
Rozmiar 1
Wyjscie — strona silnika
ﬁ:ﬁ:”a moc na wale P | kw| 0.25] 0.37| 0.55| 075 1.1 1.5 2.2
Prad wyjsciowy I 0.8 1.2 1 1.5] 21| 3.0] 40| 55
?ggdsg’vyl' przy przeciazeniu I 1.2 | 1.8] 225 3.15| 45| 6.0| 8.2
z)rad Wyj. przy przecigzeniu (1 1 | a| 16| 24| 30| 42 60| 80| 110
Czestotliwos¢ kluczowania f kHz 2,4,8 16
Wyjscie — rezystor hamujacy
Minimalna rezystancja R | | 300 300 300| 300 300| 220| 220
rezystora
(Z%%cj')”y rezystor hamujacy R | @ 2432| 1594| 930| 634 | 462 300| 220
Wejscie — strona zasilania
Prad znamionowy 1 Al 08 1.2 ] 18| 24| 28] 3.3| 5.8
Prad maksymalny? i Al 11| 15| 2.0 27| 3.9] 5.2] 7.3
Bezpieczniki I A 6 6 6 6 6 6 10
Bezpieczniki wg. UL 1 A Bussmann FWP-10A14Fa
Dane mechaniczne
Wymiary ? HxWxD| mm 200 x 60 x 170
Waga (przyblizona) m kg 1.1
Stopien ochrony - - IP20 (EN60529)

Zaciski 0.2 ... 4 (elastyczne w
Przekroje przewodow A |mm? zasilania i silnika: Bulze]kagrz)szwwne)
przykaczeniowych Zaciski wyjécia 01..15
przekaznikowego:

Instalacja - - pionowa
Wentylator wewnetrzny - - Nie
Wentylator na radiatorze - - Nie | Tak
Warunki otoczenia
Straty energii (przy czest. P | w| 19| 20| 42| 53| 70| 89| 122
kluczowania 2kHz)

1) Zgodnie z norma DIN EN 61800-5-1.

2) Wymiary wersji podstawowej.
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AGL402 (3.0 ... 11.0 kW, 400 V)

® Bonfiglioli

Vectron

Typ
400 V, 3-phase
Agile 402 -15 | -18 | -19] -19| 21 ] -22 | -23
Rozmiar 2 3
Wyjscie — strona silnika
ﬁ:ﬁ:”a moc na wale P |kw| 30| 40| 55| 55| 75| 9.2 110
Prad wyjéciowy i 751 9.5 12.0] 13.0] 17.0] 20.0] 23.0
?ggdsg’vy]' przy przecigzeniu I 11.2| 14.2| 18.0| 19.5| 255 30.0| 34.5
?{asd) WYJ. przy przeciazeniu 1 | Al 150] 19.0| 24.0| 26.0| 34.0| 40.0{ 43.0
Czestotliwos¢ kluczowania f kHz 2,4,8 16
Wyjscie — rezystor hamujacy
Minimalna rezystancja R | | 106] 106| 106| 48 | 48 | 48 | 48
rezystora
Zalecany rezystor hamujacy
(770V) R Q| 148 106 | 106 | 80 58 48 48
Wejscie — strona zasilania
Prad znamionowy 1 Al 68| 78| 13.8] 14.2] 15.8] 20.0| 26.0
Prad maksymalny?! 1 Al 98] 12.8| 17.2] 17.2| 23.0] 28.1| 33.6
Bezpieczniki 1 A 10 10 16 16 25 25 35
Bezpieczniki wg. UL I A Bussmann Bussmann
FWP-20A14Fa FWP-30A14Fa
Dane mechaniczne
Wymiary 2 HxWxD| mm| 200 x 80 x 196 200 x 125 x 205
Waga (przyblizona) m kg 1.5 3
Stopien ochrony - - 1P20 (EN60529)
Zaciski 0.2 ... 4 (elastyczne w
. . ,| zasilania i silnika: tulejkach)
el e o 0.5 atyune)
przy Y Zaciski wyjscia 0.1..1.5
przekaznikowego:
Instalacja - - pionowa
Wentylator wewnetrzny - - Tak
Wentylator na radiatorze - - Tak
Warunki otoczenia
Straty energil (przy czest. p | w| 133| 167 230 235| 321 | 393| 470
kluczowania 2kHz)

1) Zgodnie z norma DIN EN 61800-5-1.

2) Wymiary wersji podstawowej.

01/2017 23

Instrukcja Szybkiego Uruchomienia Agile




POLPACK )

® Bonfiglioli

Vectron

Dane techniczne zaciskow sterujacych

Wyjscia X11.1 |24 VDC, Ias=100 mA. Masa (GND) na X11.2
napieciowe X13.4 | 10 VDC, I;n=2,3 mA (zaleznie od poziomu wejécia napieciowego 24 VDC), Lrge=8,2 mMA
Wejécie X13.1 | Wejscie dla zewnetrznego zrddta zasilania. Mase zewnetrznego napiecia zasilania nalezy przylaczy¢ do
napigciowe lzacisku X13.2 (GND)
Zakres napiecia wejsciowego |24 VDC +10%
Znamionowy prad wejsciowy | Maks. 1,0 A (nominalnie 0,45 A)
Warto$¢ szczytowa pradu <15A (maks. 100ps)
Zewnetrzne zabezpieczenie Za pomocg bezpiecznika o charakterystyce zwtocznej
Ochrona Napiecie bardzo niskie ze Zrddta bezpiecznego (SELV) zgodnie z
EN 61800-5-1
Wejscia cyfrowe| X11.3 | Poziom sygnatu Niski 0 ... 3 VDC, Wysoki 12 ... 30 VDC
;‘I"’°'“'e“'a X13.3 | Umaks 30 VDC (10 mA przy 24 VDC)
okady - ——
Rezystancja wejsciowa 1,8kQ
Czas reakgji STO jest aktywowane po 10ms od podaniu sygnatu
|Wejicia cyfrowe| X11.4 Pozi ' Wejscie PNP ysoki >10 VDC Wybér konfiguracji PNP/NPN X11.4
X11.5 | 020M SYINafeiécie NPN_Wysoki <5 VDC P559 X12.3| P452
X12.1 { Uppaks 30 VDC (6 mA przy 24 VDC) X11.5 X12.4| P562
X12.2 [Rezystancja | 3,9kQ X12.1
wejéciowa TX12.2 |
Czas reakgji 2ms X11.6
Kompatybilne z PLC
X11.6 |- wejécie/wyijscie cyfrowe
X12.3 | - wejscie wielofunkcyjne
X12.4 | - wejscie wielofunkcyjne
[Wyjscia cyfrowe| X13.5 [ Uy | 22 VDC (15 ... 30 VDC)

Tmais | 100 mA (W przypadku uzywania innych wyjsé sterujacych I jest zredukowany)
Zabezpieczone nadnapieciowo, chronione przed przecigzeniem i zwarciem,

X11.6 |- wejécie/wyjécie cyfrowe
Wejscia X12.3 | - wejécie wielofunkcyjne
lTalugowe X12.4 | - wejécie wielofunkcyjne
Wejécia X11.6 [DomysInie: wejscie cyfrowe — zgodnie z rubryka ,Wejécia cyfrowe”
/ Wyjscia Moze byé skonfigurowane jako wyjécie cyfrowe za pomocg P558.
icyfrowe A
yjscie:

[Uw; [22 VDC (15 ... 30 VDC)

Imaks 100 mA (w przypadku uzywania innych wyjs¢ sterujacych Inmas jest zredukowany)

Zabezpieczone nadnapieciowo, chronione przed przecigzeniem i zwarciem,

j$cia\Wyjscia yine

|Wejscie cyfrowo
- analogowe

X12.3

Domyslnie: analogowe wejscie napieciowe. Moze by¢ skonfigurowane jako analogowe wejscie pradowe
lub weiscie cyfrowe za pomoca P452.

Wejécie napieciowe [0 ... 10 VDC (R=78kQ) |Rozdzielczoé¢ 10 Bitéw [ Fancia weikdi
Wejécie pradowe [0 ... 20 mA (R=2502) Rozdzielczodé 9 Bitow | ' -ooa Welsciowa
Wejscie cyfrowe — zgodnie z rubrykg ,Wejscia cyfrowe”

lanalogowe \
lczestotliwosci

|W:j::=;e :{,,f?wo X12.4 [Domyslnie: wejscie cyfrowe. Moze by¢ skonfigurowane jako wejscie analogowe MFI2A za pomocg P562.
i Wejécie napieciowe | 0 ... 10 VDC (Ri=78kQ) [Rozdzielczo¢ 10 Bitéw | tancia weici
Wejscie pradowe |0 ... 20 mA (R;=2509) [Rozdzielczos¢ 9 Bitow | rezystancja wejsclowa
Wejscie cyfrowe — zgodnie z rubrykg ,Wejscia cyfrowe”
Wyjscie X13.6 |DomyslInie: analogowe. Moze by¢ skonfigurowane jako wyjécie cyfrowe, wyjscie analogowe, wyjscie
cyfrowe \ lczestotliwosci powtarzania lub impulsowe za pomocg P550.

Sygnat analogowy: modulacja szerokosci impulsu, fawm=116Hz, wyjscie czestotliwoscipowtarzania i
impulsowe fiaks, =150kHz.

[powtarzania \
impulsowe yiécie cyfrowe:
Uw; [ 22 VDC (15 ... 30 VDC)
Imaks | 100 mA (w przypadku uzywania innych wyjs¢ sterujacych Imaks jest zredukowany)
Zabezpieczone nadnapieciowo, chronione przed przecigzeniem i zwarciem,
Wyjscie X10 ([zaciski zwierny/wspdlny/rozwierny. Czas reakcji ~40ms, moze by¢ stosowany do kontroli hamulca silnika.
przekaznikowe Maksymalne obcigzenie: ztgcze zwierne: AC 5A/240V, DC 5A (obcigzenie rezystancyj- ne)/24V, ztacze
rozwierne: AC 3A/240V, DC 1A (obcigzenie rezystancyjne)/24V
UWAGA!
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Wejécia cyfrowe i wejscie DC 24 V moga pracowac przy zewnetrznym napieciu DC maks. do 30
V. Unikaj wyzszych poziomdéw napiecia. Przewody czujnikéw temperatury silnika musza by¢
odpowiednio odizolowane od uzwojen silnika.
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